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کنترل  روش، تعمیرات درایوفروش، خدمات پس از ف

 دور

11014310100علی سعیدی   

 LSشرایط عدم گارانتی اینورترهای 
 

 های ورودی و خروجی اینورتر ها و سیم صحیح کابل اتصال رعایت نکردن  -1

 هایی با رطوبت بالا   نصب اینورتر در محیط -2

 ا محیط با دمای بسیار پاییناینورتر در محیط با دمای بسیار بالا ینصب  -3

 در محیط پر گرد و غبارنصب اینورتر  -4

براسها  دفررههه   ) رعایت نکردن فاصله مناسب بین اینورتر و بدنهه تهابلو یها ا هیا دی هر       -5

 (راهنمای اینورتر

 (خارج از محدوده عملکرد اینورتر)اتصال ولراژ غیرمجاز به اینورتر  -6

 آسیب فیزیکی به اینورتر -7

 نصب اینورتر توسط افراد غیرمرخصص -8

دا هره   Regenerativeعدم اسرفاده از مقاومت ترمزی در  رایطی که بار مربوطه حالت  -9  

 .با د یا اینکه زمان توقف مرناسب با ظرفیت دسر اه نبا د

 عدم اسرفاده از سیم ارت -11

 ندا رن برهسب و کد  ناسایی محصول -11

 توسط مشرری اقدام به تعمیر دسر اه -12

 اسرفاده از اینورتر جهت راه اندازی موتورهای با توان بالاتر از توان اینورتر -13

در صهورت لهزوم اسهرفاده از    )در صورت نصب کنراکرور مابین کابل رابط موتور و اینهورتر  -14

   (کنراکرور با واحد فنی تما  حاصل فرمایید

 ( .بالاتر از توان نامی)ر اصولی  وداسرفاده غی I/Oدر صورتی که از تغذیه برد  -15

بدون تابلو مناسب در محیطی که مواد خورنده و  IP20در صورتی که دسر اه اینورتر با  -16

 . یمیایی وجود دارد نصب  ده با د

دسهر اه   IGBTبه آسیب  دید به  که عموماً منجر)در صورت نوسان  دید برق ورودی -17

 (.گردد می

دسهر اه   IGBTبهه آسهیب  هدید بهه      که عموماً منجر)وجی اینورتراتصال کوتاه در خر -18

 (.گردد می
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 موارد احتیاطی لازم

 

 یوهاندازی  ود که با  تجربه نصب و راه دسر اه اینورتر باید توسط کارکنان فنی و با  

د تا از نبندی آ نایی کافی را دا ره با  نصب و سیم ،تنظیم پارامرر، اصول و مبانی برق

 .گونه حادثه جلوگیری  ودبروز هر
 

 توانید از رله یا کنراکرور برای قطع و وصل برق اسرفاده  در قسمت ورودی برق دسر اه می

 .در خروجی اینورتر و بین موتور و اینورتر کنراکرور قرار دهید نبایدکنید، ولی هیچ اه 
 

  برق ورودی قبل از هرگونه تعمیر یا بازرسی، برق اصلی را قطع کنید تا هراغ نشان ر

 Nو Pهای مرر اطمینان پیدا کنید که بین ترمینال خاموش  ود و سپس توسط مولری

 .(با د ولت می 651توجه دا ره با ید که این ولراژ تا ) وجود ندارد DCهیچ ولراژ 
 

  60قبل از تنظیم فرکانس خروجی بیش ازHz از توانایی و ایمنی موتور اطمینان حاصل ،

 .ب نرسدکنید تا به موتور آسی
 

 کنید برق دسر اه را قطع کنید هنانچه از دسر اه اینورتر برای مدت طولانی اسرفاده نمی. 
 

 دسر اه اینورتر را از طریق قطع و وصل برق اصلی ورودی خاموش و رو ن نکنید. 
 

  رایط آب و هوایی و محیط کار نسبت به نظافت اینورتر مخصوصاً فن دسر اه با توجه به 

 (.سال است 3مر مفید فن حداکثر ع) اقدام کنید
 

 اید، دمای محیط نباید  اگر اینورتر بیش از سه ماه در انبار ن هداری  ده و اسرفاده نکرده

 ود زیرا  توصیه نمی نیزگراد با د و ن هداری بیش از یک سال  درجه سانری 31بیش از 

 .های الکررولیری دسر اه  ود ممکن است موجب خرابی خازن
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 محیطی مناسب برای نصب دستگاهشرایط 
 

 شرایط محیط
 محیط بسره همراه با سقف برای جلوگیری از ریزش باران و تابش نورمسرقیم نصب در محیط

 دمای محیط
 .کنید گراد هن امی که از درایو درون تابلو اسرفاده می درجه سانری 40+تا  10-

 .کننده مناسب اسرفاده کنید حرماً از فن یا خنک

 و بدون هرگونه بخار% 90کمرر از  رطوبت

 گراد درجه سانری 65تا  20- دمای ن هداری انبار

 مرر 1000کمرر از  ارتفاع از سطح دریا

8m/Sدر  20Hz~10 لرزش
m/S 5.9در  Hz 55و  2

2 

  رایط محیطی
های  زا، لرزش و گرد و غبار، مواد آتش اینورتر را در محیطی عاری از روغن 

 .های فلزات نصب کنید نور مسرقیم خور ید و براده دید، کلریدها، 

 .کنندگی را دا ره با د اینورتر را عمودی نصب کنید تا حداکثر اثر خنک نصب جهت
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 شناسایی محصول اطلاعات اولیه وکد
 :پردازیم به بررسی پلاک اینورتر می زیرمطابق  کل  ابردا
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   محصولجزئیات ظاهری 
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 بندی نحوه نصب و سیم

5.9m/Sکمرر از ) کمی دا ره با د اینورتر را در محلی نصب کنید که لرزش
و همچنهین    ( 2

همهان  . گراد با د درجه سانری -11تا  41در محلی نصب کنید که محدوده دمای آن حداکثر

تواند بهه   اطراف اینورتر حرارت بالایی وجود دارد که می کنید در طور که در  کل مشاهده می

توجه دا ره با هید کهه اگهر     .قطعات دی ر صدمه وارد کند، پس فاصله مناسب را رعایت کنید

 .سانری مرر با د 11 ود حداقل فاصله اینورتر تا سقف  اینورتر داخل تابلو نصب می

 

 

 

 

 

 

 

ا در یک تابلو واحد قرار دهید حرماً به فاصله مطابق  کل زیر اگر دو اینورتر یا بیشرر ر

 :ها و سیسرم تهویه مناسب توجه کنید اسراندارد آن
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 (I/O)های قدرت و کنترل بندی ترمینال سیم
 

 های قدرت اینورتر  نقشه شماتیک ترمینال

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

0.4~0.8kW (G100C) 

1.5kW (G100C) 
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 ترمینال امن یحتوض
 R,S,T های ورودی برق  هر ترمینال

 P2(+)/N و منفی مثبت DCولراژ  های لترمینا

 P2/B(11~22 KW) مقاومت ترمزی های ترمینال
 B1,B2(0.4,7.5 KW) مقاومت ترمزی های لترمینا

 U,V,W خروجی اینورترای ه ترمینال

 



 

  13  
 

کنترل  روش، تعمیرات درایوفروش، خدمات پس از ف

 دور

11014310100علی سعیدی   

  G100 C و  G100های  لهای فرمان اینورتر در مد ترمینال
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 کنترلی اینورترهای  معرفی ترمینال
 

 توضیحات ترمینال توضیحات ترمینال

P1 

 1ورودی دیجیرال

اندازی در جهت راسر رد   راه)  

 (طبق تنظیمات کارخانه
V1 

 ترمینال ورودی ولراژ آنالوگ

 -10~+10 

P2 

  2ورودی دیجیرال 

هت هپ رد طبق راه اندازی در ج) 

 (تنظیمات کارخانه
I2 

ترمینال ورودی انالوگ ولراژی و 

 جریانی

 آمپر میلی21تا 1 

P3 

  3ورودی دیجیرال

فرمان توقف اضطراری طبق )

 (تنظیمات کارخانه
AM,CM 

خروجی آنالوگ هند  های ترمینال

ولت و جریان  11تا1ولراژ  منظوره

 آمپر میلی21تا 1

P4 

  4ورودی دیجیرال 

ن خطای خارجی طبق فرما)

 (تنظیمات کارخانه
24,CM  ولت24منبع تغذیه 

P5,P6,P7 

 7و6و5های دیجیرال  ورودی

ای کم، مروسط،  فرکانس پله

 (طبق تنظیمات کارخانه)زیاد
Q1, EG 

ترمینال خروجی هند منظوره 

 (ترانزیسروری)

CM 
های  ترمینال مشررک برای ورودی

 دیجیرال

A1,C1,B

1 
ای هند  رلههای خروجی  ترمینال

 منظوره

VR  وCM ولت  11 منبع تغذیهDC  S+,S-  ترمینال ارتباطRS-485 

A2,C2 
ای هند  ترمینال خروجی رله

 (کنراکت باز)منظوره 
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 های برد کنترلی سوئیچ

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

  NPN/PNP سوئیچ  انتخاب حالت

 های دیجیرال به با د، با اتصال هر کدام از ورودی NPNدر صورتی که کلید روی

کدام از با د، با اتصال هر  PNPکه کلید روی در صورتی . ود فرمان اجرا می CMترمینال

 . ود ولت فرمان اجرا می  24های دیجیرال به ترمینال  ورودی

 .روی اینورتر بر روی وضعیت دلخواه تنظیم کنید1با اسرفاده از سوئیچ  ماره 

خواهد PNPو اگر سمت هپ با د NPNدر سمت راست با د 1اگر سوئیچ  ماره  :توجه

 .بود

 

 

 تنظیمات کارخانه توضیحات سوئیچ

Sw1 
 PNP/NPN   سوئیچ انرخاب حالت

 (NPN: ، راست  PNP:هپ)
 NPN: سترا

Sw2 
 رو ن، :هپ) سوئیچ فعال کردن مقاومت انرهای  بکه

 (خاموش: راست
 OFF: راست
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 پد اینورتر معرفی کی

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 شماره نام عملکرد
 1 نمایش ر دیجیرالی .دهد وضعیت عملیاتی و اطلاعات پارامرر فعلی را نمایش می

LED  2 دهنده ست  دن مقدار نشان .زند طول مقداردهی پارامرر هشمک می در 
LED در زمان افزایش   ود و در حین عملیات رو ن می

 .زند سرعت هشمک می سرعت یا کاهش
 RUN 3نشان ر 

LED 4 نشان ر راسر رد . ود ن هرخش راسر رد رو ن میدر زما 
LED 5 نشان ر هپ رد . ود در زمان هرخش هپ رد رو ن می 
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عمل  ESC همزمان فشار دهید به عنوان کلید را به طور[ ▼]و کلید [ ▲]اگر کلید 

 .کند می

صفحه نمایش )را فشار دهید به صفحه اولیه  ESCها هسرید  اگر زمانی که درون گروه

 . ود تغییرات ذخیره نمی  ود و وارد می( فرکانس

 :نمایش الفبای اعداد بر روی صفحه نمایش

 

 

 

 
 

 

 کلید نام کلید کاربرد

  RUN  روع به کار اینورتر
:STOP توقف اینورتر 

:RESET ریست کردن اینورتر در صورت بروز خطا STOP/RESET 
 

یا مقادیر پارامررها را  ،جابجایی بین پارامررهای گروه

 .دهد کاهش می/ افزایش
 کلید جهت بالا و پایین

 
ها یا  هن ام تنظیم پارامرر برای حرکت بین گروه

کلید .  ود حرکت به سمت هپ رقم اسرفاده می

MODE/SHIFT  را یکبار دی ر فشار دهید

 .دهد بیشررین و کمررین مقدار را نمایش می

MODE/SHIFT 
 

 ENTERکلید  .پارامرر و تایید آن ، تغییرمررورود به پارا
 

 VOLUMEکلید  تنظیم فرکانس جهت
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 های اصلی اینورتر معرفی گروه

 توضیحات
صفحه 

 نمایش
 گروه

 operation - .کند پارامررهای اساسی را برای عملکرد اینورتر پیکربندی می
 : امل که کند پارامررها را برای عملیات اصلی پیکربندی می

و سایر  torque boost، ظرفیت موتور، JOGعملکرد 

 .است keypadپارامررهای مرتبط با 
dr Drive 

پارامررهای  : امل که کند پارامررهای عملیات اصلی را پیکربندی می

 .است multi-step frequencyموتور و پارامررهای 
ba Basic 

های فرکانس و غیره را  ال وهای افزایش یا کاهش سرعت، محدودیت
 .کند ربندی میپیک

ad Advanced 

 cn Control .کند پیکربندی می را  sensorless vectorهای مرتبط با کنررل  ویژگی
های هند  های مربوط به ترمینال ورودی، از جمله ورودی ویژگی

 .کند های آنالوگ را پیکربندی می منظوره دیجیرال و ورودی
 

 
Input Terminal 

های  ها و خروجی ال خروجی مانند رلههای مربوط به ترمین ویژگی

 .کند آنالوگ را پیکربندی می
ou Output Terminal 

های ارتباطی  یا سایر گزینه RS-485 های ارتباطی را برای ویژگی

 .کند پیکربندی می
cm Communication 

 ap application .کند را پیکربندی می PID توابع مربوط به کنررل
 pr Protection .کند ر و اینورتر را پیکربندی میهای حفاظت موتو ویژگی

موتور دوم  .کند های مرتبط با موتور ثانویه را پیکربندی می ویژگی

های ورودی   ود که یکی از پایه فقط زمانی روی صفحه کلید ظاهر می

 .تنظیم  ده با د 26روی  (In.65–In.69) هند منظوره
M2 Motor 2 
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 های اصلی اینورتر گروه روش جابجایی بین
 

را برای  MODEها جابجا  د و اگر کلید  توان بین گروه می MODEبا اسرفاده از کلید 

با . گردد های قبلی برمی  ود و به گروه بیشرر از یک ثانیه ن ه دارید جهت حرکت برعکس می

مانی که کد در میان کدها به بالا و پایین حرکت کنید تا ز[ ▼]و [ ▲]اسرفاده از کلیدهای 

 .را فشار دهید [ENT] برای ذخیره تغییرات، کلید .مورد نیاز خود را پیدا کنید

 

 

 

 

 

 

 

 :های یک گروه اصلی  ورود به زیرگروه

های یک گروه اصلی ابردا بایسری گروه اصلی مد نظر را  برای انرخاب هر کدام از زیرگروه

پایین، زیرگروه مورد نیاز را انرخاب  دار بالا یا های جهت انرخاب نماییم، سپس توسط دکمه

وارد آن زیرگروه  ENTبعد از آنکه زیرگروه را انرخاب نمودیم با فشار دادن دکمه . نماییم می

توان مقدار آن را   ود که می  ویم که در این حالت مقدار آن زیرگروه نمایش داده می می

 .تغییر داد
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 مقداردهی پارامترها :مثال

 :مقدار بدهیم dr-93ه پارامررخواهیم ب می

 مرحله توضیحات پد صفحه نمایش کی

dr.0  با زدن دکمهMODE  واردdr.0 1 . وید 
 2 .را فشار دهید ENTکلید  9

3 
را فشار دهید تا مقدار  [ ▼]، کلید "93"برای انرخاب پارامرر 

 3 .تغییر یابد "3"آن به 

03 
دد مقدار را فشار دهید تا به سمت هپ ع [MODE] کلید

 .ده ان برود
4 

93 
را فشار دهید [ ▼]یا [ ▲]، کلید "93"برای انرخاب پارامرر 

 5 .تغییر یابد "9"تا مقدار به 

dr.93 
 .را فشار دهید ENTکلید 

 6 . ود نشان داده می dr.93مقدار 

 7 . ود dr.93را فشار دهید تا وارد پارامرر  ENTدوباره کلید  0

1 
 را فشار دهید و سپس کلید[ ▲]کلید  1ه برای تغییر مقدار ب

[ENTER] 8 .را فشار دهید 

dr.93  دوباره کلیدENT 9 .را بزنید تا مقدار تایید  ود 
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 : نوع کابلانتخاب  

کشی برق اصلی اسرفاده کنید تا  هایی با بیشررین سطح مقطع برای سیم تا حد امکان از کابل

های  کشی ترمینال قدرت از کابل برای سیم .کند تجاوز نمی% 2مطمئن  وید که افت ولراژ از 

کشی ترمینال کنررلی  برای سیم .گراد اسرفاده کنید درجه سانری 75ولت،  611مسی با ولراژ 

 .گراد اسرفاده کنید درجه سانری 75ولت،  311های مسی با ولراژ  از کابل

 

 
 
 

Terminal 

Block 

Size 

Power Terminal Wiring Ground 
Capacity (kw) AWG mm2 AWG mm2 

U/V/W R/S/T U/V/W R/S/T 
M3 

(M3.5*) 16 16 1.5 1.5 12 4 
0.4 

3-phase 

200 V 

0.75 
M4 

(M3.5*) 14 12 2.5 4 12 4 
1.5 
2.2 

M4 10 10 6 6 10 6 4 

M4 8 6 10 16 10 6 
5.5 
7.5 

M5 
6 6 16 16 

 

6 

 
14 

11 
4 4 25 25 15 

M6 
4 2 25 35 18.5 
2 2 35 35 22 

M3.5 16 16 1.5 1.5 14 2.5 

0.4 

3-phase 

400 V 

 

0.75 

1.5 

2.2 

M4 14 14 2.5 2.5 10 6 4 

M4 10 8 6 10 10 6 
5.5 

7.5 

M5 

8 8 10 10 

6 14 

11 

8 8 10 10 15 

8 6 10 16 18.5 

6 4 16 25 22 
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 EMCفیلتر

را فعال  EMC کند، فیلرر اگر اینورتر از منبع تغذیه با ساخرار زمین نامرقارن اسرفاده می

 .گرفر ی و آسیب  خصی یا حری مرگ  ود در غیر این صورت ممکن است باعث برق. نکنید

دقیقه پس از قطع برق صبر کنید و  11داقلقبل از باز کردن درپوش برای  روع کار، ح

در غیر این صورت  .اینورتر با اسرفاده از تسرر تخلیه  ده با د DCبررسی کنید که ولراژ

قبل از اسرفاده از اینورتر،  .گرفر ی و آسیب  خصی یا حری مرگ  ود ممکن است باعث برق

صال زمین نامرقارن دارد، اگر منبع تغذیه ات .سیسرم اتصال زمین منبع تغذیه را هک کنید

را بررسی کنید و وا ر EMC خاموش فیلرر/را غیرفعال کنید، محل پیچ رو نEMC فیلرر

 .پلاسریکی را به پیچ زیر بلوک ترمینال کنررل وصل کنید
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پایه  پارامترهای

 G100اینورتر
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RESET FACTORY 

کارخانه  رامررها را به حالت تنظیمابردا بایسری کلیه مقادیر پا اندازی اینورتر از راه  قبل

 .برگردانیم
 

 

 

 

 

 

 
 

 پارامترهای موتور

 یمشخصات تحت کنررل دارای هه روموت که تشخیص دهدقبل از هرکاری لازم است اینورتر 

   .را تنظیم کنید د پارامررهای موتوریبا برای این کار. است

 شماره پارامتر نام پارامتر توضیحات

 dr -14 توان موتور- 

 bA 11 ها تعداد قطب- 

 bA 12 فرکانس لغزش- 

 bA 13 جریان نامی 

 bA 14 باری جریان بی جریان نامی موتور % 31

170-480 v ولراژ نامی bA 15 

 ∅COS بازده موتور ک موتورپلا bA 16 
 

 

 

 شماره پارامتر تنظیمات مقدار اولیه توضیحات
کلیه مقادیر پارامررها به حالت تنظیم کارخانه 

 .گردند برمی
0 1 dr-93 
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 ماکزیمم و مینیمم فرکانس کاری اینورتر

 .رود فرکانس به کار می حداکثر برای تعیین فرکانس  روع و ،محدوده فرکانسی
 

 گروه پارامتر نام پارامتر توضیحات
هیچ  با د، بالاترین محدوده فرکانس می

تواند بالاتر از این محدوده انرخاب  فرکانسی نمی

 .ود 

 20 فرکانس ماکزیمم

dr Group 
اگر فرکانس . ترین محدوده فرکانسی است پایین

تر از این محدوده انرخاب  ود به صورت  پایین

 . ود مقدار تنظیم میاین خودکار 

 19 فرکانس  روع

 

 فرکانس پایه

 .رسد ولراژ خروجی اینورتر به ماکزیمم مقدار خود می  در این فرکانس
 

 

 

Acceleration Time (ACC) :افزایش فرکانس خروجی اینورتر از   زمان مدت

 .صفر تا فرکانس ماکزیمم تعریف  ده برای اینورتر

 :های کاربردی مثال

 ،ربه ض باید به حدی آهسره با د که از ایجاد سرعت افزایش در یک برنامه پمپاژ

 .ها جلوگیری کند در لوله ناگهانی

 حین  به حدی آهسره با د که باعث سقوط افراد در سرعت باید افزایش پله برقی در یک

 .حرکت نشود

 :به صورت زیر عمل کنید ACC Timeبرای تنظیم 

 گروه نام پارامتر مقدار توضیحات
 ACC Operation Group (s)600-0 افزایش سرعت  زمانمدت 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 18 dr Group (Hz)400-30 تعیین فرکانس پایه
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Deceleration Time (DEC): کهاهش فرکهانس خروجهی اینهورتر از       زمان مدت

 .صفرفرکانس ماکزیمم تا 

 گروه نام پارامتر مقدار توضیحات

 Dec Operation Group (s)600-0 کاهش سرعت  زمانمدت 
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تنظیم   های مختلف روش

خروجی   فرکانس 

 G100اینورتر
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 راینورت روی  keypad  طریقخروجی از   فرکانس  تنظیم -1

 :مراحل انجام کار

 .قرار دهید Frq=0پارامرر  -1

 گروه پارامتر توضیحات
 Frq Opretaion group .کنیم تنظیم می 0بر روی مقدار 

 

 ده و مقدار فرکانس مورد ( 0.00)وارد قسمت اولین پارامرر  Operation groupدر  -2

ن مقدار بایسری کمرر از فرکانس توجه دا ره با ید که ای .نظر را در این پارامرر ذخیره نمایید

 .با د dr-20ماکزیمم تعریف  ده در پارامرر

 .زنیم را می Runدکمه  -3

 
 

 آنالوگ تنظیم فرکانس از طریق ورودی -2
 :گیرد صورت انجام می تنظیم فرکانس از طریق ورودی آنالوگ به دو

 

 

 

 

 

 

 (10V-0)تنظیم فرکانس از طریق ورودی آنالوگ ولتاژی  :2-1

 :ای تنظیم فرکانس از طریق ورودی آنالوگ نیاز به دو نقطه داریمبر

 (IN-09)و فرکانس مرناظر با آن (IN-08)ولراژ مینیمم: نقطه اول

 (IN-11)و فرکانس مرناظر با آن  (IN-10)ولراژ ماکزیمم: نقطه دوم
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، ولراژ ماکزیمم Hz11، فرکانس مرناظر با آن را برابر V2 برای مثال، اگر ولراژ مینیمم را برابر 

ولت  2قرار دهیم، موتور تا ولراژ  Hz51 و فرکانس مرناظر با ولراژ ماکزیمم را برابر V 8را برابر

ولت فرکانس نیز با آن  8ولت تا  2کند و به محض افزایش ولراژ از  کار می Hz11با فرکانس 

 .تا مقدار ماکزیمم تغییر خواهد کرد

 

 

 

 

 

 

 

 :مراحل انجام کار

 .قرار دهید Frq=2مررپارا -1

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
آنالوگ ولراژی  تنظیم فرکانس از طریق ورودی

 .گیرد انجام می

 

2 Frq Opretaion group 

 

 .قرار دهید In-06=0پارامرر -2

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0آنالوگ ولراژی تنظیم فرکانس از طریق ورودی

 .گیرد ولت انجام می 10تا

 

0 06 In group 

 

 .تنظیم کنید In-08را در پارامرر (V1)م ولراژ ورودی آنالوگ ممینی -3

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-10(V) 08 In 

 

 .تنظیم کنید In-09م ولراژ ورودی آنالوگ را در پارامررمفرکانس مرناظر با مینی -4

 

 .تنظیم کنید In-10را در پارامرر( V1)ماکزیمم ولراژ ورودی آنالوگ -5

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 dr.20 0-100(%) 09 Inم برحسب درصدی از فرکانس ماکزیم
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 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-10(V) 10 In 

 

 .تنظیم کنید In-11فرکانس مرناظر با ماکزیمم ولراژ ورودی آنالوگ را در پارامرر  -6

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 dr.20 0-100(%) 11 Inفرکانس ماکزیمم  برحسب درصدی از

 

جهت هرخش  In-16پارامرر اسرفاده از توانید با درصورت عکس بودن جهت هرخش، می  -7

 .را تغییر دهید

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-1 16 In 

 

 :بندی سیم

 

 

 

 V1: ترمینال ورودی ولراژ 

 CM : (پایه منفی)ترمینال مشررک 

 VR :(پایه مثبت)ه برای پرانسیومرر منبع تغذی 

 .حال با تغییر دادن پرانسیومرر مرصل  ده به اینورتر فرکانس خروجی تغییر خواهد کرد

 
 

 (v 10+~10-)تنظیم فرکانس از طریق ورودی آنالوگ ولتاژی  :2-2

 :در این نوع از ورودی آنالوگ نیز نیاز به دو نقطه داریم 

ناحیهه    (In-11)و فرکهانس مرنهاظر بها آن    (In-10)الوگبیشررین ولراژ ورودی آن :نقطه اول

 مثبت

ناحیهه   (In-15)و فرکهانس مرنهاظر بها آن   (In-14) بیشررین ولراژ ورودی آنهالوگ : نقطه دوم

 منفی
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، 61، فرکهانس مرنهاظر بها آن را برابهر     -11برای مثال اگر ولراژ ماکزیمم ناحیه منفی را برابهر  

قهرار   61و فرکانس مرناظر بها ولرهاژ مهاکزیمم را برابهر      11 ولراژ ماکزیمم ناحیه مثبت را برابر

ولت را بصورت راسر رد و از صفر 11دهیم، موتور در ولراژ صفر خاموش  ده و از ولراژ صفر تا 

 .کند ولت را بصورت هپ رد حرکت می -11تا

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 :مراحل انجام کار

 .قرار دهید Frq=2پارامرر -1

 روهگ پارامتر مقدار توضیحات
آنالوگ ولراژی  تنظیم فرکانس از طریق ورودی

 .گیرد انجام می
2 Frq Opretaion group 

 

 .قرار دهید In-06=1پارامرر -2

 مقدار توضیحات
پارام

 تر
 گروه

 In group 06 1 .تنظیم کنید 1بر روی مقدار
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 .تنظیم کنید In-10را در پارامرر (V1)م ولراژ ورودی آنالوگ مماکزی -3

 مقدار یحاتتوض
پارام

 تر
 گروه

 10 In (V)10-0 ماکزیمم ولراژ ورودی
 

 .تنظیم کنید In-11ولراژ ورودی آنالوگ را در پارامرر فرکانس مرناظر با ماکزیمم  -4

پارام مقدار توضیحات

 تر

 گروه

 dr.20 0-100 % 11 Inبرحسب درصدی از فرکانس ماکزیمم 
 

 .تنظیم کنید In-14در پارامرر را( V1)ماکزیمم ولراژ ورودی آنالوگ -5

پارام مقدار توضیحات

 تر

 گروه

 -10~0 v 14 In 
 

 .تنظیم کنید In-15فرکانس مرناظر با ماکزیمم ولراژ ورودی آنالوگ را در پارامرر -6

پارام مقدار توضیحات

 تر

 گروه

 dr.20 -100-0(%) 15 Inبرحسب درصدی از فرکانس ماکزیمم 

 

 :توجه 

با د در سیکل مثبت به  ین قسمت با قسمت قبلی در جهت هرخش میتنها تفاوت ا -1

 .با د صورت راسر رد و در سیکل منفی به صورت هپ رد در حال گردش می

لازم است از یک منبع ولراژ ( v 10+~10-)برای اسرفاده از ورودی آنالوگ ولراژی  -2

 .خارجی اسرفاده نماییم

 

 (:20mAتا  0)لوگ جریانی آنا تنظیم فرکانس از طریق  ورودی: 2-3
میلی آمپر که دارای خروجی آنالوگ جریانی اسهت،   21تا  1خواهیم از طریق یک سنسور  می

 :برای این کار لازم است نقاط مینیمم و ماکزیمم را تعریف نماییم. فرکانس را تنظیم کنیم

 (In-54)و فرکانس مرناظر با آن (In-53)کمررین جریان ورودی آنالوگ :نقطه اول
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 (In-56)و فرکانس مرناظر با آن (In-55) ورودی آنالوگ جریانبیشررین : نقطه دوم

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 :نحوه سیم بندی

 

 

 

 

 

 

 

 

 :مراحل انجام کار

 .قرار دهید Frq =5پارامرر -1

 مقدار توضیحات
پارام

 تر
 گروه

 0)تنظیم فرکانس از طریق ورودی آنالوگ جریانی

 .گیرد انجام می (20mAتا 
5 Frq Ooeration group 
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 .تنظیم کنید In-53را در پارامرر( I2)م جریان ورودی آنالوگممینی -2

 مقدار توضیحات
پارام

 تر
 گروه

 mA 53 In 20-0 مینیمم جریان ورودی

 

 .تنظیم کنید In-54را در پارامرر آنالوگ فرکانس مرناظر با مینیمم جریان ورودی -3

 مقدار توضیحات
پارام

 تر
 گروه

مینیمم جریان ورودی برحسب  با س مرناظرفرکان

 drv.20 0-100 % 54 Inدرصدی از فرکانس ماکزیمم 

 

 .تنظیم کنید In-55را در پارامرر (I2)آنالوگ ماکزیمم جریان ورودی -4

 مقدار توضیحات
پارام

 تر
 گروه

 mA 55 In 20-0 ماکزیمم جریان ورودی
 

 .تنظیم کنید In-56را در پارامرر لوگآنا فرکانس مرناظر با ماکزیمم جریان ورودی -5

 مقدار توضیحات
پارام

 تر
 گروه

برحسب  ماکزیمم جریان ورودی با فرکانس مرناظر

 drv.20 0-100 % 56 Inدرصدی از فرکانس ماکزیمم 

 

 (V 5-0)تنظیم فرکانس خروجی اینورتر توسط ولوم روی دستگاه -3

 :از به دو نقطه داریمما نیپد  یم فرکانس از روی ولوم روی کیبرای تنظ

 (In-39)و فرکانس مرناظر با آن (In-38)کمررین ولراژ ورودی آنالوگ :نقطه اول

 (In-41)و فرکانس مرناظر با آن(In-40) بیشررین ولراژ ورودی آنالوگ: نقطه دوم

 

 :مراحل انجام کار

 .قرار دهید Frq=4پارامرر -1

 گروه پارامتر توضیحات
 Frq Opretaion group .کنیم تنظیم می 4بر روی مقدار 
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 .تنظیم کنید In-38را در پارامرر (V0)م ولراژ ورودی آنالوگ ممینی -2

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 V 38 In 5-0 مینیمم ولراژ ورودی

 

 .تنظیم کنید In-39م ولراژ ورودی آنالوگ را در پارامررمفرکانس مرناظر با مینی -3

 

 روهگ پارامتر مقدار توضیحات
برحسب  م ولراژ ورودیمینیمفرکانس مرناظر با 

 dr-20درصدی از 
0-100 % 39 In 

 

 .تنظیم کنید In-40را در پارامرر( V0)ماکزیمم ولراژ ورودی آنالوگ -4

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 v 40 In 5-0 ماکزیمم ولراژ ورودی

 

 .تنظیم کنید In-41ر پارامررفرکانس مرناظر با ماکزیمم ولراژ ورودی آنالوگ را د -5

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
برحسب  فرکانس مرناظر با ماکزیمم ولراژ ورودی

 dr-20درصدی از 
0-100 % 41 In 

 

جهت هرخش را تغییر  In-46پارامرر اسرفاده از توانید با درصورت عکس بودن جهت هرخش، می -6

 .دهید
 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 0-1 46 In 

 .در این حالت با هرخاندن ولوم روی دسر اه فرکانس خروجی اینورتر تغییر خواهد کرد
 

 

 

 (UP-Down)دیجیتال  طریق ورودی فرکانس از تنظیم-4

در این روش برای کنررل فرکانس از دو ورودی دیجیرال جهت افزایش و کاهش فرکانس 

تعریف  UPای که بعنوان  ایه ود به اینصورت که با فشردن  سری مرصل به پ اسرفاده می

تعریف  Downای که بعنوان   ده فرکانس افزایش یافره و با فشردن  سری مرصل به پایه

برای اسرفاده از این قابلیت لازم است ورودی دیجیرال  .یابد  ده فرکانس کاهش می

UP/Down همیشه فعال با د(P3.) 
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 :مراحل انجام کار

 .هیدقرار د In-67=27پارامرر -1

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 P3 27 65-69 In Groupتوسط ترمینال   up/downفعال  دن ورودی 

 

 .انجام دهید Ad-65را از طریق پارامرر Up/Downسازی فرکانس  ذخیره -2

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 Ad Group 65 1 .تنظیم کنید 1بر روی مقدار 

 

پارامرر اگر برق ورودی اینورتر قطع و سپس وصل  ود، درصورت فعال بودن این  :توجه

 .اینورتر در آخرین فرکانس تنظیمی کار خواهد کرد

های ورودی برای انجام  پایه باید Up/Downفوق برای انجام عملیات  پس از تنظیم پارامررهای

 :این کار تعریف  وند

 .تنظیم کنید In-68را بر روی پارامرر Up(P4)پایه  -3

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 In 67 17 .تنظیم کنید 17 بر روی مقدار

 

 .تنظیم کنید In-69را بر روی پارامررDown(P5) پایه  -4

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 In 68 18 .تنظیم کنید 18بر روی مقدار 

 

 

 RS-485تنظیم فرکانس از طریق رابط -5

اینورترهها  . کنرهرل و مهانیرورکرد   ههای اصهلی   ولیا سایر ماژ PLCتوان به کمک  را می اینورتر

وصل  ده و توسط آنهها کنرهرل     PCیا PLCبه  RS-485 توانند به کمک  بکه و رابط می

 . وند و یا پارامررهای آن تنظیم و تغییر کند
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 :توان به موارد زیر ا اره کرد می RS-485 قابلیت های ارتباط دو سیمه از 

 است مقاوم در برابر نویز. 

 توان به هم مرصل کرد دسر اه مخرلف را می 31اکثر تا حد. 

  است( فوت 411)مرر  1211حداکثر فاصله مجاز. 

  1000حداکثر سرعتKbps است. 

 .با د می -Sو +Sهای  به کمک ترمینال RS-485اتصال اینورتر به  بکه 

 .پذیرد انجام میModbus RTU پروتکل و RS-485فیزیکی این عملیات از طریق بسرر

 

 

 

 

 :مراحل انجام کار

 .قرار دهید Frq =6پارامرر -1

 مقدار توضیحات
پارام

 تر
 گروه

انجام  RS-485تنظیم فرکانس از طریق رابط 

 .گیرد می
6 Frq Operation group 

 

  .تنظیم کنید  CM-02نوع پروتکل انرخابی را در -2

 مقدار توضیحات
پارام

 تر
 گروه

 0 . ود تنظیم می Modbus RTUبر روی
02 CM group 

 1 . ود تنظیم می  LS BUSبر روی 
 

3- ID اینورتر را درCM-01  تنظیم کنید. 

 مقدار توضیحات
پارام

 تر
 گروه

 
ID 01 اینورتر CM group 
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 .تنظیم کنیدCM-03 سرعت انرقال اطلاعات را در -4

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 1200bps 0سرعت انرقال 

03 CM 

 2400bps 1سرعت انرقال 

 4800bps 2سرعت انرقال 
 9600bps 3سرعت انرقال 
 19200bps 4سرعت انرقال 
 38400bps 5سرعت انرقال 

 

 :به اینورترها به صورت زیر است فرمت انرقال دیرا از کنررلر

 

 

 

 

 

 

 

 :های مهم به  رح ذیل است در آ برخی از
 

 پارامتر آدرس پارامتر آدرس

0x0007 
سرعت  زمان کاهشرن نو 

(DEC) 
0x0001  ورودی ولراژخواندن 

0x0008   0 جریان خروجیخواندنx0004  فرمانفرکانس نو رن 

0x0009 0 خواندن فرکانس خروجیx0005 نو رن دسرور اسرارت 

 اسرپ=  1

 راسر رد= 1

 هپ رد=  2

0x000A  0 خروجی ولراژخواندنx0006  سرعت  زمان افزایشنو رن(ACC) 
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نقطه اعشار را بردا ره و . هرتز را تنظیم کنیم 49.15خواهیم مقدار فرکانس  برای مثال می

کنیم معادل ه ز این عدد برابر  که دسیمال است را به ه ز تبدیل می 4915عدد 

 .کنیم ثبت می commandمربوط به فرکانس  1114با د که در آدر   می1333

 :Labviewافزار اجرا  ده در نرم  برنامه نمونه

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 (Multi-step)ای تنظیم فرکانس چند مرحله-6

فرکانس مخرلف را تنظیم  8توان تا  دیجیرال می  پایه ورودی 3در این روش با اسرفاده از 

 .نمود

اگر . های مورد نیاز و فرکانس آن را تنظیم کنید توانید گام با اسرفاده از جدول زیر می

 Frqکه در ) command جیرال فعال نبود فرکانس برابر فرکانسورودی دی 3هیچکدام از 

 .خواهد بود( مشخص  ده است

P3 P4 P5 Fx/Rx speed step 

- - -  command گام صفر 

 - -  St1  1گام 

-  -  St2  2گام 

  -  St3  3گام 

- -   bA 53  4گام 

 -   bA 54  5گام 

-    bA 55  6گام 

    bA 56  7گام 
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فعال با ند اینورتر در فرکانس تنظیم  ده درگام  S2و S1برای مثال زمانی که کلیدهای 

 .سوم کار خواهد کرد

 

 :مراحل انجام کار

 .تنظیم کنید0.00 فرکانس فرمان را در پارامرر  -1

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-400 0.00 Operation group 

 

 .تنظیم کنید Frqهای تنظیم فرکانس را در پارامرر کی از روشی -2

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-8 Frq Operation group 

 

 .مورد نظر خود را تنظیم کنید یفرکانسهای  گام -3

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

 فرکانس گام اول

0-400 Hz 

St1 

Operation group فرکانس گام دوم St2 

 St3 انس گام سومفرک

 53 فرکانس گام ههارم

bA group 
 54 فرکانس گام پنجم

 55 فرکانس گام  شم

 56 فرکانس گام هفرم
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 .های زیر را تنظیم کنید ورودیP5 و  P4,P3های  برای فرمان از طریق ترمینال  -4

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 7 67 

In  8 68 

 9 69 

 

 

 Jogفرکانس 

زمهانی کهه  هما در     . ود اسرفاده می سخت افزاری اینورتر تست بیشرر برای Jog فرکانس از

 Jogها برای انجام تست اولیه نیاز به یکبار تست کردن اینورتر خهود داریهد از فرکهانس     پروژه

 .کنید اسرفاده می

اً عمومه )را در سهرعت مشهخص    در ورودی اینورتر، کنررل حرکت موتهور  تنها با یک کلید  ما

مها بهه کمهک     .گردد دارید و با بردا رن کلید، موتور به حالت قبلی برمی( سرعت خیلی پایین

 .کنررل موتور را در اخریار خود قرار دهیمتوانیم به صورت دسری می Jog فرکانس 

 

 

 

 

 

 
 :کار مراحل انجام

 .تنظیم کنید dr-11را در پارامرر Jogفرکانس -1

 

 .تنظیم کنید In-69را در پارامرر  Jogعملیات فرمان -2

 

3- ACC Time را برای فرکانسJog تنظیم کنید. 

 

 وهگر پارامتر مقدار توضیحات
 Jog 0-400(Hz) 11 dr groupفرکانس 

 گروه پارامتر  مقدار توضیحات
 6 69 In group .(P5ترمینال) ود فعال می Jogفرمان عملیات 
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4- DEC Time را برای فرکانسJog تنظیم کنید. 

 

 .را تنظیم کنید Jogتوسط پارامررهای زیر هپ رد یا راسر رد بودن فرکانس -5

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 46 68 .(P4ترمینال) ود راسر رد فعال می Jogفرمان عملیات 

In 
 47 69 .(P5ترمینال) ود هپ رد فعال می Jogفرمان عملیات 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-600 12 dr group 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0-600 13 dr group 
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های مختلف  روش

start/stop 
 G100اینورتر
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 پد کی  طریق توقف از اندازی و راه -1
 :مراحل انجام کار

 .قرار دهید drv=0پارامرر -1

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
Start/stop 0 پد از طریق کی drv Operation group 

 

 .کند را فشار دهید اینورتر با فرکانس تنظیم  ده  روع به کار می RUN دکمه  -2

توانید جهت هرخش  میdr-20 طریق پارامرر اگر جهت هرخش موتور بر عکس بود از -3

 .موتور را عوض نمایید

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 f هرخش به صورت راسر رد

drc Operation group 
 r هرخش به صورت هپ رد

 

 . را فشار دهید STOP رای خاموش نمودن اینورتر کافیست دکمهب -4

 
 

 1مد های فرمان طریق ترمینال توقف از اندازی و راه -2

ها جهت هرخش راسر رد و دی ری جهت هرخش هپ رد  در این مد یکی از ترمینال

 .با د می

 :کار انجام  مراحل
 

 .قرار دهید drv=1پارامرر -1

 وهگر پارامتر مقدار توضیحات
Start/stop 1 1مد  های فرمان ترمینال  از طریق drv Operation group 

 

 .تنظیم کنیدبه صورت راسر رد  runجهت  IN-65را توسط پارامرر P1ترمینال  -2

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 In group 65 1 . ود جهت هرخش راسر رد تعریف می P1ترمینال 

 

 .کنید به صورت هپ رد تنظیم runجهت  IN-66ررا توسط پارامر P2ترمینال  -3

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 In group 66 2 . ود جهت هرخش هپ رد تعریف می P2ترمینال 
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 2انهای فرم طریق ترمینال توقف از اندازی و راه -3

ههها جهههت هههرخش راسههر رد و هپ ههرد دی ههری جهههت      در ایههن مههد یکههی از ترمینههال  

Start/Stop با د می. 

 :کار انجام مراحل

 .قرار دهید drv=2پارامرر -1

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
Start/stop 2 2های فرمان ترمینال  از طریق drv Operation group 

 

 .تنظیم کنید Start/Stopت جه In-65را در پارامررP1 ترمینال -2

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 In group 65 1 . ود تعریف می Run/Stopجهت فرمان  P1ترمینال

 

 .کنید تنظیم جهت ه ون ی هرخش In-66پارامرر را در P2ترمینال -3

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
جهت هرخش هپ رد یا راسر رد تعریف  P2ترمینال

 . ود می
2 66 In group 

 

 

 

 

 

 

S1 S2 RUN/STOP 
ON OFF RUN/FWD 

OFF ON RUN/REV 

OFF OFF STOP 

ON ON STOP 

 

 کلید چرخش راستگرد

 کلید چرخش چپگرد
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S1 S2 Start/Stop 
ON OFF RUN/FWD 

OFF ON STOP 

OFF OFF STOP 

ON ON RUN/REV 

  
 RS-485 طریق ارتباط توقف از اندازی و راه -4

 :کار انجام مراحل

 .قرار دهید drv=3پارامرر

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
Start/stop ارتباط   از طریقRS-485 3 drv Operation group 

 

  RS-485ادامه مراحل همانند تنظیم فرکانس از طریق

 پارامتر آدرس

0x0005 نو رن دسرور اسرارت 

 اسرپ= 1

 راسر رد= 1

 هپ رد= 2

 
 

5-3-wire 

 این تفاوت که با د با های فرمان می طریق ترمینال توقف از اندازی و این پارامرر همان راه

ها موتور در جهت  زدن هرکدام از  سری با. کند عمل می کلیدک ی مانند  P2و P1  سری

 .با د می STOPبرای  P3هرخد و ترمینال  می نظر مشخص  ده در فرکانس مورد

 :کار انجام  مراحل
 

 

 START/STOPکلید 

 کلید تعیین جهت چرخش
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 .قرار دهید drv=1پارامرر -1
 

 مقدار توضیحات
پارام

 تر
 گروه

Start/stop 1 1های فرمان  ترمینال  از طریق drv Operation group 
 

 .به صورت راسر رد تنظیم کنید runجهت  In-65را توسط پارامرر P1ترمینال   -2
 

 مقدار توضیحات
پارام

 تر
 گروه

 In group 65 1 . ود جهت هرخش راسر رد تعریف میP1 ترمینال
  
 

 .کنید به صورت هپ رد تنظیم runجهت  In-66را توسط پارامرر P2ترمینال  -3
 

 مقدار توضیحات
مپارا

 تر
 گروه

 In group 66 2 . ود جهت هرخش هپ رد تعریف میP2 ترمینال
 

 .تنظیم کنید In-67پارامرر را در wire-3 عملیات  فرمان -4

 

 :مربوطه   بندی سیم
 

 

 
 

 

 

 

 

رد  روع  را یک بار فشار دهیم اینورتر در جهت راسر S1، به محض اینکه  سری  S3با فعال بودن 

 .به کار خواهد کرد

 مقدار توضیحات
پارام

 تر
 گروه

 14 67 In group .(P3ترمینال ) ود فعال می wire-3فرمان عملیات 

 

S1 

S2 

S3 
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پارامترهای پرکاربرد 

 G100اینورتر 
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 (carrier)فرکانس حامل تغییر

 ده و سپس به صورت  DC دانیم در یک اینورتر در ابردا برق ورودی همانطور که می

ها در نهایت و در کنار   ود و این پالس هایی با عرض مرفاوت در خروجی ظاهر می پالس

به فرکانس   ود خواهد بود که به موتور اعمال می AC یکدی ر مرناظر با یک  کل موج

افزایش  .گویند می Carrier Frequencyهای ایجاد  ده توسط اینورتر فرکانس حامل پالس

گردد ولی در  یفرکانس کریر موجب کاهش نویز قابل  نیدن و همچنین تلفات توان موتور م

اگر فرکانس کریر  .عین حال باعث افزایش تلفات توان و دمای بالاتر در اینورتر خواهد  د

های کمرری دارد   ود که هارمونیک تر برای موتور فراهم می بیشرر با د  کل موج سینوسی

این  . ود هرا که مطلوب یک موتور  کل موج سینوسی است که بوسیله ژنراتور تولید می

 .تغییر دهید KHz 15-1 ای بین انس را مطابق نظر خود در محدودهفرک

 .تنظیم کنید Cn-04فرکانس حامل مورد نظر را در پارامرر

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 Cn 04 15-1 تغییر فرکانس حامل

 

آن را با مقدار زیادی فعال کنید موجب کاهش  Cn-04اگر در حین تنظیم مقدار  :توجه

  گردد، پس درتنظیم ولی افزایش تلفات گرمایی، نویز و جریان نشری اینورتر می صدای موتور

 .را دا ره با ید کافی   مقدار دقت این 
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 (Torque Boost)افزایش دستی گشتاور 

اولیه بهالایی   گشراور  ود که بار مکانیکی بر روی موتور، زمانی انجام میافزایش دسری گشراور 

بیش از انهدازه موتهور     ار ویژگی باید با احریاط مورد اسرفاده قرار گیرد تا ازاین . دا ره با د

 هود کهه    وقری تنظیمات بیش از حد بالا با د، باعث می. های پایین جلوگیری  ود سرعت در

را به انهدازه کهافی    گشراور میزان تقویت توجه دا ره با ید که. موتور بیش از اندازه گرم  ود

 .انرخاب نمایید

 :راحل انجام کارم

 .قرار دهید dr-15=0پارامرر -1

 

تنظههیم  dr-16پههارامرر در را( Forward)قیمرمقههدار افههزایش گشههراور در حالههت مسهه   -2

 (برحسب درصد) .کنید

 

 .تنظیم کنیهد  dr-17را در پارامرر( REVERSE)مقدار افزایش گشراور در حالت معکو  -3

 (برحسب درصد)

 

 

 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 dr Group 15 0 فعال نمودن افزایش دسری گشراور

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 dr  Group 16 %15-0 (راسر رد)مسرقیم افزایش دسری گشراور

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 dr  Group 17 %15-0 (هپ رد)افزایش دسری گشراور مسرقیم
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 ای و رله( Q1)ترمینال خروجی ترانزیستوری

توانید ترمینال خروجی ترانزیسروری  و جدول زیر می OU-31 ،OU-32ا اسرفاده از پارامررب 

Q1 از پارامرر ،رله  ترمینال جهت انرخاب .های مخرلف فعال کنید را در زمان ای لهیا رOU-

 اسرفاده کنید و برابر مقادیر جدول زیر OU-33از پارامرر Q1و جهت انرخاب ترمینال 31

 .قرار دهید

 

 

و برای انرخاب خروجی  OU-31 ای از پارامرر رله های  صورت انرخاب خروجی در

اگر  .برابر مقادیر مورد نظر جدول قرار دهید اسرفاده کنید و OU-33پارامرر از ترانزیسروری

های دیجیرال عمل کند یکی از  ن اینورتر یکی از خروجی د Runبخواهیم به محض 

 .کنیم تنظیم می 14را برابر  OU-33و OU-31پارامررهای

 

برای  G100Cبرای عملمرد رله دوم و در مدل  OU-33پارامرر  G100در مدل : توجه

 .عملکرد خروجی ترانزیسروری می با د

 

 

 
 

 گروه پارامتر مقدار یحاتتوض
FDT-1 1 

OU-31 
 (انرخاب رله)

 

OU-33 

انرخاب ترمینال ) 

خروجی 

 (ترانزیسروری

OU 

FDT-2 2 
FDT-3 3 
FDT-4 4 
 5 اضافه بار

 6 اضافه بار اینورتر
کننده آلارم فن خنک  8 
 11 اضافه ولراژ

 11 حالت ولراژ کم
 12 افزایش دمای اینورتر
 13 از بین رفرن دسرور
Run  14  دن اینورتر 

 16 درحین کارکرد ثابت موتور
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 خروجی آنالوگ

تهوان پارامررههای    در ایهن حالهت مهی   . ت آنهالوگ اسهت  حالت عملکردی دی ر اینورترها، حاله 

 .مخرلفی همچون فرکانس خروجی، جریان یا توان را از ترمینال آنالوگ خروجی دریافت کرد

دارید که باید مقهادیری مثهل فرکهانس و جریهان موتهور را بخوانهد، بهه          PLCمثلا وقری یک

را برقرار کرد تها اطلاعهات مهورد     LC Pهای آنالوگ درایو، اتصال به توان از ترمینال راحری می

کهاربرد دی هر    .گیهری مجهزا نبا هد    ارسال  ود و دی ر نیاز به تجهیهزات انهدازه    PLCنظر به

تهوان   مثلا، می. با د خروجی آنالوگ کارکرد تقسیم بار یا گشراور بین هندین درایو موازی می

این سهی نال را بهه عنهوان    خروجی آنالوگ روی یک درایو را روی گشراور موتور تنظیم کرد و 

بدین  کل همه درایوها با یک گشراور . های دی ر در مجموعه داد نقطه مرجع گشراور به درایو

 .کنند و بار بین موتورها تقسیم خواهد  د یکسان عمل می

 : ود با توجه به مقادیر زیر انرخاب می OU-01خروجی آنالوگ توسط پارامرر
 

 

 

 

  . ود انرخاب و تنظیم می Aoخروجی آنالوگ و سطح آن توسط ترمینال 

کنید، این مقدار  می گیری اسرفاده  اندازه برای ورودی تجهیزات ،اگر از مقدار خروجی آنالوگ

 :کند های مخرلف تغییر می گیری مطابق با خصوصیات اندازه
 

 

 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0 . ود فرکانس خروجی به عنوان خروجی آنالوگ انرخاب می

01 OU 

 1 . ود جریان خروجی به عنوان خروجی آنالوگ انرخاب می
 2 . ود ولراژ خروجی به عنوان خروجی آنالوگ انرخاب می

 3 . ود اینورتر به عنوان خروجی آنالوگ انرخاب می DCولراژ ارتباط 
 4 . ود روجی آنالوگ انرخاب میگشراور خروجی به عنوان خ

 گروه ترپارام مقدار توضیحات
 OU 05 (%)100-0 مقدار تغییر برحسب درصد           
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 غیر فعال بودن چپگرد یا راستگرد/فعال

هپ هرد ههرخش دا هره با هد     در جههت  جهت راسر رد و هم  هم دربخواهید موتور  اگر -1

 .تنظیم کنید 0روی را بر Ad-09پارامرر

 

 1برابهر  را Ad-09پهارامرر  فقط در جهت هپ رد هرخش دا ره با هد  بخواهید موتور اگر -2

 .تنظیم کنید

 

 2برابهر  را Ad-09پهارامرر  فقط در جهت راسر رد هرخش دا ره با د بخواهید موتور اگر -3

 .تنظیم کنید

 

 

 کننده کنترل فن خنک

 کننده در حین اجرا سازی فن خنک فعال -1

کننده  روع به کار  گر پس از رو ن نمودن اینورتر یک فرمان عملیاتی اجرا  ود، فن خنکا

کننده  و خروجی اینورتر مسدود  ود، فن خنک اگر فرمان عملیات خاموش با د. کند می

 . ود مروقف می

 

 دائم فعال -2

 . ود کننده فعال می به محض رو ن  دن اینورتر فن خنک

 

 کنترل دما -3

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 Ad 09 0 .با د رف میجهت هرخش به هر دو ط

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 Ad 09 1 .کند فقط در جهت هپ رد عمل می

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 Ad 09 2 .کند فقط در جهت راسر رد عمل می

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 Ad 64 0 سازی در حین اجرا فعال

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 Ad 64 1 به صورت دائم فعال
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 خاص ای درجه اگر دمای هیت سینک اینورتر بالاتر ازنده در ابردا خاموش است و کن فن خنک

 . ود می کننده فعال با د، فن خنک

 

 

 

 PIDکنترل

این سیسرم . دهد های ما را کاهش می با د که خطا یک سیسرم کنررلی می PIDکنررل

ها  ها و صنایع برای کنررل فشار، دما، سطح و بسیاری از فرایند در خیلی از کارخانه کنررلی

های کنررلی که در حال حاضر در جهان برای کاهش خطا اسرفاده  همه سیسرم. کاربرد دارد

تر  برای واضح. اند و اسا  اسرفاده کرده به عنوان پایه PIDاز همین سیسرم کنررلند  و می

های قدیم که این  در کارخانه. کنیم یسرم کنررلی هیست مثالی را ذکر می دن اینکه این س

 .کردند ها اسرفاده می ها برای انجام کنررل سیسرم کنررلی موجود نبود از انسان
 

 :سیستم کنترل اتوماتیک

در این روش با اسرفاده از یک . در سیسرم کنررل اتوماتیک دی ر نیازی به اپراتور نیست

ها  ها و کنررلر سنسور ،های یک اپراتور را به صورت کاملا دقیق کار تمامی PIDسیسرم کنررل

  !…ل جانی و مالی ونه خطای انسانی دارد و نه مسائ کهدهند  انجام می
 کند؟ ه ونه کار می PIDحال این سیسرم کنررلی

به نحوه عملکرد به این صورت است که ابردا ترنسمیرر دمای گیج، دمای خوانده  ده مربوط 

به صورت وایرلس به تازگی البره )کند  منرقل می PIDها به کنررلر آب داغ را از طریق سیم

باتوجه به عددی که از بالای کوره خوانده  ده با عددی که  PIDو کنررلر(  ود هم انجام می

گفریم  PIDکند که همخوانی دارد یا خیر؟ هون قبلا به کنررلر  قبلا تنظیم  ده، مقایسه می

! سه خواهد کردیکننده دو عدد را مقا حالا کنررل. خواهیم درجه می ۰۵مثلا دمای که ما

دهد  کنررلر بعد از اینکه اخرلاف این دو عدد را مروجه  د سریع به  یر کنررلی دسرور می

 یرکنررلی سریع  یر گاز را کم و . دمای مورد نظر تنظیم  ود که  یر گاز کم یا زیاد  ود تا

 . عله کم و زیاد  ده و دمای آب بالای کوره تنظیم گرددکند تا  زیاد می

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 Ad 64 2 سازی با کنررل دما فعال
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یک  یر کنررلی هم . در  کل به وضوح اسرفاده از یک سیسرم کنررلی  رح داده  ده است

عدد فنری که در بالای آن قرار دارد به صورت  ۴کنید که با اسرفاده از فشار هوا و  مشاهده می

یعنی کنررل هو مندانه یک پارامرر از یک PID کنررل .کند اتوماتیک گاز را کم و زیاد می

کنررل فشار آب در یک خط لوله، کنررل دبی آب در یک خط لوله،  :فرآیند صنعری از قبیل

 .کنررل فلوی هوای یک سیسرم دمنده، کنررل دمای یک سالن

در  ساخرمانی هند طبقه را در نظر ب یرید در طبقات پایین این ساخرمان فشار آب تقریبا

تمام ساعات روز خوب بوده و ساکنین مشکلی از بابت فشار آب نخواهند دا ت ولی طبقات 

بالاتر در ساعات مخرلف روز و بسره به مصرف ساکنین ساخرمان از بابت فشار آب مشکل 

ها از یک پمپ در مسیر لوله رفت آب به  برای رفع این مشکل اکثر ساخرمان. خواهند دا ت

کار زیر کنند و این پمپ توسط یک سیسرم تشخیص فشار بصورت  واحدها اسرفاده می

 :کند می

هر موقع فشار آب از یک حد معینی افت کند سنسور فشار به موتور فرمان رو ن  دن 

و این خود بعضی مواقع باعث ایجاد یک )کند  ور به سرعت  روع به کار میدهد و موت می

زند بلکه باعث  کشی صدمه می نها به سیسرم لولهگردد که این موضوع نه ت ها می لوله ضربه در

و به محض رسیدن فشار به مقدار دلخواه موتور دوباره خاموش ( گردد خرابی پمپ نیز می

های مداوم پمپ نه تنها باعث بالا رفرن هزینه برق  ده بلکه  رو ن و خاموش  دن. گردد می

ها  هیچ وقت فشار داخل لولهگردد و در ضمن  باعث کاهش طول عمر مفید موتور و پمپ می

لذا برای . گردد گردد و فشار آب خروجی از  یر آب بصورت مداوم کم و زیاد می تثبیت نمی

در . کنررل  ود PIDبرطرف کردن این موضوع کافیست موتور توسط یک اینورتر بصورت 

ک بلو. این حالت از یک سنسور تشخیص فشار آب در مسیر خط لوله بایسری اسرفاده نمود

 :با د دیاگرام نحوه کار بصورت زیر می
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 ود محلی جهت تنظیم فشار دلخواه در سیسرم خواهد بود  همانطور که در  کل بالا دیده می

(SV )تواند فشار دلخواه آب مصرفی را از آن محل تنظیم نماید اینورتر مقدار  که اپراتور می

( SV)و با مقدار( PV) پ خواندهفشار خط را از طریق سنسور نصب  ده در خروجی پم

با د ( SV)کمرر از مقدار فشار تنظیم  ده( PV)کند اگر فشار خط تنظیم  ده مقایسه می

دهد تا فشار به مقدار مطلوب تنظیم  ده برسد و به محض  دور موتور را به آرامی افزایش می

مثلا به دلیل ) دلیلی دارد و اگر به هر  رسیدن فشار به مقدار تنظیم  ده دور را ثابت ن ه می

فشار خط بالاتر از مقدار تنظیم  ده بشود دور موتور توسط ( ها کننده بسره  دن  یر مصرف

یابد تا جایی که دی ر نیازی به کارکرد پمپ نبا د که در اینصورت پمپ  اینورتر کاهش می

 .گردد گردد و به محض کاهش فشار دوباره سیکل بالا تکرار می کلا خاموش می

 :G100توسط اینورترهای  PIDرلکنت

 :مراحل انجام کار

 .قراردهید AP-01=2پارامرر-1

 

 .تنظیم کنید AP-21نوع فیدبک خروجی را با اسرفاده از پارامرر -2

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 AP Group 01 2 . ود فعال می PIDکنررل 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0 .دگرد ولت تنظیم می 1-11بر روی 

21 AP Group 
 2 .گردد ولت تنظیم می 1-5بر روی 

 3 .گردد تنظیم می مپرآ میلی 1-21بر روی 

 4 .گردد تنظیم می RS-485بر روی 
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 .کنید تنظیم AP-30و AP-29کننده را در پارامررهای محدوده خروجی کنررل -3

 

 .تنظیم کنید AP-20پارامرر در را( setpoint)کننده  مرجع کنررل -4

 

 .را تنظیم کنید P,I,Dاز طریق پارامررهای زیر  -5

 

 .آید ای مرفاوت بوده و به صورت آزمون و خطا بدست می مقادیر فوق در هر پروژه: توجه
 

 .تنظیم کنید AP-19مقدار مرجع را در پارامرر -6

 

 .با د قابل مشاهده می AP-17ارامررمقدار مرجع در پ -7

 

 .با د قابل مشاهده می AP-18مقدار فیدبک در پارامرر -8

 

 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 کننده بالا فرکانس محدود

0.1-400 
29 

AP Group 
 30 ین فرکانسیمحدودکننده پا

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 0 .گردد پد تنظیم می از طریق کی

20 AP Group 

 1 .گردد ولت تنظیم می -11~11طریق ورودی از

 3 .گردد پد تنظیم می طریق ولوم روی کی از

 4 .گردد تنظیم می مپرآ میلی 1-21طریق ورودی  از

 5 .گردد تنظیم می RS-485طریق ورودی  از

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 22 (%)999-0 .گردد تنظیم می Pضریب 

AP Group  ضریبI 32-0.1 .گردد تنظیم می(S) 23 

 24 (S)30-0 .گردد تنظیم می Dضریب 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 AP Group 19 - .گردد تنظیم می Setpointمقدار 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 AP Group 17 - .(درصد یا فرکانس) ود  مقدار مرجع نمایش داده می

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 AP Group 18 - .(درصد یا فرکانس) ود  مقدار فیدبک نمایش داده می
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 .را در پارامرر زیر تنظیم کنید sleep delay timeمقدار -9

 

 .را در پارامرر زیر تنظیم کنید sleep frequencyمقدار -11

 

 .را در پارامرر زیر تنظیم کنید wake up levelمقدار  -11

 

 

 

 

  

 

کنند، پهس از اینکهه فرکهانس بهه مقهدار       به افزایش می  روع در کل فوق فیدبک و فرکانس

کنهد تها    رسید، فرکانس  روع به کهم  هدن مهی    setpointماکزیمم خود و فیدبک به مقدار 

رسهد و بهه مقهدار مهدت زمهانی کهه        مد نظر مها مهی    sleep frequencyزمانی که به مقدار

اگر مقدار فیدبک کمرر .  ود ایم صبر کرده و سپس خاموش می تنظیم کرده sleep delayدر

ایهم پهایین    نظیم کهرده ت wake up level ود به اندازه مقداری که در  set pointاز مقدار 

 .کند آمده و پس از رد  دن از این مقدار دوباره پمپ  روع به کار کردن می

 

 

 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 Sleep delay time 0-9999 S 37 AP Groupتنظیم 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 Sleep frequency 0-400 38 AP Groupتنظیم 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 wake up level 0-100 % 39 AP Group تنظیم
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  اصول عملکرد کنترلر
بخشد در این حالت ما  وارد عمل  ده و عملکرد سیسرم را بهبود می P کننده ابردا کنررل

به صفر  اما رسد به حداقل می P کننده خطای ماندگار خواهیم دا ت ولی توسط کنررل

کند ولی در  وارد عمل  ده و خطای ماندگار را صفر می I کننده سپس کنررل. نخواهد رسید

به سیسرم اضافه خواهد UNDERSHOOT, OVERSHOOT این حالت تعداد زیادی

وارد عمل  ده و این نوسانات  D کننده به همین دلیل کنررل .با د گردید که نامناسب می

 . ود تر می د و پاسخ سیسرم سریعکن حذف می ناخواسره را
کنیم که یک پمپ آب در یک ساخرمان هند طبقه جهت تامین فشار خط  فرض می :مثال 

خواهیم فشار آب مصرفی را توسط کنررل دور  لوله آب مصرفی ساکنین نصب  ده است و می

طبقات پمپ به نحوی کنررل نماییم که همیشه فشار آب در لوله ثابت باقی بماند و ساکنین 

فشار خط لوله آب مصرفی توسط یک ترنسمیرر فشار . بالاتر احسا  افت فشار ننمایند

برای این .  ود بار که به اینورتر مرصل  ده خوانده می 11تا  1آمپر و  میلی 21تا  4دوسیمه 

. کنیم تنظیم می( پد از روی کی ) 1را برابر  AP-20و (mA 20-0)1را برابر  AP-21کار

رفره و AP-19 ثابت بماند، برای این کار به پارامرر Bar 5است که فشار در ما این  هدف

مقدار . کنیم تنظیم می 51برابر AP-20مقدار آن را با اسرفاده از روش انرخاب  ده در پارامرر

در این . کنیم تنظیم میAP-30 و  AP-29ماکزیمم و مینیمم فرکانس را در پارامررهای

  set pointدرصد از مقدار 1قرار داده یعنی به محض اینکه  1ررا براب Wake upمثال مقدار

 sleep delayو  45را برابر  sleep frequencyکم  د پمپ  روع به کار کند و مقدار 

time  ثانیه تنظیم کردیم5را برابر. 

 ری رایطی که خروجی مطلوب بدست نیامد، باید تغی را درP,I,D  ،با توجه به مقادیر فوق

 .بار را دا ره با یم 5فشار ( خروجی سنسور)آمپر میلی 11ر داده تا د
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 :برای کنترل فرکانس low/Highمحدوده 

 .تنظیم  ود Ad 1=24-برای اسرفاده از این محدوده لازم است پارامرر  

 گروه شماره پارامتر نام پارامتر توضیحات
 1را برابر  Ad-24مقدار 

 قرار دهید
  24 انرخاب محدوده فرکانسی

 
Ad Group 

 
 فرکانس از این مقدار،

  ود بیشرر نمی

 26 محدودیت فرکانس بالا

فرکانس از این 

  ود مقدار،کمرر نمی
 25 محدودیت فرکانس پایین

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 پرش از ورودی فرکانس های مشخص

برخی از قسمت های  ر برخی از پروژه ها مشاهده می  ود که در زمان کار اینورتر و موتور،د

کانیکی دسر اه های همجوار با آن  روع به نوسان کرده و صداهای ناهنجاری را تولید م

کنند که علت آن برابری برخی از فرکانس های طبیعی موتور وآن قسمت های مکانیکی  می

توان آن فرکانس ها را  ناسایی کرده و از روی آنها پرش کرد تا  توسط این تابع می.می با د

 .این اتفاق نیفرد

 وجه دا ره با ید این قابلیت تنها در ورودی های آنالوگ با تغییر ولراژ و جریان ت

 ورودی دردسرر  خواهد بود  
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 :مراحل انجام کار

 .قرار دهید  Ad-27=1پارامرر  -1

 

 :رش را در پارامرر های زیر قرار دهیدفرکانس های مدنظر برای پ -2

 

که فرکانس های پرش  Ad-28~Ad-33تنظیمات فرکانس کاری در محدوده  :توجه

 .در دسرر  نمی با د با ند ، می

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 Ad group 27 1 انرخاب فرکانس پرش فعال می  ود 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
  اولین محدود کننده پایین فرکانس پرش

 
 

0.1-400 

Hz 

28  

 

 

Ad group 

 29 اولین محدود کننده بالا فرکانس پرش

 30 دومین محدود کننده پایین فرکانس پرش

 31 دومین محدود کننده بالا فرکانس پرش

 32 سومین محدود کننده پایین فرکانس پرش

 33 سومین محدود کننده بالا فرکانس پرش
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 ACC/Dec Timeفرکانس مرجع برای 

 :فرکانس ماکزیمم باشد اگر زمان افزایش و کاهش سرعت بر اساس -1

 .نزول براسا  فرکانس ماکزیمم تغییر خواهند کرد دراین صورت زمان صعود و

 01هرتز با د و زمان افزایش و کاهش  01( dr-20)به عنوان مثال اگر فرکانس ماکزیمم

ثانیه طی می کند و زمان کاهش نیز همین مقدار  01هرتز را در  01ثانیه با ند، از صفر تا 

هرتز  و زمان   Command 31هرتز ، فرکانس  01بود، یا اگر فرکانس ماکزیمم خواهد 

کند زیرا مرجع  ثانیه طی می 5هرتز را در  31ثانیه با د پس از اسرارت از صفر تا  01افزایش 

 .فرکانسی همان فرکانس ماکزیمم می با د

 :مراحل انجام کار

 .قراردهید  bA -08=0پارامرر

 

 :باشد Commandاگر زمان افزایش و کاهش سرعت بر اساس فرکانس -2

 را به عنوان مرجع انرخاب کرده و زمان صعود و commandدر این حالت اینورتر فرکانس 

 .ماکزیمم نقشی ندارد نزول بر اسا  این فرکانس صورت می گیرد و فرکانس

  Commandثانیه،  فرکانس  11( ACC/DEC)به عنوان مثال اگر زمان افزایش و کاهش

کند  ثانیه طی می 11هرتز را در  31هرتز با د ، از صفر تا  61هرتز و فرکانس ماکزیمم  31

 .وهیچ اهمیری به فرکانس ماکزیمم نمی دهد

 .قراردهید  bA-08=1پارامرر

 

 گروه پارامترشماره  مقدار توضیحات
 bA group 08 0 تنظیم می  ود(  dr-20)بر اسا  فرکانس ماکزیمم

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 bA group 08 1 تنظیم می  ود commandبر اسا  فرکانس 
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 ACC/DEC Time)تنظیم خصوصیات زمان افزایش و کاهش سرعت 

scale) 

 :توسط این پارامرر دقت زمان افزایش و کاهش را می توانیم تغییر دهیم

  

از این پارامرر اسرفاده ( ثانیه 5.25ثانیه، 1.5)در مواقعی که به دقت خیلی بالایی نیاز دارید 

 .کنید

 

-Multi)کاهش به کمک ترمینال /تنظیم چندین زمان افزایش

function) 

 :مراحل انجام کار

 .را تنظیم می کنیم ACC/DECابردا  -1

 .را برروی مقادیر زیر تنظیم کنیدIn-69 و  In-68 پارامررهای -2

 

های زوج و زمان های کاهش را در پارامرر های فرد تنظیم افزایش را در پارامرر  زمان های-3

 ( bA-70~ bA-83.)کنید

 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
  0 0.01با دقت 

09 

 
bA group 1 0.1با دقت 

 2 1با دقت 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
Multi Accel/Decel – Low(ترمینالP3) 11 67 In group 

Multi Accel/Decel – Mid )ترمینالP4 ) 12 68 

Multi Accel/Decel – high )ترمینالP5 ) 49 69 
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پارام مقدار توضیحات

 تر

 گروه

  زمان افزایش اول

 

 

 

0-6000 s 

70  

 

 

 

bA group 

 71 زمان کاهش اول

. 

. 

. 

. 

. 

. 

. 

. 

 82 زمان افزایش هفرم

 83 زمان کاهش هفرم

 

 :زمان مورد نظر خودرا تنظیم کنیدبا اسرفاده از جدول زیر 

 

 : سیم بندی مربوطه

 

 

 

 

 

P3 P4 P5 مقدار 
Multi 

Accel/Decel 

- - - ACC/DEC 1 
 - - ACC1/DEC1 1 
-  - ACC2/DEC2 2 
  - ACC3/DEC3 3 
- -  ACC4/DEC4 4 
 -  ACC5/DEC5 5 
-   ACC6/DEC6 6 
   ACC7/DEC7 7 
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 زمان افزایش و کاهش سرعتالگوی تنظیم 

 :کاهش را تنظیم کرد/ توان ال وی افزایش  با اسرفاده از پارامررهای زیر می

 .کنید تنظیم0 را بر روی   Ad-01برای اسرفاده از ال وی خطی پارامرر  -1

 

 این حالت برای کاربردهایی با گشراور ثابت است ال وی اصلی در. 

 .کنید تنظیم 1ی را بر رو  Ad-01پارامرر منحنیبرای اسرفاده از ال وی  -2

 

اخت و به آرامی صورت به کمک این ال و وضعیت  راب گیری و توقف موتور به صورت یکنو

 .می گیرد

 : و  کل زیر ه ون ی ال وی منحنی را تنظیم کنید میروانید با اسرفاده از پارامررها

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 Ad group 01 0  ود بر روی ال وی خطی تنظیم می

 گروه شماره پارامتر مقدار  توضیحات 
 Ad group 01 1 بر روی ال وی منحنی تنظیم می  ود

 

 



 

  66  
 

کنترل  روش، تعمیرات درایوفروش، خدمات پس از ف

 دور

11014310100علی سعیدی   

0-ACC/DEC Start را در پارامررAd-03  تنظیم کنید. 

 

2-ACC/DEC End رررا در پارامAd-04  تنظیم کنید. 

 

ACC/DEC  نهایی با اسرفاده از فرمول های زیر بدست می آیند: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 (Stop)تعیین نحوه توقف

   کم شدن شتاب تا توقف-1

  .کند سرعت موتور در زمان تنظیم  ده  روع به کاهش می

 .قرار دهید Ad-08=0ر پارامر

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
ACC Start 1-100(%) 03 Ad group 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
ACC End 1-100(%) 04 Ad group 
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 برای توقف DCاستفاده از ترمز -2

با فرکانس و زمانی   dcولراژ ،در این روش بعد از آنکه سرعت موتور تا نزدیک به توقف رسید

وتور تزریق می  ود تا  فت موتور کاملا مروقف کنیم به اسراتور م که در پارامررها تنظیم می

 . ود و برای زمانیکه بار سن ینی به موتور وصل است مناسب است

است که در صنعت در بعضی از مواقع به توقف  به این خاطر dc علت اسرفاده از ترمز :نکته

لکرروموتور کامل نیاز داریم و اگر به حرکت الکرروموتور توجه کرده با ید پس از قطع برق، ا

ایسرد علی الخصوص زمانیکه بار سن ینی به الکرروموتور وصل است در هنین  بلافاصله نمی

 .درایو اسرفاده می کنیم dc مواقعی از ترمز

 :مراحل انجام کار

 .قراردهید Ad-08=1پارامرر -1

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 DEC 0 08 Ad groupتوقف از طریق 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 DC 1 08 Ad groupترمزتوقف از طریق 
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 .تنظیم کنید  Ad-17رروع ترمز یا فرکانس  روع ترمز را در پارامرنقطه   -2

 

 .تنظیم کنید Ad-16مقدار ولراژ ترمز را در پارامرر  -3 

 

 .تنظیم کنید Ad-15را در پارامرر  DCمدت زمان تزریق جریان  -4

 

 .تنظیم کنید Ad-14مدت زمان قبل از ترمز را در پارامرر  -5

 

 

 :خلاصه ای از مراحل

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات

با تنظیم این پارامرر تعیین می کنیم که 

 در هه فرکانسی ترمز اعمال  ود

0.1-60(Hz) 17 Ad group 

 گروه اره پارامترشم مقدار توضیحات
با تنظیم این پارامرر تعیین می کنیم که 

 ترمز هقدر زور دا ره با د

0-200(%) 16 Ad group 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
در زمان DC مدت زمان تزریق جریان 

 توقف موتور

0-60(S) 15 Ad group 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
با تنظیم این پارامرر تعیین می کنیم 

که قبل از اینکه ترمز ب یرد هه مدت 

 صبر کند

0-60(S) 14 Ad group 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
  08 1 فعال می  ود DCا اسرفاده از ترمز توقف  ب

 
 Ad group 

 17 60-0.1 نقطه  روع ترمز یا فرکانس  روع ترمز

 16 (%)200-0 جریان تزریقیمقدار 

 15 (S)60-0 مدت زمان تزریق جریان

 14 60-0 مدت زمان قبل ازترمز
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 (Free Run)چرخش آزاد به نسبت اینرسی حرکتی تا توقف-3

در این حالت زمانیکه دسرور توقف داده می  ود ولراژ و فرکانس خروجی قطع  ده و موتور 

زمان ایسرادن آن  و رها می  ود مثل زمانیکه موتور را به صورت دسری خاموش می کنیم

 .بسر ی به اینرسی باردارد

 .قراردهید Ad-08=2پارامرر 

 

 

 

 

 

 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 Ad group 08 2 رخش آزاده توقف ازطریق
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 مقاومت ترمزی اینورتر

را کوتاه کردید و با خطای اضافه ولراژ اینورتر مواجه  دید، احرمالا ر موتو اگر  ما زمان توقف

به این سیسرم، . را تخلیه کند اضافی  انرژی باید اینورتر را به سیسرمی مجهز کنید که برواند

 گویند که مقاومت ترمزی اینورتر هم یکی رمز مقاومری اینورتر میترمز دینامیکی اینورتر یا ت

بنابراین با اتصال مقاومت ترمز به اینورتر، ولراژ اضافی . آید از اجزای این سیسرم به  مار می 

 ود خطای اضافه ولراژ تولید نشود و   ده و موجب می  اینورتر روی مقاومت ترمز تخلیه

 .را مروقف کنداینورتر با  راب لازم موتور 

نوار : به این موارد ا اره کرد توان بعنوان مثال برای کاربرد مقاومت ترمز درایو می

هایی که تغییر جهت سریع موتور  ، کالسکه جرثقیل، سانرریفیوژ، فن و کاربرد(کانوایر)نقاله

 .مورد نیاز است

 :مراحل انجام کار

 .کنید تنظیم Pr-65را در پارامرر  %ED فعال بودن یا نبودن  -0

 

 

 (%ED.)تنظیم کنید Pr-66درصد مقاومت ترمزی را در پارامرر -2

 

مان عدم اسرفاده از مقاومت ترمزی در کل کارکرد اینورتر با مدت ز Pr-66پارامرر : توجه

 .کند تنظیم می به صورت درصد مقاومت ترمزی را

 

 (START)راه اندازی تعیین نحوه

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات

 ED% 0 65 Pr Group فعال نبودن 

 ED% 1 فعال بودن 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 Pr Group 66 (%)30-0 درصد مقاومت ترمزی 
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 زیادشدن شتاب تا رسیدن به فرکانس موردنظر-1

  .کند سرعت موتور در زمان تنظیم  ده  روع به افزایش می

 .قرار دهید Ad-07=0پارامرر 

 

 در هنگام راه اندازی DCاستفاده از ترمز  -2

  .در هن ام راه اندازی موتور داریم DCدربعضی موارد نیاز به اسرفاده از ترمز 

ع باید از برای مثال در هن ام راه اندازی آسانسور برای عدم سقوط آسانسور در لحظه  رو 

 .اسرفاده کنیمDC  ترمز

 .قرار دهید Ad-07=1پارامرر 

 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 12 Ad group (s)60-0 مدت زمان تزریق ولراژ

 13 (%)200-0 تزریقی در هن ام راه اندازی  dcولراژ

 

 

 

 

 

 

 

 گروه شماره پارامتر مقدار اتتوضیح
 ACC 0 07 Ad groupاز طریق  راه اندازی

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 DC 1 07 Ad groupترمز از طریق  راه اندازی
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 (Dwell frequency)فرکانس تثبیت

یک فرکانس مشخص،   که نیاز دا ره با یم موتور در  کنیم اسرفاده می  زمانی این پارامرر از

 . روع به حرکت کند  لحظه ای مروقف  ده سپس 

 :مراحل انجام کار

 .تنظیم کنید Ad-20را در پارامرر (ACC)به هن ام صعود فرکانس تثبیت -1

 

 .کنید تنظیم Ad-21را درپارامرر   زمان تثبیت-2

 

 .تنظیم کنید ADV-22در پارامرررا ( DEC)فرکانس تثبیت به هن ام نزول -3

 

 .کنید تنظیم ADV-23را درپارامرر   زمان تثبیت-4

 

 

  

 

 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
فرکانس لحظه مروقف  دن )فرکانس تثبیت

 (ACCدر

0.1-400(Hz) 20 Ad group 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 ACC 0-60(S) 21 Ad groupدر  مدت زمان تثبیت 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
فرکانس لحظه مروقف )فرکانس تثبیت

 (DEC دن در

0.1-400(Hz) 22 ADV group 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 DEC 0-10(S) 23 ADV groupمدت زمان تثبیت در 
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 عملیات ذخیره سازی انرژی

 :پذیرد این قابلیت از دو طریق صورت می

 عملیات ذخیره سازی دستی-1

درصد ولراژ را کاهش دهیم، به این صورت که موتور درهن ام راه  31با این کار میروانیم تا

ودن یا نبودن رسد ، اینورتر با اسرفاده از فیدبک جریان، باردار ب اندازی به ولراژ نامی خود می

درصد کاهش  31؛ درصورت بادار نبودن موتور، اینورتر ولراژ را تا .موتور را تشخیص می دهد

 . ود می  می دهد و همین امر سبب کاهش مصرف برق و ذخیره انرژی

 

محاسبه خودکار مقدار انرژی ذخیره  ده بر اسا  جریان نامی و جریان بی ولراژ خروجی با 

 . ود باری موتور تنظیم می

 سازی اتوماتیک عملیات ذخیره -2

 

ره  ده بر اسا  جریان نامی و جریان ولراژ خروجی با محاسبه خودکار مقدار انرژی ذخی

  ود باری موتور تنظیم می بی

 

 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 Ad group 51 (%)30-0 مقدار کاهش ولراژ به صورت درصد

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 ADV group 50 2 . ود سازی اتوماتیک فعال می عملیات ذخیره
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 تنظیم ولتاژخروجی

که سطح ولراژ  با د و مناسب موتورهایی است این پارامرر برای تنظیم ولراژ خروجی اینورتر می

 .با د می  ورودی ولراژ از کمرر کاری آنها

با اسرفاده از  .ولت است 381ما ولت و موتور   121برای مثال در منطقه ای ولراژ پیک  

 .توانید ولراژ خروجی درایو را کم کنید پارامرر زیر می

 :نحوه تنظیم

 .تنظیم کنید IOvدرپارامرر را نظر مورد ولراژ  

 

Power-on Run 

حض وصل  دن برق  روع به کارکرده و اسرارت با اسرفاده از این پارامرر اینورتر به م

 : ود می

 .با د 2یا  0باید برابر   drv پارامرر-0

 .قرار دهید Ad-10=1پارامرر  -2

 

 

 

 

 

 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 180-480 vol  Ooeration group 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
Start/stop 1/2 ازطریق ترمینال های فرمان drv operation group 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
Power-on Run 10 1  ود فعال می Ad group 
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 توابع حفاظتی

 (ETH)گرمای الکترونیکی-1

کنیم که اگرگرمای بیش ازحد مجازدر موتور وجود  توسط این پارامرر برای اینورتر تعیین می

 .قطع نماید دا ت، خروجی اینورتر را

 :کار مراحل انجام

نظیم توابع حفاظری را تن از فعال  دنظر پس عملیات مورد  PRT-40از طریق پارامرر  -1

 .کنید

 

 .کنید تنظیم Pr-42 پارامرر در را( ازجریان نامی  رصدید)سطح گرمای الکررونیکی -2

 

 درصدی در  صورت  برای حالت پیوسره را به مقدار اضافه جریان عبوری از موتور -3

 .دتنظیم کنی  Pr-43پارامرر

 

 .تنظیم کنیدPr-41 پارامرر درا ر کننده موتور نوع خنک -4

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
  0 .فعال است غیر               

40 
 

PRT 

group 
خروجی اینورتر مسدود  ده و موتور کار آزاد 

 .دهد انجام می

1 

 2 .کند پس از کاهش سرعت توقف می               

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
از موتور برای یک  مقدار اضافه جریان عبوری 

 دقیقه

50-200(%) 42 Pr group 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
لت  حا ازموتور برای  مقدار اضافه جریان عبوری

 پیوسره 

50-180(%) 43 Pr group 
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 بار  اضافه هشدار -2

 :کار انجام مراحل

 .کنید  تنظیم Pr-18 پارامرر در را اضافه بار سطح هشدار -1

 

 .کنید  تنظیم Pr-19 پارامرر در را اضافه بار هشدارمدت زمان  -2

 

 .دهید قرار OU-31=5 پارامرر -3

 

 

 

 لغزش اضافه بار -3

داد، ولی در حالت لغزش اضافه بار  له فقط هشدار اضافه بار میطریق ر از درحالت قبل اینورتر

 . ود می  قطع ، خروجی اینورتر

 :کار مراحل انجام

 .کنیدنظیم بار را تاضافه لغزش ن نظر پس از فعال  دعملیات مورد  -1

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 Pr group 41 0 خنک کاری با فن خود موتور

 1 مجزاخنک کاری با فن 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
اضافه جریان پیغام  از درصد درهند

  ود بار صادر اضافه

30-120(%) 18 Pr group 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 19 Pr group (S)30-0 اضافه بار هشدارمدت زمان 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 OU group 31 5  ود انرخاب می 1خروجی رله ای 
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 .کنید  تنظیمPr-21 پارامرر در را بار  اضافه سطح لغزش  -2

 

 .کنید تنظیم Pr-22 پارامرر در را زمان اضافه بارمدت  -3

 

 

 

FDT 

ها تعیین میکنیم که رله و خروجی ترانزیسروری در هه فرکانس هایی عمل  FDTبه کمک 

 .کنند

 

 

 FDT-1 

را  (OU-58)هرتز تنظیم کرده و پهنای باند فرکانسی 21کنید فرکانس را در فرض : مثال

پس از راه اندازی . تنظیم کرده اید( FDT1)1 رله خروجی را برابر عدد  .هرتز قرارداده اید11

، از فرکانس تنظیم  ده رسید( 2پهنای فرکانسی تقسیم بر)تا کمرر 5 موتور وقری فرکانس به

 .خروجی عمل خواهدکرد، رله 15یعنی فرکانس 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
  0 .فعال است غیر               

20 

 

PRT 

group 
ینورتر مسدود  ده و موتور کار خروجی ا

 .دهد آزاد انجام می

1 

 2 .کند پس از کاهش سرعت توقف می               

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 Pr group 21 (%)200-30 کند مشخص می را میزان اضافه بار 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 Pr-21ثانیه اضافه بار مشخص  ده در هند  

 طول بکشد

0-60 s 22 Pr group 
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 :مراحل انجام کار

 (command frequency)را تنظیم کنید فرکانس مورد نظر خود -1

 .تنظیم کنید OU-58پهنای باند فرکانس قطع را در پارامرر-2

 

 .تنظیم کنید OU-31~32امرر را در پاررله  نحوه عملکرد-3

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 FDT-2 

خروجی  که فرکانس دسرور و فرکانس نمایان  دن رله این است FDT-2 رط فعال  دن 

 (Command frequency=FDT frequency)باید برابر با ند

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 58 OU group (Hz)400-0 پهنای باند فرکانس قطع

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 OU group 32-31 1 کند عمل می FDT1با توجه به  رایط 
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تفاوت این پارامرر با پارامرر قبلی در این است که در مورد قبلی با افزایش فرکانس : نکته

(Command frequency )تعریف  ده  نقطه عملکرد رله خروجی با توجه به پهنای باند

با توجه به این که فرکانس دسرور و فرکانس نمایان  دن  FDT-2کرد ولی در  تغییر می

 .هم با ند با افزایش فرکانس دسرور رله خروجی عمل نخواهد کردخروجی ها باید برابر 

و فرکانس نمایان  دن رله  (Command frq)فرض کنید فرکانس مورد نظر  :مثال

( FDT-2) 2 را برابر OU-31~32پارامرر  .تنظیم کرده اید 31را برابر( OU-57)خروجی 

تنظیم نموده اید در نصف  11نیز در  را( پهنای باند فرکانسی)OU-58پارامرر  .قرار داده اید

رله خروجی عمل هرتز  25 (OU-57)پهنای باند کمرر از فرکانس نمایان  دن خروجی ها

در این حالت برخلاف حالت قبل در صورت تغییر فرکانس راه .خواهند کرد

 .رله خروجی عمل نخواهد کرد (Command)اندازی

 

 :مراحل انجام کار

 

 (command frequency)تنظیم کنید فرکانس مورد نظر خودرا -1

 .تنظیم کنید  OU-58پهنای باند فرکانس قطع را در پارامرر-2

 

 .تنظیم کنید  OUT-31~32را در پارامرر رله خروجی  نحوه عملکرد -3

 

 .تنظیم کنید OU-57را در پارامرر  عمل خواهد کردخروجی فرکانسی که بعد ازآن رله -4

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 58 OU group (Hz)400-0 پهنای باند فرکانس قطع

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 OU group 32-31 2 کند عمل می FDT2رله با توجه به  رایط 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
رله قبل از این فرکانس و باتوجه به پهنای 

 باندعمل خواهد کرد

0-400(Hz) 57 OU group 
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 FDT-3 

در نصف این مقدار قبل و (  OU-58)در این  رایط رله با توجه به پهنای باند تنظیم  ده 

به این صورت که اگر  .عمل خواهند کرد(  OU-57)بعد فرکانس نمایان  دن خروجی ها

 با د، 31برابر (   OU-58)و فرکانس نمایان  دن خروجی 11برابر (   OU-58)پهنای باند

هرتز  35ودرفرکانس   کرده هرتزعمل 25در فرکانس (ACC)افزایش فرکانسهن ام به 

 25هرتز عمل کرده ودر  35در فرکانس ( DEC)فرکانسکاهش  ودر زمان خواهند  د قطع

 .هرتز قطع خواهند  د

 :مراحل انجام کار

 (command frequency)را تنظیم کنید فرکانس مورد نظر خود -1

 .تنظیم کنید  OU-58قطع را در پارامررپهنای باند فرکانس -2

 

 .تنظیم کنید  OUT-31~32را در پارامرر رله خروجی  نحوه عملکرد -3

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 58 OU group (Hz)400-0 پهنای باند فرکانس قطع
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-OUTقطع خواهد  د را در پارامرر  و  وصلای  رله فرکانسی که بعد و قبل ازآن خروجی -4

 .تنظیم کنید 57

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 FDT-4 

در فرکانس نمایان  دن خروجی ( ACC)به هن ام بالارفرن خروجی ر این  رایط رلهد 

در نصف ( DEC)فرکانس زمان کاهش در و وصل  ده و عمل خواهند کرد( OUT-57)ها

به عنوان مثال اگر . قطع خواهند  د( OUT-58)پهنای باند فرکانسی کمرر از فرکانس 

(OUT-57 )افزایش به هن ام  خروجیبا د، رله 11برپهنای باند برا و با د 31برابر

در فرکانس ( DEC)فرکانس زمان کاهش در عمل کرده و 31در فرکانس ( ACC)فرکانس

 .قطع خواهند  د 25

 

شماره  مقدار توضیحات

 پارامتر

 گروه

 OU group 32-31 3 کند عمل می FDT3با توجه به  رایط 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
بعد از این فرکانس و  قبل و ای خروجی رله

عمل خواهند کرد  باتوجه به پهنای باند  

0-400 Hz 57 OU group 
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 :مراحل انجام کار

 (command frequency)فرکانس مورد نظر خودرا تنظیم کنید -1

 .تنظیم کنید  OUT-58پهنای باند فرکانس قطع را در پارامرر-2

 

 .تنظیم کنید  OU-31~32را در پارامرر رله خروجی  نحوه عملکرد -3

 

تنظیم  OU-57را در پارامرر ی وصل و قطع خواهند  د که درآن خروجی رله ا رکانسیف -4

 .کنید

 

 

 

 

 

 

 

 

ای با رله یتفاوت خروجی ترانزیستور  

 2)های بالاتری  تواند جریان ای می روجی رلهخ. عمده تفاوت  ان در میزان جریان دهی است

میلی آمپر می  511بدهد در حالیکه خروجی ترانزیسروری جریان خروجی اش حداکثر ( آمپر

  DC خروجی رله ای می تواند در ولراژ. تفاوت بعدی این دو در ولراژ کاری است .تواند با د

 گروه شماره پارامتر مقدار ضیحاتتو
 58 OU group (Hz)400-0 پهنای باند فرکانس قطع

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات

 OU group 32-31 4 کند عمل می FDT4با توجه به  رایط  

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
رله خروجی در این فرکانس و با توجه به 

 پهنای باند عمل خواهند کرد

0-400 Hz 57 OU group 

 



 

  83  
 

کنترل  روش، تعمیرات درایوفروش، خدمات پس از ف

 دور

11014310100علی سعیدی   

در حالیکه خروجی . کار کند( ولت 251تا  5بازه )  AC ، و هم هنین(ولت 31تا  5بازه )

، و مزیت عمده ترانزیسروری سرعت بالای سوئیچ زنی (ولت 26 )است DC ترانزیسروری فقط

کیلوهرتز تا  21هرتز است در حالیکه در خروجی ترانزیسروری  1در خروجی رله ای . است

 .کیلوهرتز است 111

  کنیم می   اسرفاده  ای رله  یخروج از  کاربردهایی  ود که درهه می  با این توضیحات مشخص

 .اسرفاده کرد خروجی ترانزیسروری از  باید  کاربردهایی  هه درو

 

 

 

Speed search 

 ود، ضربه  دیدی ایجاد  Free runاگر به هر دلیلی خروج درایو قطع  ده و  فت موتور 

 .کنند رفاده میآید، برای جوگیری از این کار ازاین پارامرر اس  ده و خرابی بزرگی به بار می

 :مراحل انجام کار

 

 .قراردهیدAd-10=1 پارامرر  -1

 

 .به صورت زیر تنظیم کند Cn-71را با اسرفاده از پارامرر   Speed searchحالت های -2

 

اگر نقطه سوئیچ نمایش داده  ده بالا . از ههار نوع جسرجوی سریع زیر می توان اسرفاده کرد

با د، بیت مربوطه تنظیم  ده و فعال است و اگر نقطه سوئیچ نمایش داده  ده پایین با د، 

 .با د غیر فعال می

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
POWER-ON RUN 10 1  ود فعال می Ad group 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 Cn group 71 0000 یت های موجودتنظیم ب
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 Speed صادر  ود درایو به حالت   RUNر دلیلی فرمان به ه: رو ن با د 0اگر بیت  -2-0

searchمی رود. 

 .راه اندازی دوباره پس از ریست  دن خطا: رو ن با د 2اگر بیت  -2-2

 (قطع و وصل لحظه ای برق) روع مجدد پس از یک وقفه آنی: رو ن با د 3اگر بیت  -2-3

دت طولانی قطع بوده و به برای حالری است که برق به م: رو ن با د 1اگر بیت  -2-1

 .کند محض وصل  دن برق  روع به راه اندازی می

 

 عملکرد تایمر

توانید  با اسرفاده از این عملکرد می. عملکرد تایمر برای توابع هند منظوره ورودی می با د

 .خروجی های رله ای و ترانزیسروری را بعد از یک زمان معین فعال کنید

 :مراحل انجام کار

 .عملکرد تایمر را فعال کنید In-65~69فاده از پارامرر با اسر-0
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 .عملکرد خروجی های رله ای یا ترانزیسروری را تنظیم کنید-2

 

مدت زمان قبل از فعال  دن خروجی های رله ای یا  OU-55با اسرفاده از پارامرر  -3

 .ترانزیسروری تنظیم کنید

 

غیرفعال  دن خروجی های رله ای یا  مدت زمان قبل از OU-56با اسرفاده از پارامرر  -4

 .ظیم کنیدترانزیسروری تن

 

 

 

 

 

 

 حفاظت از قطع فاز ورودی و خروجی

 .رود این پارامرر برای تشخیص قطع فاز ورودی یا قطع فاز خروجی به کار می

 : ود طبق مقادیر زیر تنظیم میبا توجه به  کل و  Pr-05پارامرر  

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات

Timer In 69~65 38  ود فعال می  In group 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
Timer out  35-31 28  ود فعال می OU group 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 0-100(s) 55 OU group 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 0-100(s) 56 OU group 
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Automatic Restart 

درصورت وجود  ،از این قابلیت برای جلوگیری از قطع  دن سیسرم در عملکرد محافظ اینورتر

 . ود نویز و غیره اسرفاده می

 :مراحل انجام کار

 .قراردهیدPr-08=1 پارامرر  -0

 

 Pr-09تعداد دفعاتی که اینورتر اجازه دارد عمل ری اسرارت انجام دهد را در پارامرر  -2

 .تنظیم کنید

 

 .تنظیم کنید  Pr-10زمان تاخیر برای هر بار ری اسرارت  دن را در پارامرر -3

 

 

 

 

شماره  (باینری)مقدار توضیحات

 پارامتر

 گروه

  01 نمایش می دهد قطعی فاز خروجی را

05 
 

Pr group 10 قطعی فاز ورودی را نمایش می دهد 

شماره  مقدار توضیحات

 پارامتر

 گروه

Automatic Restart 08 1  ود فعال می Pr group 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
 Pr group 09 10-0 می تواند تکرار  ودتا ده مرتبه این عمل  

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
Automatic Restart 600-0  ود فعال می(s) 10 Pr group 
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Analog Hold 

 .توانیم فرکانس کاری را ثابت ن ه داریم میبا اسرفاده از این قابلیت، در ورودی های آنالوگ 

 .قراردهیدIn-65~69=21 پارامرر 

 

 

 

 

 

 

 عملیات حالت آتش سوزی

این قابلیت .  ود های تهویه به کار گرفره می برای محافظت در هن ام آتش برای عملکرد فن

کند که اینورتر خطاهای جزئی را نادیده گرفره و بر اسا  مقدار  این  رایط را فراهم می

 . دهد فرکانس تنظیم  ده در حالت آتش به کار خود ادامه می

 :مراحل انجام کار

 .قابلیت حالت آتش سوزی را در پارامرر زیر فعال کنید  -1

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 Ad group  80 1 فعالسازی حالت آتش سوزی

 

 .جهت هرخش را در این حالت انرخاب کنید -2

 

 گروه شماره پارامتر مقدار توضیحات
با فعال  دن یکی از ورودی های دیجیرال  

Analog Hold  ود اعمال می  
21 65-69 In group 
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 گروه پارامتر مقدار توضیحات
  0 هرخش راسر رد

82 

 

Ad group 

 
 1 هرخش هپ رد

 

 .مقدار فرکانس در حالت آتش سوزی را تنظیم کنید -3

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 MAX f 81  Ad group-0 دار فرکانسمق 

 

 .های دیجیرال را برای این حالت تنظیم کنید یکی از ورودی -4

 گروه پارامتر مقدار توضیحات

P1   تاP7  51 65-71  In group 
 

 .ای یا خروجی ترانزیسروری را برای این عملیات تنظیم کنید های رله یکی از خروجی -5

 

 

 وهگر پارامتر مقدار توضیحات
های  به محض فعال  دن این قابلیت یکی از خروجی 

 .  وند دیجیرال فعال می

38 31-33  OU 

group 

 

  On/Off controlقابلیت

  ای قطع و توانید تعیین کنید که در هه فرکانسی خروجی رله با اسرفاده از این قابلیت می 

 .وصل  ود

 :مراحل انجام کار

 .ای تنظیم فرکانس انرخاب کنیدهای آنالوگ را بر یکی از ورودی-1
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 گروه پارامتر مقدار توضیحات
  v 2 10-10-انرخاب ورودی آنالوگ ولراژی  

 
frq 

  

operation 

group 
 v 4 10-0انرخاب ورودی آنالوگ ولراژی  

 mA 5 20-0انرخاب ورودی آنالوگ جریانی  

  v 1 10-10-انرخاب ورودی آنالوگ ولراژی  

 

66 

  

 

Ad 

group 

 v 3 10-0انرخاب ورودی آنالوگ ولراژی  

 mA 4 20-0انرخاب ورودی آنالوگ جریانی  
 

 .عدد انرخاب  ده در هر دو پارامرر باید یکسان با د: توجه 

برای عملکرد رله را برحسب درصدی از ( در هن ام افزایش فرکانس)فرکانس مورد نظر  -2

 . فرکانس ماکزیمم تنظیم کنید

 گروه پارامتر قدارم توضیحات
 dr-20 0-100 % 67 Ad groupبرحسب درصدی از 

 

برای قطع  دن رله را برحسب درصدی از ( در هن ام کاهش فرکانس)فرکانس مورد نظر  -3

 . فرکانس ماکزیمم تنظیم کنید

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 dr-20 0-100 % 68 Ad groupبرحسب درصدی از 

 

را  Ou-31~36ها و یا خروجی ترانزیسروری مقدار یکی از پارامررهای  هبرای عملکرد رل -4

 .تنظیم کنید 26برابر عدد 

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 On/Off control 34 31-33  OU groupها در هن ام  عملکرد رله
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 درود

علی سعیدی با بیش از ده سال سابقه تخصصی در زمینه درایو های کنررل دور، امید دارم که این اینجانب 

حل راهکار های درایو با بنده همکاری جمع دوسرانی که برای  مجموعه برای  ما مفید واقع  ود و  ما نیز به

 دارند بپوندید

 

 سعیدیعلی 

 درایو های کنررل دور فروش و خدمات پس از فروش ار د کار نا 


