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‌LSشرایط‌عدم‌گارانتی‌اینورترهای‌
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 آسیب فیزیکی به اینورتر -7
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    کنتاکتور با واحد فنی تما  حاصل فرمایید(
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‌احتیاطی‌لازمموارد‌

      هیوه دست اه اینورتر باید توسط کارکنان فنی و باتجربه نصب و راه انهدازی  هود کهه بها  

د تها از  نبندی آ نایی کافی را دا هته با ه   نصب و سیم ،تنظیم پارامتر، اصول و مبانی برق

 .بروز هرگونه حادثه جلوگیری  ود
 

 توانید از رله یا کنتاکتور برای قطع و وصل برق استفاده  در قسمت ورودی برق دست اه می

 در خروجی اینورتر و بین موتور و اینورتر کنتاکتور قرار دهید. نبایدکنید، ولی هیچ اه 
 

        قبل از هرگونه تعمیر یا بازرسی، برق اصلی را قطهع کنیهد تها چهراا نشهان ر بهرق ورودی

 Nو  Pههای   متر اطمینان پیدا کنید که بین ترمینهال  توسط مولتی خاموش  ود و سپس

 .با د( ولت می 651وجود نداردستوجه دا ته با ید که این ولتاژ تا  DCهیچ ولتاژ 
 

  60قبل از تنظیم فرکانس خروجی بیش ازHz  از توانایی و ایمنی موتور اطمینان حاصهل ،

 کنید تا به موتور آسیب نرسد.
 

  کنید برق دست اه را قطع کنید. دست اه اینورتر برای مدت طولانی استفاده نمیچنانچه از 
 

 .دست اه اینورتر را از طریق قطع و وصل برق اصلی ورودی خاموش و رو ن نکنید 
 

  رایط آب و هوایی و محیط کار نسبت به نظافت اینورتر مخصوصاً فن دست اه با توجه به 

 سال است(. 3اقدام کنیدسعمر مفید فن حداکثر 
 

 اید، دمای محهیط نبایهد    اگر اینورتر بیش از سه ماه در انبار ن هداری  ده و استفاده نکرده

 هود زیهرا    توصیه نمی نیزگراد با د و ن هداری بیش از یک سال  درجه سانتی 31بیش از 

 های الکترولیتی دست اه  ود. ممکن است موجب خرابی خازن

 

 

‌

‌
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 دستگاهشرایط‌محیطی‌مناسب‌برای‌نصب‌

‌شرایط‌محیط
 محیط بسته همراه با سقف برای جلوگیری از ریزش باران و تابش نورمستقیم نصب در محیط

 دمای محیط
کنید  گراد هن امی که از درایو درون تابلو استفاده می درجه سانتی 50+تا  10-

 کننده مناسب استفاده کنید. حتماً از فن یا خنک

 هرگونه بخار% و بدون 91کمتر از  رطوبت

 گراد درجه سانتی 60+تا  20- دمای ن هداری انبار

 متر 1111کمتر از  ارتفاع از سطح دریا

8m/Sدر  20Hz~10 لرزش
m/S 5.9در  Hz 55و  2

2 

  رایط محیطی
های  دید،  زا، لرزش و گرد و غبار، مواد آتش اینورتر را در محیطی عاری از روغن 

 های فلزات نصب کنید. براده کلریدها، نور مستقیم خور ید و

 کنندگی را دا ته با د. اینورتر را عمودی نصب کنید تا حداکثر اثر خنک جهت

 

 

‌محصول‌ شناسایی کد اطلاعات‌اولیه‌و
‌

 پردازیم: به بررسی پلاک اینورتر می زیرمطابق  کل  ابتدا

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

SV008iG5A-2 
 

INPUT      200-230V         3 Phase    

                 6.6 A         50/60Hz    

OUTPUT  0-Input V             3 Phase   

                 5.0 A         0.1-400Hz 

                 1.9 KVA    (D) 

  
05050300557 

 

 Industrial systems 

 Made in KOREA 
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‌

‌

‌

‌

 ورودی:‌ولتاژ

 ولت 211-231تک فاز -1

 ولت 211-231سه فاز  -2

 ولت 381-481سه فاز -4

 

   جزئیات‌ظاهری‌محصول

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌ترمینال

 سیگنال‌کنترل‌

SV008IG5A-2 
 

 ولتاژورودی مدل محصول توان محصول کد محصول

 

جهته برای تنظیم  4دکمه 

 پارامترها
(Up/Down/Left/Right) 

 
 ترمینال کنترلی

 ترمینال تغذیه ورودی

 

 کلید انتخاب

NPN,PNP 

 

 ترمینال زمین اینورتر

 فن خنک کننده
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‌بندی‌نحوه‌نصب‌و‌سیم

5.9m/Sس کمتر از کمی دا ته با د اینورتر را در محلی نصب کنید که لرزش
و همچنهین    ( 2

گراد با هد. همهان    درجه سانتی -11تا  41در محلی نصب کنید که محدوده دمای آن حداکثر

تواند بهه   کنید در اطراف اینورتر حرارت بالایی وجود دارد که می طور که در  کل مشاهده می

توجه دا ته با هید کهه اگهر     قطعات دی ر صدمه وارد کند، پس فاصله مناسب را رعایت کنید.

 ی متر با د.سانت 11 ود حداقل فاصله اینورتر تا سقف  اینورتر داخل تابلو نصب می

‌

 

 
 

مطابق  کل زیر اگر دو اینورتر یا بیشتر را در یک تابلو واحد قرار دهید حتماً به فاصله 

 ها و سیستم تهویه مناسب توجه کنید: استاندارد آن

 

 

 

 

 

 

 
‌
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‌(I/Oهای‌قدرت‌و‌کنترل)‌بندی‌ترمینال‌سیم

 کیلووات:  7.5کیلووات تا  1.4توان  های قدرت اینورتر از نقشه  ماتیک ترمینال

‌

‌

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 کیلووات: 22کیلووات تا  11توان  های قدرت اینورتر از ماتیک ترمینالنقشه  

‌

‌

 

 

 

 

 قدرت‌های‌ترمینال

 

های‌قدرت‌ترمینال  
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‌ترمینال‌امن‌توضیح
 R,S,T های ورودی برق  هر ترمینال

 (-)P1/N و منفی مثبت DCهای ولتاژ  ترمینال

 B1,B2 ترمینال های مقاومت ترمز
 U,V,W ترمینال های خروجی اینورتر
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‌های‌کنترلی‌ترمینال

‌

 

‌

‌توضیحات‌ترمینال‌توضیحات‌ترمینال

P1 

  1ورودی دیجیتال

اندازی در جهت راست رد طبق   س راه

 تنظیمات کارخانه(
V1 

 آنالوگترمینال ورودی ولتاژ 

-10~+10 

P2 

  2ورودی دیجیتال 

س راه اندازی در جهت چپ رد طبق 

 تنظیمات کارخانه(
I 

نالوگ آترمینال ورودی 

 آمپر میلی21تا1جریانی

P3 

  3ورودی دیجیتال

فرمان خطای خارجی فرمان توقف 

 اضطراری سطبق تنظیمات کارخانه(
AM,CM 

های خروجی آنالوگ  ترمینال

 11تا1چند منظورهسولتاژ 

تا 1ولت و جریان 

 (آمپر میلی21

P4 
  4ورودی دیجیتال 

 سطبق تنظیمات کارخانه( JOGفرمان 
24,CM  ولت24منبع تغذیه 

P5,P6,P7 

  7و6و5های دیجیتال  ورودی

ای کم، متوسط، زیادسطبق  فرکانس پله

 تنظیمات کارخانه(
MO, MG 

ترمینال خروجی چند 

 منظوره سترانزیستوری(

P8 ACC/DEC 1 A1,C1,B1 
ای  های خروجی رله ترمینال

 چند منظوره

VR  وCM ولت  11 منبع تغذیهDC S+,S-  ترمینال ارتباطRS-485 

CM 
های  ترمینال مشترک برای ورودی

 دیجیتال
  

‌
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‌NPN/PNPسوئیچ‌‌انتخاب‌حالت

 های دیجیتال به با د، با اتصال هر کدام از ورودی NPNدر صورتی که کلید روی

با د، با اتصال هر کدام از  PNPدر صورتی که کلید روی . ود فرمان اجرا می CMترمینال

 . ود ولت فرمان اجرا می  24های دیجیتال به ترمینال  ورودی

 

‌

‌

‌

‌

‌

 

 

‌

‌

‌پد‌اینورتر‌معرفی‌کی
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‌

‌بر‌روی‌صفحه‌نمایش:نمایش‌الفبای‌اعداد‌

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

‌

 

 

 ‌Keysتوضیحات

 RUN فرمان اجرا

RESET  فرمان ریست وقتی خطایی رخ داد/  STOP فرمان توقف انجام عملیات STOP/RESET 

  UP  ود. برای افزایش مقدار پارامتر و جابجایی بین کدهای یک گروه استفاده می

  Down  ود. برای کاهش مقدار پارامتر و جابجایی بین کدهای یک گروه استفاده می
تغییر  نما به سمت چپ برای برای پرش به گروه پارامترهای دی ر یا جابجایی مکان

  ود. مقدار متغیر استفاده می
Left  

نما به سمت راست برای تغییر  برای پرش به گروه پارامترهای دی ر یا جابجایی مکان

  ود. مقدار متغیر استفاده می
Right  

  ENT  ود. برای تایید مقدار پارامتر یا ذخیره تغییرات پارامتر به کار برده می
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‌های‌اصلی‌اینورتر‌معرفی‌گروه
 ، چهار گروه پارامتر مختلف وجود دارد:IG5Aمطابق  کل زیر در سری 

 

 

 

 

 

Drive group‌:  ههامل پارامترهههای پایههه و ضههروری در وضههعیت Run با ههد. ماننههد  مههی

Taraget Frequency  ورد نظههرمههسفرکههانس ،)Time Accel/Decel ههتاب و زمههان س 

 توقف(.

Function group1‌‌:.امل توابع و پارامترهای پایه برای تنظیم فرکانس و ولتاژ خروجی  

Function group2‌: امل پارامترها و توابع پیشرفته مانند کنترلر PID . 

I/O(Input/output) group‌:  امل پارامترهای ضروری جهت ایجاد توالی و استفاده از 

  ای های ورودی و خروجی چند وظیفه ترمینال

‌

‌های‌اصلی‌اینورتر‌روش‌جابجایی‌بین‌گروه

روی بر پد  توانید از کلیدهای راست و چپ کی می ،ها گروهبین مطابق  کل زیر برای جابجایی 

 اینورتر استفاده کنید.

 

 

 

 

‌
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 Drive groupنحوه‌جابجایی‌بین‌پارامترهای‌اصلی‌

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 (Drive groupپارامترهای‌گروه‌اصلی)

‌پارامتر توضیح
 cur .دهد را نشان می جریان خروجی اینورتر

 rpm .دهد سرعت موتور یا سرعت خروجی درایو را نشان می

 dcl .دهد را نشان می dc خطولتاژ 

 Vol .دهد ولتاژ خروجی درایو را نشان می

Accel time ACC 

Dec time DEC 

 drv .دهد نمایش می را start/stopروش 

 frq .دهد روش تنظیم فرکانس را نمایش می

 St1 گام فرکانسی اول

 St2 گام فرکانسی دوم

 St3 گام فرکانسی سوم

 drc .دهد را نمایش می رجهت چرخش موتو

‌

‌
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‌

‌Function group1نحوه‌جابجایی‌بین‌پارامترهای‌

 F15مترارابا فشردن کلید بالا تا پ F1مترارادر پ ،بروید F15خواهید به پارامتر برای مثال می

 را فشرده تا وارد پارامتر  وید. ENTERحرکت کرده و سپس کلید 

 

 

 

 

 

 

 

 ده  س   ( بین پارامترها جابجا های دی ر نیز به همین  کل با استفاده از کلید بالا برای گروه

  وید.  مورد نظر ( وارد پارامترس   ENTکلیدز استفاده او با رسیدن به پارامتر مورد نظر با 

 
‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌
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‌

‌

‌

‌
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‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌
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‌

‌

‌

‌

پایه‌ پارامترهای

 IG5Aاینورتر
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‌

‌

RESET FACTORY 

کارخانهه   ابتدا بایسهتی کلیهه مقهادیر پارامترهها را بهه حالهت تنظهیم        از راه اندازی اینورتر  قبل

 برگردانیم.

‌

‌پارامترهای‌موتور

ی مشخصهات  تحت کنترل دارای چهه  روموت که تشخیص دهدقبل از هرکاری لازم است اینورتر 

مربهوط   H37 تها   H30پارامترهای .را تنظیم کنید د پارامترهای موتوریبا برای این کاراست. 

 با ند: به مشخصات موتور می
 

‌شماره‌پارامتر‌نام‌پارامتر‌توضیحات

 H30 توان موتور‌-

 H31 ها تعداد قطب‌-

 H32 فرکانس لغزش‌-

 H33 جریان نامی‌-

 H34 باری جریان بی جریان نامی موتور % 31

 ∅COS بازده موتور‌پلاک موتور H36 

‌پارامتر‌تنظیمات‌مقدار‌اولیه‌توضیحات

 .گردند کلیه مقادیر پارامترها به حالت تنظیم کارخانه برمی

0 

1 

H93 

کارخانه  به حالت تنظیم driveکلیه مقادیر پارامترهای گروه 

 .گردند برمی
2 

کارخانه  به حالت تنظیم Fکلیه مقادیر پارامترهای گروه 

 .گردند برمی
3 

کارخانه  به حالت تنظیم Hکلیه مقادیر پارامترهای گروه 

 .گردند برمی
4 

کارخانه  به حالت تنظیم I/Oکلیه مقادیر پارامترهای گروه 

 .گردند برمی
5 
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‌

‌

‌ماکزیمم‌و‌مینیمم‌فرکانس‌کاری‌اینورتر

 .رود فرکانس به کار می حداکثر محدوده فرکانسی برای تعیین فرکانس  روع و

‌گروه‌پارامتر‌نام‌پارامتر‌توضیحات
هیچ فرکانسی  با د، بالاترین محدوده فرکانس می

 .تواند بالاتر از این محدوده انتخاب  ود نمی
 F21 ماکزیممفرکانس 

F Group تر  ترین محدوده فرکانسی است. اگر فرکانس پایین پایین

از این محدوده انتخاب  ود به صورت خودکار مقدار 

 . ود تنظیم می

 F23 فرکانس  روع

‌

‌

‌فرکانس‌پایه

‌رسد. ولتاژ خروجی اینورتر به ماکزیمم مقدار خود می  در این فرکانس

‌

‌

Auto tuning‌
پارامترههای   را در آنهها  کنهد و  به اطلاعات دقیق موتورها دست پیدا مهی  Auto tuneبا  درایو

ابتدا بایستی ولتهاژ   Auto tuneتواند موتور را بهتر کنترل کند. جهت  خود ذخیره کرده و می

تهوان   نامی، فرکانس نامی، لغزش زیر بار نامی، سرعت زیر بار نامی، جریان نامی، تعداد قطب و

 گردد. امپدانس موتور محاسبه می Auto tuneموتور به اینورتر داده  ود سپس با انجام 

 با د: بصورت زیر می  Auto tuneروش انجام
 

 قرار دهید. H41=1پارامتر 

‌پارامتر‌نام‌پارامتر‌توضیحات

 Auto tune H41 .دهیم می قرار 1برابر  این پارامتر را Auto tuneبرای فعال  دن 

 

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 ‌F22 F Group(Hz)400-30 تعیین فرکانس پایه



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

پهیچ   و مقدار اندوکتانس سیم  (H42س مقدار مقاومت اهمی استاتور Auto tuneپس از انجام 

 .گردد توسط درایو محاسبه می خودکار ( بطورH44س موتور

 

Acceleration Time(ACC)‌:افزایش فرکانس خروجی اینورتر از صفر تا   زمان‌مدت

 . فرکانس ماکزیمم تعریف  ده برای اینورتر

 های‌کاربردی:‌مثال

 ،در  ناگههانی ضربه  باید به حدی آهسته با د که از ایجاد سرعت افزایش در یک برنامه پمپاژ

 ها جلوگیری کند. لوله

 حهین   حدی آهسته با د که باعث سهقوط افهراد در  به  سرعت باید افزایش پله برقی در یک

 .حرکت نشود

 به صورت زیر عمل کنید: ACC Timeبرای تنظیم 

‌گروه‌نام‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 ACC Drive Group (s)600-0 زمان صعودی مدت

‌

 

Deceleration Time(DEC): کاهش فرکانس خروجهی اینهورتر از فرکهانس      زمان‌مدت

‌صفر.ماکزیمم تا 

 به صورت زیر عمل کنید: Dec Timeبرای تنظیم 

 گروه‌نام‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 Dec Drive Group (s)600-0 نزولی  زمان مدت

 

‌

 

 

 

 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

 

 

 

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

 

 

 

تنظیم‌‌های‌مختلف‌‌روش

خروجی‌‌فرکانس‌

‌IG5Aاینورتر
 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

‌
 

‌اینورتر‌‌روی‌‌‌keypadطریقخروجی‌اینورتر‌از‌ ‌فرکانس‌ تنظیم -1

 مراحل انجام کار:
 

 قرار دهید. Frq=0پارامتر  -1

‌گروه‌پارامتر‌توضیحات
 Frq Drive group .کنیم تنظیم می 0بر روی مقدار 

 

(  ده و مقدار فرکهانس مهورد نظهر را    0.00وارد قسمت اولین پارامتر س Drive groupدر‌-2

 در این پارامتر ذخیره نمایید.
 

توجه دا ته با ید که این مقدار بایستی کمتر از فرکانس ماکزیمم تعریف  ده در پارامتر 

F21  .با د 
 

 زنیم. را می Runدکمه  -3
 

‌آنالوگ‌‌تنظیم‌فرکانس‌از‌طریق‌ورودی-2

 گیرد: صورت انجام می تنظیم فرکانس از طریق ورودی آنالوگ به دو

 

 

 

 

‌

‌

 (V 10-0)نس‌از‌طریق‌ورودی‌آنالوگ‌ولتاژی‌:‌تنظیم‌فرکا2-1

 برای تنظیم فرکانس از طریق ورودی آنالوگ نیاز به دو نقطه داریم:

 نقطه اول: ولتاژ مینیمم و فرکانس متناظر با آن

 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

 نقطه دوم: ولتاژ ماکزیمم و فرکانس متناظر با آن 

، ولتاژ ماکزیمم Hz11، فرکانس متناظر با آن را برابر V2 برای مثال، اگر ولتاژ مینیمم را برابر

ولت  2قرار دهیم، موتور تا ولتاژ  Hz51 و فرکانس متناظر با ولتاژ ماکزیمم را برابر V 8را برابر

ولت فرکانس نیز با آن  8ولت تا  2کند و به محض افزایش ولتاژ از  کار می Hz11با فرکانس 

 رد.تا مقدار ماکزیمم تغییر خواهد ک

 

 

 

 

 

  مراحل انجام کار:
 قرار دهید. Frq =3پارامتر  -1

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
آنالوگ  تنظیم فرکانس از طریق ورودی

 .گیرد ولت انجام می   10-0ولتاژی
3 Frq Drive group 

 

 .تنظیم کنید  I7را در پارامتر (V1ولتاژ ورودی آنالوگ س مینیمم -2

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 V I7 I/O 10-0 مینیمم ولتاژ ورودی

 

 .تنظیم کنید I8 ولتاژ ورودی آنالوگ را در پارامتر مینیممفرکانس متناظر با  -3

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 MAX Frq I8 I/O-0 فرکانس متناظر با مینیمم ولتاژ ورودی

 

 .تنظیم کنید  I9( را در پارامترV1ماکزیمم ولتاژ ورودی آنالوگس -4

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 V I9 I/O 10-0 ماکزیمم ولتاژ ورودی

 

 .تنظیم کنید I10فرکانس متناظر با ماکزیمم ولتاژ ورودی آنالوگ را در پارامتر -5

 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

 

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 MAX Frq I10 I/O-0 فرکانس متناظر با ماکزیمم ولتاژ ورودی

 

 مراحل:ای از  خلاصه

‌گروه‌پارامتر‌توضیحات

 Frq Drive group .کنیم تنظیم می 3بر روی مقدار 

 V1) I7م ولتاژ ورودی آنالوگ سممینی

I/O group 
 I8 م ولتاژ ورودیمفرکانس متناظر با مینی

 V1)‌I9ماکزیمم ولتاژ ورودی آنالوگس

 I10 فرکانس متناظر با ماکزیمم ولتاژ ورودی
‌

‌بندی:‌سیم

 

 

‌
‌

V1: ترمینال ورودی ولتاژ 

CM‌:)ترمینال مشترک سپایه منفی 

VR)منبع تغذیه برای پتانسیومتر سپایه مثبت : 

 حال با تغییر دادن پتانسیومتر متصل  ده به اینورتر فرکانس خروجی تغییر خواهد کرد.

 
 

‌(V 10+تا‌‌10V-:‌تنظیم‌فرکانس‌از‌طریق‌ورودی‌آنالوگ‌ولتاژی‌)2-2

 :در این نوع از ورودی آنالوگ نیز نیاز به دو نقطه داریم 

 ناحیه مثبت  (I10)و فرکانس متناظر با آن (I9)بیشترین ولتاژ ورودی آنالوگ نقطه اول:

 ناحیه منفی (I5)و فرکانس متناظر با آن (I4) نقطه دوم: بیشترین ولتاژ ورودی آنالوگ

، ولتاژ 61، فرکانس متناظر با آن را برابر -11برای مثال اگر ولتاژ ماکزیمم ناحیه منفی را برابر 

قرار دهیم،  61و فرکانس متناظر با ولتاژ ماکزیمم را برابر  11ماکزیمم ناحیه مثبت را برابر 

بندی پتانسیومتر سیم   



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

 -11ر تاولت را بصورت راست رد و از صف11موتور در ولتاژ صفر خاموش  ده و از ولتاژ صفر تا 

 .کند ولت را بصورت چپ رد حرکت می

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 مراحل انجام کار:
 قرار دهید. Frq =2پارامتر -1

‌مقدار‌توضیحات
پارام

‌تر
‌گروه

 10V-تنظیم فرکانس از طریق ورودی آنالوگ ولتاژی س

 .گیرد ( انجام میV 10+تا 
2 Frq Drive group 

 

 .تنظیم کنید I9ولتاژ ورودی آنالوگ را در پارامتر ممماکزی -2

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 V I9 I/O 10-0 ولتاژ ورودی ماکزیمم

 

 .تنظیم کنید I10ولتاژ ورودی آنالوگ را در پارامتر ممماکزیبا  فرکانس متناظر -3

 گروه پارامتر مقدار توضیحات
 MAX Frq I10 I/O-0 فرکانس متناظر ماکزیمم ولتاژ ورودی

 

 .تنظیم کنید I4ماکزیمم ولتاژ ورودی آنالوگ را در پارامتر -4

‌مقدار‌توضیحات
پارام

‌تر
‌گروه

 v I4 I/O 10-0  ماکزیمم ولتاژ ورودی

 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

 .تنظیم کنید I5فرکانس متناظر با ماکزیمم ولتاژ ورودی آنالوگ را در پارامتر -5

‌مقدار‌توضیحات
پارام

‌تر
‌گروه

 MAX Frq I5 I/O-0 ماکزیمم ولتاژ ورودیفرکانس متناظر با 
‌

 ای ازمراحل : خلاصه

‌توضیحات
پارام

‌تر
‌گروه

 Frq Drive .کنیم تنظیم می 2بر روی مقدار 

 I9 م ولتاژ ورودیممینی

I/O group 
 I10 م ولتاژمفرکانس متناظر با مینی

 I4 ماکزیمم ولتاژ ورودی

 I5 فرکانس متناظر با ماکزیمم ولتاژ ورودی
 

 

‌(:20mAتا‌‌0آنالوگ‌جریانی‌)‌تنظیم‌فرکانس‌از‌طریق‌‌ورودی:‌2-3

میلی آمپر که دارای خروجی آنالوگ جریهانی اسهت،    21تا 1می خواهیم از طریق یک سنسور 

 فرکانس را تنظیم کنیم . برای این کار لازم است نقاط مینیمم و ماکزیمم را تعریف نماییم:

 (I13)و فرکانس متناظر با آن (I12)آنالوگکمترین جریان ورودی  نقطه اول:

 (I15)و فرکانس متناظر با آن (I14) ورودی آنالوگ جریاننقطه دوم: بیشترین 

 

 

 

 

 

 

‌
 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

‌

‌:‌مربوطه‌‌سیم‌بندی

 

 

 

 

 مراحل انجام کار:

 .قرار دهید Frq =4پارامتر -1

‌مقدار‌توضیحات
پارام

‌تر
‌گروه

تا  0)جریانی تنظیم فرکانس از طریق ورودی آنالوگ

20mA) گیرد انجام می. 
4 Frq Drive group 

 

 .تنظیم کنید I12( را در پارامترIم جریان ورودی آنالوگسممینی -2

‌مقدار‌توضیحات
پارام

‌تر
‌گروه

 mA I12 I/O 20-0 مینیمم جریان ورودی
 

 تنظیم کنید. I13را در پارامتر آنالوگ فرکانس متناظر با مینیمم جریان ورودی -3

‌مقدار‌توضیحات
پارام

‌تر
‌گروه

 MAX Frq I13 I/O-0 فرکانس متناظر با مینیمم جریان ورودی

 

 تنظیم کنید. I14را در پارامتر (I)آنالوگ  ماکزیمم جریان ورودی -4

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 mA I14 I/O 20-0 ماکزیمم جریان ورودی

 

 تنظیم کنید. I15را در پارامتر آنالوگ فرکانس متناظر با ماکزیمم جریان ورودی -5

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
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 MAX Frq I15 I/O-0 فرکانس متناظر ماکزیمم جریان ورودی
‌

 
 

 

 

 

 

 

 ای از مراحل: خلاصه

‌توضیحات
پارام

‌تر
‌گروه

 Frq Drive .کنیم تنظیم می 4بر روی مقدار 

 I12 مینیمم جریان ورودی

I/O group 
 I13 مینیمم جریان ورودیفرکانس متناظر 

 I14 ماکزیمم جریان ورودی

 I15 فرکانس متناظر ماکزیمم جریان ورودی

‌

‌

‌

تاا‌‌‌10V-لوگ‌جریانی‌و‌ولتااژی)‌ناتنظیم‌فرکانس‌از‌طریق‌ورودی‌آ-3

+10 V)‌
 .قرار دهید Frq =5پارامتر

 با د. بقیه پارامترهای مربوط همانند توضیحات قبل می
 

 

 10+تا‌0طریق‌ورودی‌آنالوگ‌جریانی‌و‌ولتاژی)تنظیم‌فرکانس‌از‌-4

V) 

 .قرار دهید Frq =6پارامتر

 با د. بقیه پارامترهای مربوط همانند توضیحات قبل می
 

 
 

‌(UP-Downدیجیتال‌)‌‌طریق‌ورودی‌فرکانس‌از‌‌تنظیم-5
در این روش برای کنترل فرکانس از دو ورودی دیجیتال جهت افزایش و کاهش فرکانس 

تعریف  UPای که بعنوان   ود به اینصورت که با فشردن  ستی متصل به پایه استفاده می



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

تعریف  Downای که بعنوان    ده فرکانس افزایش یافته و با فشردن  ستی متصل به پایه

 یابد.  ده فرکانس کاهش می

 

 

 

‌

 

 

 

 مراحل انجام کار:

 .قرار دهید Frq =8پارامتر -1

‌مقدار‌توضیحات
پارام

‌تر
‌گروه

  (up-Downتنظیم فرکانس از طریق ورودی دیجیتال س

 .گیرد انجام می
8 Frq‌Drive group‌

 
 

 تنظیم کنید. F66توانید از طریق پارامتر های فرکانسی را می پله -2

ه فرکانسی اضافه یا کم لچند پDown یا  Up: این پارامتر یعنی هر بار فعال  دن توجه

  ود.

‌مقدار‌توضیحات
پارام

‌تر
‌گروه

 0-400 Hz F66 F Group 
 

 انتخاب کنید. F65را از طریق پارامتر UP/Downمد  -3

‌مقدار‌توضیحات
پارام

‌تر
‌گروه

(  فرکانس مرجع با توجه به فرکانس پایه سحداکثر/حداقل

 .یابد کاهش می افزایش یا
0 

F65 F Group 
های فرکانسی افزایش یا کاهش  فرکانس با توجه به پله

 .یابد می
1 

  

S1 

S2 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

 2 .با د افزایش و کاهش فرکانس ترکیبی از دو حالت فوق می
‌

  توجه:

بهد    یا ( فرکانس تا ماکزیمم مقدار آن افزایش میP7سUpبا فشردن کلید  F65=0در حالت  -1

 یابد. ( کاهش میp8سDownو با فشردن کلید 

( فرکانس بها توجهه بهه فرکهانس تنظهیم      P7سUpبا هر بار فشردن کلید  F65=1در حالت  -2

ماکزیمم مقدار خود برسهد و بها ههر بهار فشهردن       یابد تا به افزایش می F66در پارامتر    ده

 .یابد کانس کاهش می( فرP8سDownکلید 

 با د. ترکیبی از دو حالت می F65=2در حالت  -3

 با د Runها اینورتر باید  در تمامی حالت

 انجام دهید. F63را از طریق پارامترUp/Downسازی فرکانس  ذخیره -4

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
‌F63 F Group 1 .تنظیم کنید 1بر روی مقدار 

درصورت فعال بودن این پارامتر اگر برق ورودی اینورتر قطع و سپس وصل  ود،  توجه:

 اینورتر در آخرین فرکانس تنظیمی کار خواهد کرد.
 

ههای ورودی بهرای    بایهد پایهه   Up/Downفوق برای انجام عملیهات   پس از تنظیم پارامترهای

 انجام این کار تعریف  وند:
 

 تنظیم کنید.سافزایش فرکانس(  UPرا برای عملیات  P7 پایه -5

پارام‌مقدار‌توضیحات

‌تر

‌گروه

 I23 I/O 15 تنظیم کنید 15بر روی مقدار  
 

 

 تنظیم کنید.سکاهش فرکانس(  Downرا برای عملیات  P8 پایه -6

‌مقدار‌توضیحات
پارام

‌تر
‌گروه

 I24 I/O 16 .تنظیم کنید 16بر روی مقدار 

 

 ای ازمراحل: خلاصه

‌گروهپارام‌مقدار‌توضیحات



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

‌تر
 Up/Down 8 Frq Driveتنظیم فرکانس از طریق 

 P7 15 I23 تعیین عملکرد ورودی دیجیتال 
I/O group 

 P8 16 I24 تعیین عملکرد ورودی دیجیتال 

 

 

 RS-485تنظیم‌فرکانس‌از‌طریق‌رابط‌-‌6

مهانیتورکرد. اینورترهها   کنتهرل و   های اصلی یا سایر ماژولو  PLCتوان به کمک  را می اینورتر

وصل  ده و توسهط آنهها     PCو PLCبه چندین  RS-485توانند به کمک  بکه و رابط  می

 .کردتنظیم  را مترهای آناکنترل  وند یا پار

 توان به موارد زیر ا اره کرد: می RS-485 قابلیت های ارتباط دو سیمه از  

 

 است. مقاوم در برابر نویز 

  توان به هم متصل کرد. مختلف را میدست اه  31حداکثر تا 

  فوت( است. 411متر س 1211حداکثر فاصله مجاز 

  1000 حداکثر سرعتKbps.است 

 با د. می -Sو +Sهای  به کمک ترمینال RS-485اتصال اینورتر به  بکه 

 پذیرد. انجام می Modbus RTUپروتکل و  RS-485فیزیکی این عملیات از طریق بستر

 

 

 
‌

 

 
 

 قرار دهید. Frq =7پارامتر -1

‌گروه‌پارامتر‌مقدار توضیحات
 Frq Drive group 7 .گیرد انجام می RS-485تنظیم فرکانس از طریق رابط

 

‌‌تنظیم کنید. I59نوع پروتکل انتخابی را در‌-2
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‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 0 . ود تنظیم می Modbus RTUبر روی

I59 I/O 
 1 . ود تنظیم می LS BUSبر روی 

‌

را بهر روی   I59در اکثر تجهیزات وجود دارد، Modbus RTUبه دلیل اینکه پروتکل توجه:

 .کنیم صفر تنظیم می
 

3-‌ID اینورتر را درI60 .تنظیم کنید 

‌مقدار‌توضیحات
پارام

‌تر
‌گروه

 ID اینورتر I60 I/O 
 

 تنظیم کنید.I61 سرعت انتقال اطلاعات را در -4

‌مقدار‌توضیحات
پارام

‌تر
‌گروه

 1200bps 0سرعت انتقال 

I61 I/O 

 2400bps 1سرعت انتقال 

 4800bps 2سرعت انتقال 
 9600bps 3سرعت انتقال 
 19200bps 4سرعت انتقال 

 

 ای از مراحل: خلاصه

‌توضیحات
پارام

‌تر
‌گروه

 Frq Drive .کنیم تنظیم می 7بر روی مقدار 
 I59 نوع پروتکل انتخابی

I/O group ID I60 

 I61 سرعت انتقال داده

 

 به اینورترها به صورت زیر است: فرمت انتقال دیتا از کنترلر
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 های مهم به  رح ذیل است: در آ برخی از
 

 

‌پارامتر‌آدرس‌پارامتر آدرس

0x0007 
نو تن زمان کاهش سرعت 

 (DECس
0x0001 خواندن ولتاژ ورودی 

0x0008  0 جریان خروجیخواندنx0004 نو تن فرکانس فرمان 

0x0009 0 خواندن فرکانس خروجیx0005 
نو تن دستور 

 استارت

 =  استپ1

 = راست رد1

 =  چپ رد2

0x000A 0 خواندن ولتاژ خروجیx0006 
نو تن زمان افزایش سرعت 

 (ACCس
 

هرتز را تنظیم کنیم. نقطه اعشار را بردا ته و  49.15خواهیم مقدار فرکانس  برای مثال می

 1333کنیم معادل ه ز این عدد برابر  که دسیمال است را به ه ز تبدیل می 4915عدد 

 کنیم. ثبت می commandمربوط به فرکانس  1114با د که در آدر   می

‌

 :Labviewاجرا‌شده‌در‌نرم‌افزار‌‌برنامه‌نمونه

 

 

 

 

‌
‌

‌
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‌

‌

 (Multi-stepای)‌تنظیم‌فرکانس‌چند‌مرحله-7

فرکانس مختلف را تنظیم  8توان تا  دیجیتال می  پایه ورودی 3در این روش با استفاده از 

 نمود.

های مورد نیاز و فرکانس آن را تنظیم کنید. اگر  توانید گام با استفاده از جدول زیر می

 Frqسکه در  commandورودی دیجیتال فعال نبود فرکانس برابر فرکانس3هیچکدام از 

 مشخص  ده است( خواهد بود.

 

P3 P4 P5 Fx/Rx speed step 
- - -  command گام صفر 

 - -  St1  1گام 

-  -  St2  2گام 

  -  St3  3گام 

- -   I30  4گام 

 -   I31  5گام 

-    I32  6گام 

    I33  7گام 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

فعال با ند اینورتر در فرکانس تنظیم  ده درگام  S2و S1برای مثال زمانی که کلید های 

 کار خواهد کرد. (st3سسوم 

 مراحل انجام کار:

 تنظیم کنید. 0.00فرکانس فرمان را در پارامتر  -1
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‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 0-400 0.00 Drive group 

 

 تنظیم کنید.  Frqهای تنظیم فرکانس را در پارامتر یکی از روش -2

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 0-8 Frq Drive group 

 

 مورد نظر خود را تنظیم کنید. یفرکانسهای  گام -3

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 فرکانس گام اول

0-400 Hz 

St1 

Drive group  گام دومفرکانس St2 

 St3 فرکانس گام سوم

 I30 فرکانس گام چهارم

I/O 
 I31 فرکانس گام پنجم

 I32 فرکانس گام  شم

 I33 فرکانس گام هفتم
 

 .های زیر را تنظیم کنید ورودیp8 و  p7,p6های  برای فرمان از طریق ترمینال -4

‌مقدار‌توضیحات
پارام

‌تر
‌گروه

 5 I22 

I/O  6 I23 

 7 I24 
‌

‌

 Jogفرکانس‌

زمانی که  ما در  . ود استفاده می سخت افزاری اینورتر‌تست بیشتر برای Jog فرکانس از

 Jogها برای انجام تست اولیه نیاز به یکبار تست کردن اینورتر خود دارید از فرکانس پروژه

 .کنید استفاده می

را در سهرعت مشهخص سعمومها     موتهور در ورودی اینورتر، کنترل حرکت  تنها با یک کلید  ما

مها بهه کمهک     .گردد سرعت خیلی پایین( دارید و با بردا تن کلید، موتور به حالت قبلی برمی

 کنترل موتور را در اختیار خود قرار دهیم.توانیم به صورت دستی می Jog فرکانس 
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‌

 
‌

 کار: مراحل انجام

 تنظیم کنید. F20را در پارامتر Jogفرکانس -1
 

 .تنظیم کنید I21پارامتر را در  Jogعملیات فرمان-2

 

 را تنظیم کنید.  Jogتوسط پارامترهای زیر چپ رد یا راست رد بودن فرکانس-3

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 P7) 26 I23سترمینال  ود راست رد فعال می Jogفرمان عملیات 

I/O 
 P8) 27 I24سترمینال  ود چپ رد فعال می Jogفرمان عملیات 

 

‌

‌

‌

‌

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 Jog 0-400(Hz) F20 F groupفرکانس 

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 P5) 4 I21 I/Oسترمینال  ود فعال می Jogفرمان عملیات 
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‌

 

 

 

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

 

 

‌

های‌مختلف‌‌روش

start/stop‌
‌IG5Aاینورتر
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‌پد‌کی‌‌طریق‌توقف‌از اندازی‌و‌راه‌-1

 مراحل انجام کار:

 قرار دهید. drv=0پارامتر -1

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

Start/stop 0 پد از طریق کی‌drv Drive group 
 

 کند. را فشار دهید اینورتر با فرکانس تنظیم  ده  روع به کار می RUN دکمه -2
 

توانید جهت چرخش موتهور   میdrc طریق پارامتر اگر جهت چرخش موتور بر عکس بود از -3

 را عوض نمایید.

 

 . را فشار دهید STOP برای خاموش نمودن اینورتر کافیست دکمه -4

 

 1مد‌‌های‌فرمان‌طریق‌ترمینال توقف‌از‌اندازی‌و‌راه‌-2
‌

ها جهت چرخش راست رد و دی ری جهت چرخش چپ رد می  یکی از ترمینالدر این مد 

 .با د

 

 کار: انجام  مراحل

 قرار دهید. drv=1پارامتر -1

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
Start/stop 1 1های فرمان ترمینال از طریق‌drv Drive group 

 

 به صورت راست رد تنظیم کنید. runجهت  I17را توسط پارامتر P1ترمینال  -2

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 0‌I17 I/O . ود جهت چرخش راست رد تعریف می P1ترمینال

 

‌گروه‌پارامتر‌مقدار توضیحات

‌f چرخش به صورت راست رد
drc Drive group 

 r چرخش به صورت چپ رد
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 کنید. به صورت چپ رد تنظیم runجهت  I18را توسط پارامتر P2ترمینال  -3

 

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 1‌I18 I/O . ود جهت چرخش چپ رد تعریف می P2ترمینال

 

 ای از مراحل: خلاصه
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

‌

S1 S2 RUN/STOP 
ON OFF RUN/FWD 

OFF ON RUN/REV 

OFF OFF STOP 

ON ON STOP 

 

 

‌2مد‌ های‌فرمان‌طریق‌ترمینال‌توقف‌از‌اندازی‌و‌راه‌-3

ههها جهههت چههرخش راسههت رد و چپ ههرد دی ههری جهههت      در ایههن مههد یکههی از ترمینههال  

Start/Stop می با د. 
 

 کار: انجام  مراحل

 قرار دهید. drv=2پارامتر -1

‌مقدار‌توضیحات
پارام

‌تر
‌گروه

Start/stop 2 2های فرمان ترمینال  از طریق‌drv Drive group 
 

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
Start/stop 1 های فرمان ترمینال  از طریق‌drv Drive group 

 P1 0 I17استفاده از ترمینال 
I/O 

 P2 1 I18ترمینال  استفاده از

 

 کلید‌چرخش‌راستگرد

 کلید‌چرخش‌چپگرد
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 تنظیم کنید.Start/Stopجهت  I17را در پارامترP1ترمینال  -2

‌مقدار‌توضیحات
پارام

‌تر
‌گروه

 0‌I17 I/O  ود تعریف می Run/Stopجهت فرمان  P1ترمینال 
 

 کنید. جهت چ ون ی چرخش تنظیم I18را در پارامتر P2ترمینال‌-3
‌

‌

‌

‌

‌

‌

 

S1 S2 Start/Stop 
ON OFF RUN/FWD 

OFF ON STOP 

OFF OFF STOP 

ON ON RUN/REV 
‌

‌‌RS-485طریق‌ارتباط‌توقف‌از‌اندازی‌و‌راه‌-4
 کار: انجام  مراحل

 قرار دهید. drv=3پارامتر

 

 با د. می RS-485ادامه مراحل همانند تنظیم فرکانس از طریق 

 پارامتر آدرس

0x0005 نو تن دستور استارت 

 = استپ1

 = راست رد1

 چپ رد= 2

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 1‌I18 I/O  ود رد یا راست رد تعریف می جهت چرخش چپ P2ترمینال 

پارام‌مقدار‌توضیحات

‌تر

‌گروه

Start/stop ارتباط  از طریق RS-485 3 drv Drive group 

 

 START/STOPکلید‌

 کلید‌تعیین‌جهت‌چرخش
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5-3-wire 
این تفاوت که  های فرمان می با د با توقف ازطریق ترمینال اندازی و این پارامتر همان راه

زدن هرکدام از  ستی ها موتور در جهت  عمل می کنند. با کلیدیک  مانند  P2وP1  ستی

 می با د. STOPبرای  P3چرخد و ترمینال  مشخص  ده در فرکانس موردنظرمی

 کار: انجام  مراحل
 

 قرار دهید. drv=1پارامتر -1

 

 به صورت راست رد تنظیم کنید. runجهت  I17را توسط پارامتر P1ترمینال ‌‌-2
 

‌مقدار توضیحات
پارام

‌تر
‌گروه

 I/O group 0‌17 . ود تعریف میجهت چرخش راست رد P1 ترمینال
  
 

 کنید. به صورت چپ رد تنظیم runجهت  I18را توسط پارامتر P2ترمینال  -3
 

‌مقدار‌توضیحات
پارام

‌تر
‌گروه

 I/O group 1‌18 . ود جهت چرخش چپ رد تعریف میP2 ترمینال
 

‌مقدار توضیحات
پارام

‌تر
‌گروه

Start/stop 1/2 های فرمان  ترمینال  از طریق‌drv DRV group 

‌مقدار توضیحات
پارام

‌تر
‌گروه

 P3) 17‌19 I/O groupسترمینال  ود فعال می wire-3فرمان عملیات 
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 .تنظیم کنید I19پارامتر را در wire-3 عملیات  فرمان -4

 

‌

 
را یک بار فشار دهیم اینورتر در جهت راست  S1، به محض اینکه  ستی  S3با فعال بودن 

 گرد  روع به کار خواهد کرد.

‌

 

 

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌
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‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

پارامترهای‌پرکاربرد‌

‌IG5Aاینورتر‌
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‌

‌فرکانس‌حامل تغییر
طور که  گذارد. همان تاثیر می         ر حین کار،   این پارامتر روی صداهای ایجاد  ده توسط اینورتر د

کنند که بیشتر به  متصل  ده به آن در حین کار، صداهایی ایجاد می دانید اینورتر و موتور می

توانید این فرکانس را مطابق نظر خود  میفرکانس حامل آن بست ی دارد که توسط پارامتر زیر 

 تغییر دهید.  KHz 15-1ای بین در محدوده

 تنظیم کنید. H39فرکانس حامل مورد نظر را در پارامتر

‌

آن را با مقدار زیادی فعال کنید موجب کاهش صدای  H39اگر در حین تنظیم مقدار توجه:

این   تنظیم گردد، پس در موتور ولی افزایش تلفات گرمایی، نویز و جریان نشتی اینورتر می

 را دا ته با ید. کافی   مقدار دقت 

 
 

‌(Torque Boostافزایش‌دستی‌گشتاور‌)

اولیه بهالایی   گشتاور روی موتور، ود که بار مکانیکی بر  زمانی انجام میافزایش دستی گشتاور 

بیش از انهدازه موتهور     ار دا ته با د. این ویژگی باید با احتیاط مورد استفاده قرار گیرد تا از

 هود کهه    های پایین جلوگیری  ود. وقتی تنظیمات بیش از حد بالا با د، باعث می سرعت در

را به انهدازه کهافی    گشتاور تقویتمیزان  موتور بیش از اندازه گرم  ود. توجه دا ته با ید که

   .انتخاب نمایید

 مراحل انجام کار:

 قرار دهید. F27=0پارامتر -1

 

 تنظهیم کنیهد.   F28( را در پهارامتر Forwardقیمستمقدار افزایش گشهتاور در حالهت مسه   -2

 سبرحسب درصد(

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 H39 H Group 15-1 تغییر فرکانس حامل

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 0‌F27 F Group فعال نمودن افزایش دستی گشتاور
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 تنظهیم کنیهد.   F29( را در پارامترREVERSEمقدار افزایش گشتاور در حالت معکو س -3

 سبرحسب درصد(

 

 ای ازمراحل: خلاصه

‌

 
 

‌(Auto Torque Boostگشتاور‌)‌یکافزایش‌اتومات

گشتاور را با استفاده از پارامترها و ولتاژ متناظر خروجی  افزایشاینورتر به طور خودکار مقدار 

 کند. محاسبه می
 

 مراحل انجام کار:

 ابتدا قبل از انجام این عمل باید از صحیح بودن پارامترهای زیر مطمئن  وید: 

 (H34)باری موتور  جریان بی

 (H42مقاومت استاتورس

 پس از اطمینان از پارامترهای فوق مقادیر زیر را تنظیم کنید: 

1-Auto tuning  را در پارامترH41 .غیرفعال کنید 

 

 قرار دهید. F27=1پارامتر -2

 

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 ‌F28 F Group% 15-0 افزایش دستی گشتاور مستقیمسراست گرد(

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 ‌F29 F Group% 15-0 افزایش دستی گشتاور معکو سچپ گرد(

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 0‌F27 فعال نمودن افزایش دستی گشتاور

F Group )افزایش دستی گشتاور مستقیمسراست رد 
0-15(%) 

F28 

 F29 افزایش دستی گشتاور معکو سچپ رد(

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 Auto tune 0‌H41 H Groupغیرفعال نمودن 
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‌

 (3ABC)(‌و‌رله‌ایMO)‌ترمینال‌خروجی‌ترانزیستوری

یا  MOتوانید ترمینال خروجی ترانزیستوری و جدول زیر می I54،I55 با استفاده از پارامتر ‌

و جهت انتخاب  I54رله از پارامتر جهت انتخاب  .های مختلف فعال کنید رله را در زمان

 استفاده کنید و برابر مقادیر جدول زیر قرار دهید. I55از پارامتر MOترمینال 

 

‌

 و برای انتخاب خروجی ترانزیستوری I55ای از پارامترهای  رله درصورت انتخاب خروجی های 

 برابر مقادیر مورد نظر جدول قرار دهید. استفاده کنید و  I54پارامتر از

 دن اینورتر یکی از خروجی های دیجیتال رله ای عمل کند  Runاگر بخواهیم به محض 

 کنیم. تنظیم می 12را برابر  I54 یا I55یکی از پارامتر های 

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 1‌F27 F Group گشتاور یکفعال نمودن افزایش اتومات

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

FDT-1 1 

I54 

سانتخاب ترمینال 

 خروجی

 (ترانزیستوری

 

 
I55 
 خروجی سانتخاب

 (ای رله

I/O 

FDT-2 1 

FDT-3 2 

FDT-4 3 

FDT-5 4 

 5 اضافه بار

 6 اضافه بار اینورتر

موتورمتوقف کردن   7 

 8 حالت اضافه ولتاژ

 9 حالت ولتاژ کم

 11 افزایش دمای اینورتر

 11 از بین رفتن دستور

Run 12  دن اینورتر 

 13 درحین توقف موتور

 14 درحین کارکرد ثابت موتور

 15 درحین جستجوی سرعت

 16 زمان انتظار برای کارکرد سی نال ورودی

سخروجی خطا(انتخاب رله   17 
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‌خروجی‌آنالوگ

توان پارامترهای  حالت عملکردی دی ر اینورترها، حالت آنالوگ است. در این حالت می

 .آنالوگ خروجی دریافت کردمختلفی همچون فرکانس خروجی، جریان یا توان را از ترمینال 

دارید که باید مقادیری مثل فرکانس و جریان موتور را بخواند، به   PLCمثلا وقتی یک

را برقرار کرد تا اطلاعات مورد   PLCهای آنالوگ درایو، اتصال به توان از ترمینال راحتی می

کاربرد دی ر  .گیری مجزا نبا د ارسال  ود و دی ر نیاز به تجهیزات اندازه   PLCنظر به

توان  با د. مثلا، می کارکرد تقسیم بار یا گشتاور بین چندین درایو موازی می، خروجی آنالوگ

خروجی آنالوگ روی یک درایو را روی گشتاور موتور تنظیم کرد و این سی نال را به عنوان 

یک گشتاور های دی ر در مجموعه داد. بدین  کل همه درایوها با  نقطه مرجع گشتاور به درایو

 I50خروجی آنالوگ توسط پارامتر کنند و بار بین موتورها تقسیم خواهد  د. یکسان عمل می

  ود: با توجه به مقادیر زیر انتخاب می

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
‌0  ود. فرکانس خروجی به عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می

I50 I/O 
 1  ود. انتخاب میجریان خروجی به عنوان خروجی آنالوگ 

 2  ود. ولتاژ خروجی به عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می
 3  ود. اینورتر به عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می DCولتاژ ارتباط 

 

اگهر از مقهدار   ‌. هود  انتخهاب و تنظهیم مهی    AMخروجی آنالوگ و سطح آن توسهط ترمینهال  

کنیهد، ایهن مقهدار مطهابق بها       مهی  گیری استفاده  اندازهخروجی آنالوگ برای ورودی تجهیزات 

‌کند: های مختلف تغییر می گیری خصوصیات اندازه

‌

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 I51 I/O (%)200-10 مقدار تغییر برحسب درصد                   
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‌

‌

‌

 فعال/غیر‌فعال‌بودن‌چپگرد‌یا‌راستگرد

چپ هرد چهرخش دا هته با هد      در جههت  جهت راست رد و هم بخواهید موتور هم در اگر -1

 تنظیم کنید. 1روی  را بر F1پارامتر

 
 

تنظیم  1برابر  را F1پارامتر فقط در جهت چپ رد چرخش دا ته با د بخواهید موتور اگر -2

 کنید.

 

 2 برابر را F1 پارامتر فقط در جهت راست رد چرخش دا ته با د بخواهید موتور اگر -3

 تنظیم کنید.

 

 

 PIDکنترل

دهد. این سیستم  های ما را کاهش می با د که خطا یک سیستم کنترلی می PIDکنترلر 

ها  ها و صنایع برای کنترل فشار، دما، سطح و بسیاری از فرایند کنترلی در خیلی از کارخانه

های کنترلی که در حال حاضر در جهان برای کاهش خطا استفاده  کاربرد دارد. همه سیستم

تر  اند. برای واضح به عنوان پایه و اسا  استفاده کرده PIDر از همین سیستم کنترل ند و می

های قدیم که این  کنیم. در کارخانه  دن اینکه این سیستم کنترلی چیست مثالی را ذکر می

 کردند. ها استفاده می ها برای انجام کنترل سیستم کنترلی موجود نبود از انسان

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 0‌F1 F Group .با د طرف می دو جهت چرخش به هر

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 1‌F1 F Group .کند عمل می فقط در جهت چپ رد

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 2‌F1 F Group .کند عمل می جهت راست رد فقط در
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 سیستم‌کنترل‌اتوماتیک:

در سیستم کنترل اتوماتیک دی ر نیازی به اپراتور نیست. در این روش با استفاده از یک 

ها  ها و کنترلر های یک اپراتور را به صورت کاملا دقیق سنسور تمامی کار PIDسیستم کنترلر 

 !…ل جانی و مالی وئنه خطای انسانی دارد و نه مساکه دهند  انجام می

 کند؟ ونه کار میچ  PIDحال این سیستم کنترلی 

نحوه عملکرد به این صورت است که ابتدا ترنسمیتر دمای گیج، دمای خوانده  ده مربوط به 

به صورت وایرلس  به تازگیکند سالبته  منتقل می PIDها به کنترلر  آب داا را از طریق سیم

عددی که باتوجه به عددی که از بالای کوره خوانده  ده با  PID ود( و کنترلر  هم انجام می

گفتیم  PIDکند که هم خوانی دارد یا خیر؟ چون قبلا به کنترلر  قبلا تنظیم  ده، مقایسه می

خواهد کرد!  یسهکننده دو عدد را مقا خواهیم. حالا کنترل درجه می 51که ما مثلا دمای 

دهد  کنترلر بعد از اینکه اختلاف این دو عدد را متوجه  د سریع به  یر کنترلی دستور می

دمای مورد نظر تنظیم  ود.  یرکنترلی سریع  یر گاز را  که  یر گاز کم  ود یا زیاد  ود تا

 .کند تا  عله کم و زیاد  ده و دمای آب بالای کوره تنظیم گردد کم و زیاد می

 

 

 

 

 

 

در  کل به وضوح استفاده از یک سیستم کنترلی  رح داده  ده است. یک  یر کنترلی هم 

عدد فنری که در بالای آن قرار دارد به صورت  4کنید که با استفاده از فشار هوا و  مشاهده می

 کند. اتوماتیک گاز را کم و زیاد می

 فرآیند صنعتی از قبیل:یعنی کنترل هو مندانه یک پارامتر از یک PID کنترلر

کنترل فشار آب در یک خط لوله، کنترل دبی آب در یک خط لوله، کنترل فلوی هوای یک 

 سیستم دمنده، کنترل دمای یک سالن.
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ساختمانی چند طبقه را در نظر ب یرید در طبقات پایین این ساختمان فشار آب تقریبا در 

ت فشار آب نخواهند دا ت ولی طبقات تمام ساعات روز خوب بوده و ساکنین مشکلی از باب

بالاتر در ساعات مختلف روز و بسته به مصرف ساکنین ساختمان از بابت فشار آب مشکل 

ها از یک پمپ در مسیر لوله رفت آب به  خواهند دا ت. برای رفع این مشکل اکثر ساختمان

کار  رزیکنند و این پمپ توسط یک سیستم تشخیص فشار بصورت  واحدها استفاده می

 کند: می

هر موقع فشار آب از یک حد معینی افت کند سنسور فشار به موتور فرمان رو ن  دن 

کند س و این خود بعضی مواقع باعث ایجاد یک  دهد و موتور به سرعت  روع به کار می می

زند بلکه باعث  کشی صدمه می گردد که این موضوع نه تنها به سیستم لوله ها می ضربه در لوله

گردد ( و به محض رسیدن فشار به مقدار دلخواه موتور دوباره خاموش  ی پمپ نیز میخراب

های مداوم پمپ نه تنها باعث بالا رفتن هزینه برق  ده بلکه  گردد. رو ن و خاموش  دن می

ها  گردد و در ضمن هیچ وقت فشار داخل لوله باعث کاهش طول عمر مفید موتور و پمپ می

گردد. لذا برای  آب خروجی از  یر آب بصورت مداوم کم و زیاد می گردد و فشار تثبیت نمی

کنترل  ود. در  PIDبرطرف کردن این موضوع کافیست موتور توسط یک اینورتر بصورت 

این حالت از یک سنسور تشخیص فشار آب در مسیر خط لوله بایستی استفاده نمود. بلوک 

 با د: دیاگرام نحوه کار بصورت زیر می

 

 

 

 

 

 

 ود محلی جهت تنظیم فشار دلخواه در سیستم خواهد بود  همانطور که در  کل بالا دیده می

تواند فشار دلخواه آب مصرفی را از آن محل تنظیم نماید اینورتر مقدار  ( که اپراتور میSVس

( SV( و با مقدارسPVفشار خط را از طریق سنسور نصب  ده در خروجی پمپ خواندهس

( با د SV( کمتر از مقدار فشار تنظیم  دهسPVکند اگر فشار خطس یسه میتنظیم  ده مقا
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دهد تا فشار به مقدار مطلوب تنظیم  ده برسد و به محض  دور موتور را به آرامی افزایش می

دارد و اگر به هر دلیلی س مثلا به دلیل  رسیدن فشار به مقدار تنظیم  ده دور را ثابت ن ه می

ها( فشار خط بالاتر از مقدار تنظیم  ده بشود دور موتور توسط  دهکنن بسته  دن  یر مصرف

یابد تا جایی که دی ر نیازی به کارکرد پمپ نبا د که در اینصورت پمپ  اینورتر کاهش می

 گردد. گردد و به محض کاهش فشار دوباره سیکل بالا تکرار می کلا خاموش می
 

 

 :IC5توسط‌اینورترهای‌‌PIDکنترل

 کار:مراحل انجام 

 قراردهید. H49=1پارامتر-1

 

 تنظیم کنید. H50نوع فیدبک خروجی را با استفاده از پارامتر -2

 

 کنید. تنظیم H54نوع کنترل را در پارامتر -3

 

 کنید. تنظیم H56 و H55کننده را در پارامترهای محدوده خروجی کنترل -4

 

 تنظیم کنید. H57پارامتر در ( راsetpointکننده س مرجع کنترل -5

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 H Group 1‌49 . ود فعال می PIDکنترل 

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 0  ودسخروجی جریانی( تنظیم می (mA)20-0روی  بر

50 H Group 
 1  ودسخروجی ولتاژی( تنظیم می (V)10-0روی  بر

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
Normal PID control 0 

54 H Group 
Process PID control 1 

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 کننده بالا فرکانس محدود

0.1-400 
55 

H Group 
 56 ن فرکانسیمحدودکننده پای

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 0 .گردد تنظیم می 1پد  از طریق کی

57 H Group 
 1 .گردد تنظیم می 2پد  از طریق کی

 2 .گردد ولت تنظیم می 1-11ورودی طریق  از

 3 .گردد تنظیم می مپرآ میلی 1-21طریق ورودی  از
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 کنید. تنظیمH58در پارامتر گیری فیدبک را مقیا  اندازه -6

 

 از طریق پارامترهای زیر آنها را تنظیم کنید. P,I,Dدرصورت استفاده از  -7

 

 آید. صورت آزمون و خطا بدست می ای متفاوت بوده و به : مقادیر فوق در هر پروژهتوجه

 تنظیم کنید. rEFمقدار مرجع را در پارامتر  -8

 

 با د. قابل مشاهده می Fbkمقدار فیدبک در پارامتر  -9

 

 را در پارامتر زیر تنظیم کنید. sleep delay timeمقدار  -11

 

 را در پارامتر زیر تنظیم کنید. sleep frequencyمقدار  -11

 

 را در پارامتر زیر تنظیم کنید. wake up levelمقدار  -12

 

 4 .گردد تنظیم می RS-485طریق ورودی  از

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
‌0 برحسب هرتز

58 H Group 
 1 برحسب درصد

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 ‌51(%)999-0 گردد تنظیم می Pضریب 

H Group  ضریبI 32-0.1 گردد تنظیم می(S) 52 

 53 (S)30-0 گردد تنظیم می Dضریب 

‌گروه‌نام‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 ‌rEF Drive Group- سدرصد یا فرکانس( گردد تنظیم می Setpointمقدار 

‌گروه‌نام‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 ‌FbK Drive Group-  ود سدرصد یا فرکانس( مقدار فیدبک نمایش داده می

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 Sleep delay time 0-2000‌61 H Groupتنظیم 

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 Sleep frequency 0-400‌62 H Groupتنظیم 

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
 wake up level 0-100 %‌63 H Group تنظیم
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کنند، پس از اینکه فرکانس به مقدار  در کل فوق فیدبک و فرکانس  روع به افزایش می

کند تا  رسید، فرکانس  روع به کم  دن می setpointماکزیمم خود و فیدبک به مقدار 

             رسد و به مقدار مدت زمانی که در مد نظر ما می  sleep frequencyزمانی که به مقدار

sleep delay  اگر مقدار فیدبک کمتر   ود. س خاموش میایم صبر کرده و سپ تنظیم کرده

پایین ایم  تنظیم کرده wake up level ود به اندازه مقداری که در   set pointاز مقدار

 کند. و پس از رد  دن از این مقدار دوباره پمپ  روع به کار کردن می آمده
 

 

‌ اصول‌عملکرد‌کنترلر

بخشد در این حالت ما  میوارد عمل  ده و عملکرد سیستم را بهبود  P کننده ابتدا کنترل

رسد ولی به صفر  به حداقل می P کننده خطای ماندگار خواهیم دا ت ولی توسط کنترل

کند ولی در  وارد عمل  ده و خطای ماندگار را صفر می I کننده نخواهد رسید. سپس کنترل

به سیستم اضافه خواهد UNDERSHOOT, OVERSHOOT این حالت تعداد زیادی

وارد عمل  ده و این نوسانات  D کننده با د. به همین دلیل کنترل ب میگردید که نامناس

  ود. تر می کند و پاسخ سیستم سریع حذف می ناخواسته را

کنیم که یک پمپ آب در یک ساختمان چند طبقه جهت تامین فشار خط  مثال: فرض می 

کنترل دور  خواهیم فشار آب مصرفی را توسط لوله آب مصرفی ساکنین نصب  ده است و می

پمپ به نحوی کنترل نماییم که همیشه فشار آب در لوله ثابت باقی بماند و ساکنین طبقات 

فشار خط لوله آب مصرفی توسط یک ترنسمیتر فشار  بالاتر احسا  افت فشار ننمایند.
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برای این   ود. بار که به اینورتر متصل  ده خوانده می 11تا  1آمپر و  میلی 21تا  4دوسیمه 

 H58کنیم.  از روی کی پد( تنظیم می س 1را برابر  H57 و (mA 20-0س1را برابر  H50کار

ثابت بماند، برای  Bar 5ما این است که فشار در  هدفدهیم.  برحسب درصد قرار می 1را برابر

 در گروه اصلی رفته و مقدار آن را با استفاده از روش انتخاب  ده درref این کار به پارامتر 

مقدار ماکزیمم و مینیمم فرکانس را در  کنیم. تنظیم می 51برابر H57پارامتر

 قرار داده 1برابررا  Wake up در این مثال مقدار کنیم. تنظیم می H56 و  H55پارامترهای

و مقدار کم  د پمپ  روع به کار کند   set pointدرصد از مقدار 1یعنی به محض اینکه

sleep frequency و  45را برابرsleep delay time  با توجه  ثانیه تنظیم کردیم.5را برابر

داده تا در  ری رایطی که خروجی مطلوب بدست نیامد، باید تغی را درP,I,D  ،به مقادیر فوق

 بار را دا ته با یم. 5آمپرسخروجی سنسور( فشار  میلی 11

 

 

 

 برای‌کنترل‌فرکانس:‌low/Highمحدوده‌

  .تنظیم  ود  F24=1برای استفاده از این محدوده لازم است پارامتر  

شماره‌‌نام‌پارامتر‌توضیحات

‌پارامتر

‌گروه

‌ ‌F24انتخاب محدوده فرکانسی‌قرار دهید 1را برابر   F24مقدار 
F Group 

‌
 F25 محدودیت فرکانس بالا  ود فرکانس از این مقدار، بیشتر نمی

 F26 محدودیت فرکانس پایین‌ ود کمتر نمیفرکانس از این مقدار، 

 
 

‌های‌مشخص‌شده‌پرش‌از‌فرکانس

های  برخی از قسمت  ود که زمان کار اینورتر و موتور، ها مشاهده می در برخی از پروژه

های همجوار با آن  روع به نوسان کرده و صداهای ناهنجاری را تولید  مکانیکی دست اه

های مکانیکی  های طبیعی موتور و آن قسمت از فرکانس کنند که علت آن برابری برخی می



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

ها را  ناسایی کرده و از روی آنها پرش کرد تا  توان آن فرکانس با د. توسط این تابع می می

 این اتفاق نیفتد.

 های آنالوگ با تغییر ولتاژ و جریان  توجه دا ته با ید این قابلیت تنها در ورودی

 ورودی در دستر  خواهد بود  

 نحوه‌انجام‌کار:

 قرار دهید.  H10=1رپارامت

 

 های مدنظر برای پرش را در پارامترهای زیر قرار دهید: فرکانس

 

با ند، در  های پرش می که فرکانس  H16-H11تنظیمات فرکانس کاری در محدوده  توجه:

 با د. دستر  نمی

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 1‌H10 H Group  ود انتخاب فرکانس پرش فعال می 

شماره‌‌مقدار‌توضیحات

‌پارامتر

‌گروه

  اولین محدود کننده پایین فرکانس پرش

 

 

0.1-400 Hz 

H11  

 
H Group 

 H12 اولین محدود کننده بالا فرکانس پرش

 H13 دومین محدود کننده پایین فرکانس پرش

 H14 دومین محدود کننده بالا فرکانس پرش

 H15 سومین محدود کننده پایین فرکانس پرش

 H16 سومین محدود کننده بالا فرکانس پرش



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

 

 

 ACC/Dec Timeفرکانس‌مرجع‌برای‌

 اگر‌زمان‌افزایش‌و‌کاهش‌سرعت‌بر‌اساس‌فرکانس‌ماکزیمم‌باشد:‌-1

 دراین صورت زمان صعود و نزول براسا  فرکانس ماکزیمم تغییر خواهند کرد.

ثانیه  11هرتز با د و زمان افزایش و کاهش  F21 )61عنوان مثال اگر فرکانس ماکزیممسبه 

هرتز تا صفر هرتز 61کند و زمان کاهش از  ثانیه طی می 11هرتز را در  61با ند، از صفر تا 

هرتز و  Command ،31هرتز، فرکانس  61با د، یا اگر فرکانس ماکزیمم  ثانیه می 11نیز 

کند زیرا  ثانیه طی می 5هرتز را در  31ثانیه با د پس از استارت از صفر تا  11زمان افزایش 

 با د. مرجع فرکانسی همان فرکانس ماکزیمم می

 برای انجام این کار:

 قراردهید.  H70=0پارامتر

 

 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

تنظیم (  F21سبر اسا  فرکانس ماکزیمم

  ود می

0 H70 H Group 

 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

‌باشد:‌Commandاگر‌زمان‌افزایش‌و‌کاهش‌سرعت‌بر‌اساس‌فرکانس‌-2

را به عنوان مرجع انتخاب کرده و زمان صعود و  commandدر این حالت اینورتر فرکانس 

 گردد و فرکانس ماکزیمم نقشی ندارد. نزول بر اسا  این فرکانس تنظیم می

،  Commandثانیه،  فرکانس  ACC/DEC )11به عنوان مثال اگر زمان افزایش و کاهشس

کند و  ثانیه طی می 11هرتز را در  31هرتز با د، از صفر تا  61هرتز و فرکانس ماکزیمم  31

 دهد. هیچ اهمیتی به فرکانس ماکزیمم نمی

 برای انجام این کار:

 قراردهید.  H70=1پارامتر

 

 

 ACC/DEC Timeس تنظیم‌خصوصیات‌زمان‌افزایش‌و‌کاهش‌سرعت

scale) 
 توانیم تغییر دهیم: توسط این پارامتر دقت زمان افزایش و کاهش را می

  

ثانیه( از این پارامتر استفاده  5.25ثانیه،  4.5مواقعی که به دقت خیلی بالایی نیاز داریم سدر 

 کنیم. می

 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 H70 H Group 1  ود تنظیم می commandبر اسا  فرکانس 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

  0 0.01با دقت 
H71 

 
H Group 1 0.1با دقت 

 2 1با دقت 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

-Multiس تنظیم‌چندین‌زمان‌افزایش/کاهش‌به‌کمک‌ترمینال

function) 

 کنیم. زمان افزایش/ کاهش را تنظیم می  P1 – P5های  به کمک ترمینال

‌مراحل‌انجام‌کار:

 کنیم. را تنظیم می ACC/DECابتدا  -1

 روی مقادیر زیر تنظیم کنید. را بر I19-I21  پارامترهای -2

 

های کاهش را در پارامترهای فرد تنظیم  افزایش را در پارامترهای زوج و زمان های  زمان-3

 ( I34-I47کنید.س

 

 با استفاده از جدول زیر زمان مورد نظر خود را تنظیم کنید:

 

 

 

 

 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

Multi Accel/Decel – LowسترمینالP3 ) 8 I19  
I/O Multi Accel/Decel – Mid )ترمینالP4 ) 9 I20 

Multi Accel/Decel – high )ترمینالP5 ) 10 I21 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

  زمان افزایش اول 

0-6000(S) 

I34  
I/O - - 

 I47 زمان کاهش هفتم



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

 

 

 

 

‌

‌

‌

‌

‌الگوی‌تنظیم‌زمان‌افزایش‌و‌کاهش‌سرعت
 کاهش را تنظیم کرد: توان ال وی افزایش/ با استفاده از پارامترهای زیر می

 کنید. را بر روی صفر تنظیم  F2برای استفاده از ال وی خطی پارامتر  -1

 

 .ال وی اصلی در این حالت برای کاربردهایی با گشتاور ثابت است 

 تنظیم کنید. 1را بر روی  F3برای استفاده از ال وی منحنی پارامتر -2

 

توقف موتور به صورت یکنواخت و به آرامی صورت گیری و  به کمک این ال و وضعیت  تاب

 گیرد. می

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 F2 F Group 0  ود بر روی ال وی خطی تنظیم می

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 F3 F Group 1  ود بر روی ال وی منحنی تنظیم می

 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

 (Stopتعیین‌نحوه‌توقف)

‌کم‌شدن‌شتاب‌تا‌توقف-1

 روع به کاهش  از فرکانس ماکزیمم تا فرکانس صفر سرعت موتور در زمان تنظیم  ده

  کند. می

 قرار دهید. F4=0پارامتر 

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌برای‌توقف‌DCاستفاده‌از‌ترمز‌‌-2
با فرکانس و زمانی   DCدر این روش بعد از آنکه سرعت موتور تا نزدیک به توقف رسید ولتاژ

 ود تا  فت موتور کاملا متوقف  کنیم به استاتور موتور تزریق می که در پارامترها تنظیم می

‌.برای زمانی که بار سن ینی به موتور وصل است مناسب است ود و 

به این خاطراست که در صنعت در بعضی از مواقع به توقف  DC علت استفاده از ترمز نکته:

کامل نیاز داریم و اگر به حرکت الکتروموتور توجه کرده با ید پس از قطع برق، الکتروموتور 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

کاهش سرعت تنظیم توقف از طریق زمان 

  ده

0 F4 F Group 

 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

سن ینی به الکتروموتور وصل است در چنین ایستد بخصوص زمانی که بار  بلافاصله نمی

 .کنیم درایو استفاده می DC مواقعی از ترمز

‌مراحل‌انجام‌کار:

 قراردهید. F4=1پارامتر -1

‌

 تنظیم کنید.  F8نقطه  روع ترمز یا فرکانس  روع ترمز را در پارامتر -2

 

 .تنظیم کنید F9مدت زمان قبل از ترمز را در پارامتر -3

 

 تنظیم کنید. F10مقدار ولتاژ ترمز را در پارامتر‌-4

 

 .تنظیم کنید F11را در پارامتر  DCمدت زمان تزریق جریان  -5

 

 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 F4 F Group 1  ود فعال می DCتوقف با استفاده از ترمز 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

کنیم  با تنظیم این پارامتر تعیین می

 که در چه فرکانسی ترمز اعمال  ود

0.1-60(Hz) F8 F Group 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

کنیم که   با تنظیم این پارامتر تعیین می

قبل از اینکه ترمز ب یرد چه مدت صبر 

 کند

0-60(sec) F9 F Group 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

کنیم  با تنظیم این پارامتر تعیین می

 دا ته با دکه ترمز چقدر زور 

0-200(%) F10 F Group 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

 

 ای از مراحل: خلاصه

‌

‌چرخش‌آزاد‌به‌نسبت‌اینرسی‌حرکتی‌تا‌توقف‌-3
 ود ولتاژ و فرکانس خروجی قطع  ده و  فت  این حالت زمانی که دستور توقف داده میدر 

کنیم و زمان  چرخد مثل زمانی که موتور را به صورت دستی خاموش می موتور آزادانه می

 توقف موتور بست ی به اینرسی بار دارد.

 قراردهید. F4=2پارامتر

 

 

‌تغییرفرکانس‌حامل

طور که  گذارد. همان تاثیر می         ر حین کار،   این پارامتر روی صداهای ایجاد  ده توسط اینورتر د

کنند که بیشتر به  متصل  ده به آن در حین کار، صداهایی ایجاد می دانید اینورتر و موتور می

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

در زمان  DCمدت زمان تزریق جریان 

 توقف موتور

0-60(sec) F11 F Group 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

فعال  DCتوقف با استفاده از ترمز 

  ود می

1 F4  

 
 F Group 60-0.1 نقطه  روع ترمز یا فرکانس  روع ترمز F8 

 F9 60-0 مدت زمان قبل از ترمز

 F10 (%)200-0 مقدار ولتاژ ترمز 

 F11 60-0 زمان اعمال ترمز هن ام  روع حرکت

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 F4 F Group 2 چرخش آزاد طریقتوقف از 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

توانید این فرکانس را مطابق نظر خود  فرکانس حامل آن بست ی دارد که توسط پارامتر زیر می

 تغییر دهید.  KHz 15-1ای بین  در محدوده

 تنظیم کنید. H39فرکانس حامل مورد نظر را در پارامتر

 

آن را با مقدار زیادی فعال کنید موجب کاهش صدای  H39اگر در حین تنظیم مقدار  توجه:

این   گردد، پس درتنظیم موتور ولی افزایش تلفات گرمایی، نویز و جریان نشتی اینورتر می

 را دا ته با ید. کافی   مقدار دقت 

‌

‌انتخاب‌مدکاری‌دستگاه
 . ود نوع بکارگیری اینورتر، تنظیم میبرای انتخاب روش کنترل اینورتر و  H40 پارامتر

‌:های‌کنترلی‌روش

 یا‌کنترل‌عددی‌V/F:‌روش‌کنترلی‌1

متناسب با فرکانس، ولتاژ یا گشتاور مناسب را در  V/Fاین روش با استفاده از منحنی 

 کنید. را مشاهده می  V/Fای از منحنی  کند در  کل زیر نمونه خروجی ایجاد می

‌

‌

‌

‌

 

 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 H39 F Group 15-1 تغییر فرکانس حامل

 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

برای زمانی که کنترل دقیق گشتاور مد نظر با د، مناسب نیست و عموما در این روش 

 هرتز مد نظر است. 11رود که کنترل دقیق سرعت زیر فرکانس  مواردی به کار می

 با د. نمی Auto tuneدر این روش نیازی به فعال کردن 

 نحوه انجام کار:

 تنظیم کنید.  F22فرکانس پایه را در پارامتر ‌-1

‌

 با د می )هرتز 400-30محدوده تغییرات فرکانس پایه س توجه:

 تنظیم کنید. F23فرکانس  روع را در پارامتر ‌-2

‌گروه‌پارامتر‌توضیحات

 F23 F Group مقدار فرکانس  روع
 

 قرار دهید.  H40=0پارامتر -3

‌

‌باشد:‌دارای‌سه‌الگوی‌عملیاتی‌می‌‌V/Fروش‌کنترلی‌

‌خطی‌V/Fالگوی‌عملیات‌‌-1
 

 قرار دهید.  F30=0پارامتر 

 

 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 ‌F22 F Group(Hz)400-30 تعیین فرکانس پایه 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 0‌H40 H Group گردد تنظیم می  V/F روش کنترلیبروی  



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

‌

  F23این ال و به این معنی است که نسبت ولتاژ به فرکانس به صورت خطی از  توجه:

‌با د که برای گشتاور ثابت مناسب است. می ( سفرکانس پایه F22 سفرکانس  روع ( تا 

‌

‌

‌

‌

‌

‌

 مربع V/F الگوی -2

 قرار دهید.  F30=1پارامتر 

‌

ها  ها، پمپ ها را ن ه دا ته و مناسب مصارفی مانند فن ولتاژها به ضربه این ال و نسبتتوجه:‌

 با د. و ... می

‌

‌

‌

‌

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 0‌F30 F Group گردد تنظیم می خطی  V/Fروش کنترلی بروی  

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

تنظیم  مربع  V/Fروش کنترلی برروی  

 گردد می

1 F30 F Group 

 

 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

‌کاربر‌V/Fالگوی‌‌-3

را تنظیم کند و موتور را متناسب  V/Fتواند بنا به نیاز خود نسبت  به کمک این ال و کاربر می

 با خواسته خود کنترل کند.

 نحوه انجام کار:

 قرار دهید.  F30=2پارامتر 

‌

 مورد نظر خود را در پارامترهای زیر قرار دهید:ولتاژهای 

‌

 مورد نظرخود را در پارامترهای زیر قرار دهید: های فرکانس

 

 

‌

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 F30 F Group 2 گردد کاربر تنظیم می  V/Fروش کنترلی برروی  

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

  اول کاربرسبرحسب درصد(  ولتاژ

0-100 

(V) 

F32  
F Group 

 
 

 F34 ولتاژ دوم کاربرس برحسب درصد(

 F36 ولتاژ سوم کاربرس برحسب درصد(

 F38 ولتاژ چهارم کاربرس برحسب درصد(

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

  اول کاربر فرکانس

0-400 (Hz) 

F31  
F Group 

 
 

 F33 دوم کاربر فرکانس

 F35 سوم کاربر فرکانس

 F37 چهارم کاربر فرکانس



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

 (Sensor Lessسروش‌کنترلی‌برداری‌حلقه‌باز‌یا‌بدون‌سنسور‌-2

در این روش اینورتر از جریان خروجی موتور فیدبک گرفته و آن را به دو مولفه افقی و 

کند. از مولفه عمودی برای کنترل میدان دوار یا  ار و از مولفه افقی برای  عمودی تجزیه می

کند. اینورتر با توجه به مقادیر نامی موتور که در پارامترهای  کنترل گشتاور استفاده می

و طی محاسباتی جریان مورد نیاز برای موتور را محاسبه و با جریان  تنظیم کردیممربوطه 

کند، پس برای کنترل صحیح گشتاور، مقدار خطا را محاسبه و  خروجی موتور مقایسه می

 نماید. جریان خروجی را تصحیح می

به گیرد،  تمامی مراحل مذکور با هدف ثابت ن ه دا تن گشتاور خروجی انجام می نکته‌:

طور کلی این روش در کاربردهایی که نیاز به گشتاور خروجی ثابت با د مورد استفاده قرار 

رغم تغییر  گیرد. از کاربردهای صنعتی این روش در کارخانه ریسندگی است که باید علی می

  عاع قرقره، همواره گشتاور کشش نخ ثابت بماند.

‌مراحل‌انجام‌کار:

 (H30-H37کنیمس به موتور را وارد می: ایتدا پارامترهای مربوط 2-1

 .قرار دهید  H40=3: پارامتر2-2

 

 

 

 

 را فعال کرده با یم. Auto tuneدر حالت حلقه باز یا بدون سنسور لازم است  توجه:

‌

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

تنظیم  روش کنترل برداری بدون سنسوربرروی  

 گردد می

3 H40 H Group 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

‌(Slip compensationبرداری‌جبران‌لغزش)‌روش‌کنترلی‌-3

( و RPMدر موتورهای آسنکرون و در بارهای نامی بسیار سن ین فاصله بین سرعت نامیس

  ودس کل زیر(  ود، با این روش این لغزش و فاصله جبران می سرعت سنکرون بیشتر می

 

‌

‌

‌

‌

‌نحوه‌انجام‌کار:

 (H30-H37کنیمس تنظیم می در این روش نیز ابتدا پارامترهای موتور را

 قرار دهید.  H40=1پارامتر 

 مقاومت‌ترمزی‌اینورتر

را کوتاه کردید و با خطای اضافه ولتاژ اینورتر مواجه  دید، احتمالا ر موتو اگر  ما زمان توقف

را تخلیه کند. به این سیستم،  اضافی   انرژی اینورتر را به سیستمی مجهز کنید که بتواند باید

از  گویند که مقاومت ترمزی اینورتر هم یکی ترمز دینامیکی اینورتر یا ترمز مقاومتی اینورتر می

فی آید. بنابراین با اتصال مقاومت ترمز به اینورتر، ولتاژ اضا سیستم به  مار می اجزای این

 ود خطای اضافه ولتاژ تولید نشود و   ده و موجب می  اینورتر روی مقاومت ترمز تخلیه

 .اینورتر با  تاب لازم موتور را متوقف کند

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

جبران لغزش تنظیم روش کنترل روی  بر 

 گردد می

1 H40 H Group 

 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

به این موارد ا اره کرد: نوار  توان بعنوان مثال برای کاربرد مقاومت ترمز درایو می

هایی که تغییر جهت سریع موتور  نقالهسکانوایر(، کالسکه جرثقیل، سانتریفیوژ، فن و کاربرد

‌مورد نیاز است.

‌مراحل‌انجام‌کار:

 قراردهید. H75=1پارامتر-1

 

 (%EDتنظیم کنید.س H76درصد مقاومت ترمزی را در پارامتر -2

 

مدت زمان عدم استفاده از مقاومت ترمزی در کل کارکرد اینورتر با  H76  پارامترتوجه:‌

 کند. تنظیم می به صورت درصد مقاومت ترمزی را

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 H75 H Group 1  ود مقاومت ترمزی فعال می

شماره‌‌مقدار‌توضیحات

‌پارامتر

‌گروه

 H76 H Group (%)30-0 درصد مقاومت ترمزی 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

 بندی‌مربوطه:‌سیم

تنظیم  با استفاده از جدول زیر مقاومت مناسب را با توجه درصد مقاومت ترمزی

 (انتخاب کنید%Ed دهس

 

 

 

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌در‌هنگام‌راه‌اندازی‌DCاستفاده‌از‌ترمز‌

 اندازی موتور داریم. در هن ام راه DCدربعضی موارد نیاز به استفاده از ترمز 

اندازی آسانسور برای عدم سقوط آسانسور در لحظه  روع باید از  برای مثال در هن ام راه 

 استفاده کنیم. DCترمز

‌گروه‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 F12 F Group (%)200-0 اندازی تزریقی در هن ام راه  DCولتاژ

 F13 (s)60-0 مدت زمان تزریق ولتاژ

 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

 فرکانس‌تثبیت

یک فرکانس مشخص  که نیاز دا ته با یم موتور در  کنیم  استفاده می از این پارامتر زمانی 

 .کند روع به حرکت  ای متوقف  ده سپس  لحظه 

 مراحل انجام کار:

 تنظیم کنید.H7فرکانس تثبیت را در پارامتر -1

 

 کنید. تنظیم H8را درپارامتر  زمان تثبیت -2

 

اید، موتور از  کرده ثانیه تنظیم 3را برابر  H8و پارامتر 21را برابر  H7: فرض کنید پارامترمثال

ثانیه  3 رسد به مدت هرتز می 21کند، زمانیکه به فرکانس  می  لحظه صفر  روع به حرکت

 یابد. میماند سپس  روع به حرکت کرده و تا فرکانس تنظیم  ده افزایش  می  ثابت

 کاربرد دارد. ACCفرکانس تثبیت فقط در  IG5Aدراینورتر‌توجه:

 

‌(Torque Boostافزایش‌دستی‌گشتاور‌)

اولیه بالایی  گشتاور  ود که بار مکانیکی بر روی موتور، زمانی انجام میافزایش دستی گشتاور 

بیش از اندازه موتور   ار دا ته با د. این ویژگی باید با احتیاط مورد استفاده قرار گیرد تا از

 ود که  های پایین جلوگیری  ود. وقتی تنظیمات بیش از حد بالا با د، باعث می سرعت در

را به اندازه کافی  گشتاور میزان تقویت موتور بیش از اندازه گرم  ود. توجه دا ته با ید که

  .انتخاب نمایید

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

فرکانس تثبیت سفرکانس لحظه متوقف 

  دن(

0.1-400(Hz)‌H7 H Group 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 H8 H Group (S)10-0 مدت زمان تثبیت 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

‌مراحل‌انجام‌کار:

 قرار دهید.  F27=0پارامتر  -1

 

تنظیم   F28( را در پارامترForwardمقدار افزایش گشتاور در حالت مسقیمس -2

 کنید.سبرحسب درصد(

 

تنظیم   F29( را در پارامترREVERSEمقدار افزایش گشتاور در حالت معکو س -3

 کنید.سبرحسب درصد(

 

‌ای ازمراحل: خلاصه

 

‌

‌(Auto Torque Boostافزایش‌اتوماتیک‌گشتاور‌)

ولتاژ متناظر خروجی گشتاور را با استفاده از پارامترها و  اینورتر به طور خودکار مقدار افزایش

 کند. محاسبه می

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 0‌F27 F Group فعال نمودن افزایش دستی گشتاور 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 ‌F28 F Group% 15-0 افزایش دستی گشتاور مستقیمسراست گرد(

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 ‌F29 F Group% 15-0 افزایش دستی گشتاور معکو سچپ گرد(

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

  0‌F27 فعال نمودن افزایش دستی گشتاور 

F 

Group 
‌ (%)15-0 افزایش دستی گشتاور مستقیمسراست گرد(

 

F28 

 F29 افزایش دستی گشتاور معکو سچپ گرد(



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

 مراحل‌انجام‌کار:

 ابتدا قبل از انجام این عمل باید از صحیح بودن پارامترهای زیر مطمئن  وید: 

 (H34)باری موتور  جریان بی

 (H42مقاومت استاتورس

 پس از اطمینان از پارامترهای فوق مقادیر زیر را تنظیم کنید: 

1-Auto tuning   را در پارامترH41 .غیرفعال کنید 

 

 قرار دهید. F27=1پارامتر -2

 

‌خروجی تنظیم‌ولتاژ

که سطح ولتاژ  با د و مناسب موتورهایی است تنظیم ولتاژ خروجی اینورتر میاین پارامتر برای 

 با د. می کاری آنها کمتر از ولتاژ ورودی 

ولت است. با استفاده از  381ولت و  ولتاژ موتور  ما  421ای ولتاژ پیک  برای مثال در منطقه 

 توانید ولتاژ خروجی درایو را کم کنید. پارامتر زیر می

 یم:نحوه تنظ

 تنظیم کنید. F39از ولتاژ مورد نظر را در پارامتر درصدی 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 Auto tune 0‌H41 H Groupغیرفعال نمودن 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 1‌F27 F Group فعال نمودن افزایش اتومات گشتاور 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 F39 F Group (%)110-40 درصدی از ولتاژ ورودی



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

 

‌سازی‌انرژی‌عملیات‌ذخیره
درصد ولتاژ را کاهش دهیم، به این صورت که موتور در هن ام  31توانیم تا  با این کار می

رسد، اینورتر با استفاده از فیدبک جریان، وجود یا عدم وجود  ولتاژ نامی خود می اندازی به راه

دهد. درصورت عدم وجود بار بر روی موتور، اینورتر  بارمکانیکی بر روی موتور را تشخیص می

دهد و همین امر سبب کاهش مصرف برق و ذخیره انرژی  درصد کاهش می 31ولتاژ را تا 

  ود. می 

 

FDT 

هایی عمل  کنیم که رله و خروجی ترانزیستوری در چه فرکانس ها تعیین می FDTبه کمک 

 کنند.

FDT-1 
 11( را I53هرتز تنظیم کرده و پهنای باند فرکانسی س 21: فرض کنید فرکانس را در مثال

اید. پس  ( تنظیم کردهFDT-1س 1اید. رله و خروجی ترانزیستوری را برابر عدد  هرتز قرارداده

( از فرکانس 2هرتز کمترسپهنای فرکانسی تقسیم بر 5اندازی موتور وقتی فرکانس به  از راه

 ، رله و خروجی ترانزیستوری عمل خواهندکرد.15تنظیم  ده رسید یعنی فرکانس 

 مراحل انجام کار:

 (command frequencyفرکانس مورد نظر خود را تنظیم کنیدس -1

 تنظیم کنید. I53پهنای باند فرکانس قطع را در پارامتر-2

 

 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 F40 F Group (%)30-0 مقدار کاهش ولتاژ به صورت درصد

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 I53 I/O Group (Hz)400-0 پهنای باند فرکانس قطع



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

 تنظیم کنید. I55نحوه عملکرد رله را با توجه به جدول قبل در پارامتر  -3

 

 .کنید تنظیمI54 (را درپارامتر MOنحوه عملکرد خروجی ترانزیستوری س -4

. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

FDT-2 
 

این است که فرکانس دستور و فرکانس نمایان  دن رله و خروجی  FDT-2 رط فعال  دن 

 (Command frequency=Detected frequencyترانزیستوری باید برابر هم با ند س

افزایش فرکانس  : تفاوت این پارامتر با پارامتر قبلی در این است که در مورد قبلی بانکته

( نقطه عملکرد رله و خروجی ترانزیستوری با توجه به پهنای Command frequencyس

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 I55 I/O Group 0 کند عمل می FDT-1رله با توجه به  رایط 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

خروجی ترانزیستوری با توجه به  رایط 

FDT-1 کند عمل می 

0 I54 I/O  Group 

 

 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

با توجه به این که فرکانس دستور و فرکانس  FDT-2کرد ولی در  باند تعریف  ده تغییر می

ها باید برابر هم با ند با افزایش فرکانس دستور رله و خروجی  نمایان  دن خروجی

 عمل نخواهند کرد.ترانزیستوری 

( و فرکانس نمایان  دن Command frequencyفرض کنید فرکانس مورد نظر س مثال:

و پارامتر  I54اید. پارامتر  هرتز تنظیم کرده 31( را برابر I52رله و خروجی ترانزیستوری س

I55  س 1را برابرFDT-2اید. پارامتر ( قرار دادهI53  هرتز  11سپهنای باند فرکانسی( رانیز در

 25( سI52ها س اید در نصف پهنای باند کمتر از فرکانس نمایان  دن خروجی تنظیم نموده

هرتز(رله و خروجی ترانزیستوری عمل خواهند کرد. در این حالت بر خلاف حالت قبل در 

عمل نخواهند  رله و خروجی ترانزیستوری (Commandاندازیس صورت تغییر فرکانس راه

 کرد.

 

‌مراحل‌انجام‌کار:

 (command frequencyفرکانس مورد نظر خود را تنظیم کنید س -1

 تنظیم کنید. I53پهنای باند فرکانس قطع را در پارامتر-2

 

 تنظیم کنید. I55نحوه عملکرد رله را با توجه به جدول قبل در پارامتر  -3

 

 تنظیم کنید.I54 ( را درپارامتر MOنحوه عملکرد خروجی ترانزیستوری س -4

 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 I53 I/O Group (Hz)400-0 پهنای باند فرکانس قطع

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 I55 I/O Group 1 کند عمل می FDT-2با توجه به  رایط  

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 I54 I/O Group 1 کند عمل می FDT-2با توجه به  رایط  



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

 I52فرکانسی که بعد از آن خروجی ترانزیستوری و یا رله عمل خواهند کرد را در پارامتر  -5

 تنظیم کنید.

 

 

 

 

 

 

 

 

 

FDT-3 
( در نصف I53در این  رایط خروجی ترانزیستوری و رله با توجه به پهنای باند تنظیم  ده س 

( عمل خواهند کرد. به این صورت I52ها س این مقدار قبل و بعد فرکانس نمایان  دن خروجی

هرتز  31( برابر I52هرتز و فرکانس نمایان  دن خروجی س 11( برابر I53که اگر پهنای باند س

 35و در فرکانس  کرده  هرتز عمل 25( در فرکانس ACCبا د، به هن ام افزایش سرعت س

هرتز عمل کرده و در  35( در فرکانس DECکاهش سرعتس  خواهند  د و در زمان  هرتز قطع

 هرتز قطع خواهند  د. 25

 مراحل انجام کار:

 (command frequencyمورد نظر خودرا تنظیم کنید سفرکانس  -1

 تنظیم کنید. I53پهنای باند فرکانس قطع را در پارامتر-2

‌گروه‌شماره‌پارامتر مقدار‌توضیحات

خروجی ترانزیستوری و یا رله قبل از این 

خواهند  فرکانس و با توجه به پهنای باند عمل

 کرد

0-

400(Hz) 
I52 I/O Group 

 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

 

 تنظیم کنید. I55نحوه عملکرد رله را با توجه به جدول قبل در پارامتر  -3

 

 

 تنظیم کنید.I54(را در پارامتر MOنحوه عملکرد خروجی ترانزیستوری س -4

 

و قطع خواهند  د را در   فرکانسی که بعد و قبل از آن خروجی ترانزیستوری و یا رله وصل -5

 تنظیم کنید. I52پارامتر 

 

 

 

 

 

 

FDT-4 
( در فرکانس ACCس در این  رایط خروجی ترانزیستوری و رله به هن ام افزایش سرعت 

( در DECو در زمان کاهش س ( وصل  ده و عمل خواهند کردI52ها س نمایان  دن خروجی

شماره‌ مقدار‌توضیحات

‌پارامتر

‌گروه

 I53 I/O Group (Hz)400-0 پهنای باند فرکانس قطع

‌گروه‌شماره‌پارامتر مقدار‌توضیحات

 I55 I/O Group 2 کند عمل می FDT-3رله با توجه به  رایط 

‌گروه‌شماره‌پارامتر مقدار‌توضیحات

 I54 I/O Group 2 کند عمل می FDT-3خروجی ترانزیستوری با توجه به  رایط 

‌گروه‌شماره‌پارامتر مقدار‌توضیحات
خروجی ترانزیستوری و یا رله قبل و بعد از این 

فرکانس و با توجه به پهنای باند عمل خواهند 

 کرد 

0-400 Hz I52 I/O Group 

 

 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

( قطع خواهند  د. به عنوان مثال اگر I52نصف پهنای باند فرکانسی کمتر از فرکانس س

هرتز با د، رله و خروجی ترانزیستوری به  11هرتز با د و پهنای باند برابر  31( برابر I52س

هرتز عمل کرده و در زمان کاهش سرعت  31( در فرکانس ACCس هن ام افزایش سرعت

 هرتز قطع خواهند  د. 25( در فرکانس DECس

 مراحل انجام کار:

 (command frequencyفرکانس مورد نظر خودرا تنظیم کنیدس -1

 تنظیم کنید. I53پهنای باند فرکانس قطع را در پارامتر-2

 

 تنظیم کنید. I55نحوه عملکرد رله را با توجه به جدول قبل در پارامتر  -3

 

 تنظیم کنید. I54را درپارامتر  (MOنحوه عملکرد خروجی ترانزیستوری س -4

 

که درآن خروجی ترانزیستوری و یا رله وصل و قطع خواهند  د را در پارامتر  فرکانسی -5

I52 .تنظیم کنید 

 

‌گروه‌شماره‌پارامتر مقدار‌توضیحات

 I53 I/O Group (Hz)400-0 پهنای باند فرکانس قطع

‌گروه‌شماره‌پارامتر مقدار‌توضیحات

 I55 I/O Group 3 کند عمل می FDT-4رله با توجه به  رایط 

‌گروه‌شماره‌پارامتر مقدار‌توضیحات

 I54 I/O Group 3 کند عمل می FDT-3با توجه به  رایط  

‌گروه‌شماره‌پارامتر مقدار‌توضیحات

خروجی ترانزیستوری و یا رله در این 

فرکانس و با توجه به پهنای باند عمل 

 خواهند کرد 

0-400 Hz I52 I/O Group 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

 

 

 

 

 

‌

‌

 

 

FDT-5 
( I52کرده و تا رسیدن به فرکانس س ها عمل اندازی موتور خروجی دراین  رایط به محض راه

  وند، و در زمان کاهش سرعت ها قطع می با ند. از این فرکانس به بعد خروجی وصل می

( دوباره I52س ها ( کمتر از فرکانس نمایان  دن خروجیI53س در نصف پهنای باند (DECس

هرتز  I53 )11س هرتز و پهنای باند 31برابر (I52مثال اگر فرکانس سوصل خواهند  د. برای 

هرتز رله و خروجی ترانزیستوری عمل خواهند کرد.  31اندازی تا فرکانس  با د، از لحظه راه

هرتز عمل  25بعد از آن رله قطع  ده و در زمان کاهش سرعت به محض رسیدن به فرکانس 

 خواهند کرد.

 مراحل انجام کار:

 (command frequencyکانس مورد نظر خودرا تنظیم کنیدسفر -1

 تنظیم کنید. I53پهنای باند فرکانس قطع را در پارامتر-2

 

 

 تنظیم کنید. I55نحوه عملکرد رله را باتوجه به جدول قبل در پارامتر  -3

‌گروه‌شماره‌پارامتر مقدار‌توضیحات

 I53 I/O Group (Hz)400-0 پهنای باند فرکانس قطع

 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

 

 تنظیم کنید.I54 (را در پارامتر MOنحوه عملکرد خروجی ترانزیستوری س -4

 

قطع و وصل خواهند  د را در پارامتر   درآن خروجی ترانزیستوری و یا رلهکه  فرکانسی -5

I52 .تنظیم کنید 

 

 

 

 

 

 

 

 

 وجود ندارد.  I55وI54 لزومی به مقداردهی برابر برای پارامتر های توجه:‌

قرار دهیم. در  12را برابر  I55و پارامتر  FDT-1را برابر  I54توانیم پارامتر  برای مثال می

و رله در حین کارکرد موتور  FDT-1این صورت خروجی ترانزیستوری در  رایط تعیین  ده 

 عمل خواهد کرد.

‌گروه‌شماره‌پارامتر مقدار‌توضیحات

 I55 I/O Group 4 کند عمل می FDT-5با توجه به  رایط 

‌گروه‌شماره‌پارامتر مقدار‌توضیحات

 I54 I/O Group 4 کند عمل می FDT-5با توجه به  رایط 

‌گروه‌شماره‌پارامتر مقدار‌توضیحات

خروجی ترانزیستوری و یا رله در این 

فرکانس و با توجه به پهنای باند عمل 

  خواهند کرد

0-400 Hz I52 I/O Group 

 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

‌

‌ترانزیستور‌با‌رلهتفاوت‌خروجی‌

 2های بالاتری س تواند جریان ای می دهی است. خروجی رله عمده تفاوت آنها در میزان جریان

آمپر  میلی 511اش حداکثر  آمپر( بدهد در حالیکه خروجی ترانزیستوری جریان خروجی

در تواند  ای می تفاوت بعدی این دو خروجی در ولتاژ کاری است. خروجی رله .تواند با د می

ولت( کار کند. در حالیکه  251تا  5سبازه   AC ولت(، و همچنین 31تا  5سبازه   DC ولتاژ

ولت( است. مزیت عمده ترانزیستوری  28.8تا  21.4سبازه  DC خروجی ترانزیستوری فقط

که در  هرتز است در حالی 1ای  سرعت بالای سوئیچینگ است. فرکانس در خروجی رله

 .کیلوهرتز است 111یلوهرتز تا ک 21خروجی ترانزیستوری 

و  کنیم  می  استفاده  ای  رله  خروجی از کاربردهایی   ود که در چه  می با این توضیحات مشخص 

 .استفاده کرد ترانزیستوری‌خروجی از باید  کاربردهایی  چه  در

 

‌I/Oنمایش‌وضعیت‌

 نمایش وضعیت ترمینال ورودی -1

  ود. نمایش داده می I25وضعیت جاری ترمینال ورودی در پارامتر 

‌

‌

‌

‌

‌

شماره‌ مقدار‌توضیحات

‌پارامتر

‌گروه

 ON/Off) - I25 I/Oنمایش وضعیت ترمینال ورودی س

 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

 

 

 رو ن و بقیه خاموش هستند. P1,P3,P4در کل فوق 

 نمایش‌وضعیت‌ترمینال‌خروجی -2

  ود. نمایش داده می I26وضعیت جاری ترمینال خروجی در پارامتر 

 

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

‌

 

شماره‌ مقدار‌توضیحات

‌پارامتر

‌گروه

 ON/Off) - I26 I/Oنمایش وضعیت ترمینال خروجی س

 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

‌قابلیت‌تنظیم‌کمیت‌نمایشی‌روی‌نمایشگر‌اینورتر

توانید تعیین کنید که به هن ام رو ن  دن اینورتر و یا هن ام  می H72ازطریق پارامتر 

 :کارکردن کدام مقدار برروی صفحه نمایش ر نشان داده  ود

‌

 حفاظت‌ازقطع‌فاز‌ورودی‌و‌خروجی

رود. این پارامتر برای تشخیص قطع فاز ورودی یا قطع فاز خروجی به کار می  

  ود: طبق مقادیر زیر تنظیم می H19پارامتر  

 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات
Frequency command 0  

 

 

 

 

 

H72 

 
 

 

 
 

 

F Group 

Accel time 1 
Decel time 2 
Drive mode 3 

Frequency mode 4 
Multi-Step frequency 1 5 
Multi-Step frequency 2 6 
Multi-Step frequency 3 7 

Output current 8 
Motor rpm 9 

nverter DC link voltage 10 
User display select (H73) 11 

Fault display 12 
Direction of motor rotation selec 13 

Output current 2 14 
Motor rpm 2 15 

Inverter DC link voltage 2 16 

 گروه  ماره پارامتر مقدار توضیحات

  1 خروجی را تشخیص می دهدقطعی فاز 

H19 
 

 

H Group 2 قطعی فاز ورودی را تشخیص می دهد 

 3 قطعی فاز خروجی و ورودی را تشخیص می دهد



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

‌

‌روشن‌شدن‌اتوماتیک‌اینورتر‌بعداز‌قطع‌ووصل‌برق‌ورودی

های تهویه بعد از قطع و وصل برق، اینورتر باید به صورت اتوماتیک  در بعضی موارد مثل فن

 گیرد: وارد مدار  ود با استفاده از پارامتر زیر این کار صورت می

 قراردهید. H20=1پارامتر 

 با د. 2یا  1باید برابر  drvبرای استفاده از این پارامتر توجه:‌

 

 توابع‌حفاظتی

 (ETHگرمای الکترونیکیس-1

کنیم که اگر گرمای بیش از حد مجاز در موتور  توسط این پارامتر برای اینورتر تعیین می

 قطع نماید. وجود دا ت، خروجی اینورتر را

 کار: مراحل انجام

 کنید. تنظیم F51ترازجریان نامی( را در پارام سطح گرمای الکترونیکیسدرصدی  -1

 

 

 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

وصل برق ورودی اینورتر به  بعداز قطع و

  ود صورت اتومات رو ن می

1‌H20 H Group 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

از موتور  مقدار اضافه جریان عبوری 

 دقیقه. یک  برای 

50-200(%) 51 F group 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

درصدی در   صورت مقدار اضافه جریان عبوری از موتور برای حالت پیوسته را به  -2

 تنظیم کنید. F52پارامتر

 

 تنظیم کنید.  F53 کننده موتور را در پارامتر نوع خنک -3

 

 

 بار‌ اضافه هشدار‌-2

 کار: انجام مراحل 

 کنید. تنظیم  F54 سطح هشدار اضافه بار را در پارامتر -1

 

 کنید. تنظیم  F55 مدت زمان هشدار اضافه بار را در پارامتر -2

 

 

 دهید. قرار I55=5 پارامتر -3

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 موتور از  مقدار اضافه جریان عبوری

 پیوسته. لت  حا برای

50-180(%) 52 F group 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 53 0 کاری با فن خود موتور خنک 

 
F group 

 

 
 1 کاری با فن مجزا خنک            

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

اضافه جریان پیغام  از درصد در چند

  ود. بار صادر اضافه

30-150(%) 54 F group 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 55 F group (S)30-0 مدت زمان هشدار اضافه بار.



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

 

 دهید. قرار I54 پارامتر -4

 

 

 ‌لغزش‌اضافه‌بار-3

داد، ولی در حالت لغزش اضافه بار،  طریق رله فقط هشدار اضافه بار می از درحالت قبل اینورتر

  ود. می  قطع خروجی اینورتر

 کار: مراحل انجام

 کنید. F56در پارامتر  فعالبار را اضافه لغزش   -1

 

 .کنید  تنظیمF57 بار را در پارامتر  سطح لغزش اضافه  -2

 

 

 .کنید تنظیم F58 پارامتر در مدت زمان اضافه بار را -3

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار توضیحات

 I group 55 5  ود. انتخاب می 1ای  خروجی رله

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار توضیحات

 I group 54 5  ود. خروجی ترانزیستوری انتخاب می

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 F group 56 1 فعال  دن لغزش اضافه بار                

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 F group 57 (%)200-30 کند. میزان اضافه بار را مشخص می 

‌گروه‌شماره‌پارامتر‌مقدار‌توضیحات

 F57چند ثانیه اضافه بار مشخص  ده در  

 طول بکشد.

30-200(%) 58 F group 



 
   

 فروش و خدمات پس از فروش درایو 11014310100 علی سعیدی

 

با و  رکت معتبر مطمئن   باید از  خص تجهیز صنعتی دی ریخرید درایو مثل هر خرید 

 . ودتوانایی فنی خوب و قیمت مناسب انجام 

در زمینه درایو های کنترل دور امیدوارم  ما نیز به جمع افرادی با تجربه تخصصی اینجانب 

بپوندید که جهت خرید و خدمات پس از فروش درایو که همیشه بنده مراجعه می کنند و 

 خیالشون از بابت خرید راحت می با د.

 مراجعه فرمایید ایمن سان آوا تابلوجهت کسب اطلاعات بیشتر به سایت  رکت 

 

http://www.eamensun.com/

